TOSHIBA

Navod k obsluze pro méniée kmitoctu
TOSHIBA VF-FS1

Verze V108/109 (2008-1)






TOSHIBA 01-2008 ENETEX-TEP s.r.o.

. Bezpeénostni pokyny

Polozky popsané v téchto pokynech a na samotném ménici jsou velmi dilezité, abyste mohli méni¢ bezpeéné
pouzivat, zabranit zranéni sebe i ostatnich osob kolem vas a také zabranit poSkozeni majetku v okoli. Seznamte se
dukladné s nize uvedenymi symboly a vyobrazenimi a pak pokracujte ve ¢teni navodu. Neopomerite dodrzovat
v8echna uvedena varovani.

Vysvétleni oznaceni

Oznaceni Vyznam oznaceni

@ Nebezpeéi Indikuje, Ze chyby pfi pouZiti mohou zpuUsobit smrt nebo vazné zranéni.

Lo Indikuje, Ze chyby pfi pouziti mohou zpUsobit zranéni (*1) lidi nebo poskozeni fyzického
A Varovanl majetliu. (*2) PP i 0 P y

(*1) Poranéni, popaleni nebo Uraz elektrickym proudem, které nebude vyzadovat hospitalizaci nebo dlouhodobou
ambulantni péci.
(*2) Poskozeni fyzického majetku znamena rozsahlé poskozeni majetku a material .

Vyznam symbolii

Oznaceni Vyznam oznaceni

Indikuje zékaz (nedélejte to).

Co je zakazano, bude popsano u symbolu v textové nebo obrazkové formé.
Indikuje néco povinného (co musi byt udélano).
Co je povinné, bude popsano u symbolu v textové nebo obrazkové formé.

Indikuje nebezpedi.
Co je nebezpecné, bude popsano u symbolu v textové nebo obrazkové formé.

Indikuje varovani.
Na co se varovani vztahuje, bude popsano u symbolu v textové nebo obrazkové formé.

B Vymezeni pouziti

Tento méni¢ se pouziva pro fizeni otacek trifazovych asynchronnich motort v bézném pramyslovém provozu.

é v .
ABezpecnostm pokyny
v Méni¢ nemuze byt pouzit v Zzadném zafizeni, které by pfedstavovalo nebezpedi pro lidské télo nebo
jehoz zavada nebo chyba by predstavovala pfimé ohroZeni lidského Zivota (ovladaci zatizeni v jaderné
elektrarné, letectvi, kosmonautice a dopravé, systém podpory Zivotnich funkci, zabezpe &ovaci zafizeni
atd.). Pokud ma byt méni¢ pouzit pro néjaky specialni ucel, kontaktujte nejprve dodavatele.

v Tento produkt byl vyroben pod nejpfisnéjSimi kontrolami kvality, ale pokud ma byt pouzit ve velmi
dulezitém zafizeni, napfiklad zafizeni, jehoz chybna funkce by mohla zp tisobit velkou nehodu, musi byt
na zafizeni nainstalovany bezpec¢nostni obvody.

v Nepouzivejte méni¢ pro jiné ucely, nez pro regulaci vhodné zvolenych tfifazovych asynchronnich
motord v bézném primyslovém provozu. (Pouziti pro jiné ucely nez pro vhodné zvolené tfifazové
\ asynchronni motory mize zpUsobit nehodu.)) y
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B Provoz obecné

@ Nebezpedi p:)’:;ka

« Nikdy nerozebirejte, neupravuijte ani neopravujte. 2.
@ Mohlo by dojit k irazu elektrickym proudem, pozaru nebo zranéni. O opravy pozadejte
prodejce.
Demontaz
zakazana
* Nikdy nesundaveijte Celni kryt, pokud je zafizeni pod napétim, ani neotevirejte dvefe 2.1
rozvadéce (pfi vestavbé do rozvadéce). Méni¢ obsahuje mnoho ¢asti s nebezpeénym
napétim a dotyk s nimi zpusobi Uraz elektrickym proudem. 2.
« Nestrkejte prsty do otvoru, napfiklad otvorl pro kabely nebo chladici ventilatory.
. Muze dojit k urazu elektrickym proudem nebo jinému zranéni. 2.
Zakazano o Nezasunujte do ménice zadné predméty (elektrické vodice, tyce atd.).
Muze dojit k Grazu elektrickym proudem nebo pozaru. 2.

Nedovolte, aby se do styku s méni¢em dostala voda nebo jiné kapaliny.

MuZe dojit k Urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

Zapnéte napajeni, jen kdyZ je nasazen predni kryt nebo kdyZz jsou zaviena dvefe 21

rozvadéce. Pfi nedodrzeni tohoto pokynu miize dojit k urazu elektrickym proudem nebo

jinému zranéni.

0 * Pokud z ménic¢e za¢ne vychazet kouf, neobvykly zapach nebo zvuk, okamzité odpojte
napajeni. 3.

Povinné Pokud by zafizeni pokracovalo v takovém stavu v provozu, mohlo by dojit k pozaru.

Pozadejte prodejce o opravu.

Viypnéte vzdy napajeni, pokud neni méni¢ dlouho pouzivan, protoZe existuje moznost

zévady vlivem vlhkosti, prachu apod. Zlstane-li nepouzivany méni¢ pod napétim, zvySuje | 3.

se riziko vzniku pozaru.

/\ Varovani V2

polozka
Nedotykejte se Zeber chladice ani vybijecich rezistoru. 3.
Tyto ¢asti jsou horké a mohli byste se o né spalit.

Zakaz dotyku




TOSHIBA

01-2008 ENETEX-TEP s.r.o.

B Preprava a instalace

@ Nebezpedi

Viz
polozka

O

Zakazano

Neinstalujte a nepouzivejte ménic¢, pokud je poskozeny nebo chybi néktera soucast.
Mohlo by dojit k irazu elektrickym proudem nebo pozaru. Pozadejte prodejce o opravu.
Nedavejte blizko ménice zadné hoflavé predméty.

P¥i zavadé by mohlo dojit k pozaru.

Neinstalujte méni¢ na zadné misto, kde by se mohl dostat do styku s vodou nebo jinou
kapalinou.

Mohlo by dojit k Urazu elektrickym proudem nebo pozZaru.

144

144

2.

o

Povinné

Méni¢ musi byt pouzivan jen v prostfedi, které je specifikovano v navodu.

Pouziti v jinych podminkach muze zpusobit zavadu.

Instalujte méni¢ na kovovy podklad.

Zadni panel se silné zahfiva. Neinstalujte méni¢ na hoflavé predmeéty, mohlo by dojit
k pozaru.

Nepouzivejte méni¢ s odmontovanym ¢&elnim krytem. Mohlo by dojit k Grazu elektrickym
proudem, usmrceni nebo jinému vaznému zranéni.

V pripadé, Ze systém vyzaduje specialni podminky provozu, musi byt v ovladacich
obvodech ménice instalovan ovlada¢ nouzového zastaveni (napfiklad pro aktivaci
mechanické brzdy pfi pferuSeni napajeni). Provoz nelze zastavit okamzité samotnym
meéni¢em a existuje tedy riziko nehody nebo zranéni.

V8echny pouZzité doplriky musi vyhovovat specifikacim firmy Toshiba.

Pouziti jakychkoli jinych doplriki muze zplsobit nehodu.

14.4

14.4

14.4

14.4

14.4

A Varovani

Viz
polozka

O

Zakazano

P¥i prepravé nebo premistovani nedrzte méni¢ za celni kryt.

Kryty se mohou uvolnit a méni¢ muze spadnout a zpusobit zranéni.

Neinstalujte méni¢ na zadné misto, kde by mohl byt vystaven pUsobeni silnych vibraci.
Mohlo by dojit k pAdu ménice a naslednému zranéni.

2.

14.4

Fovinné

Méni¢ musi byt nainstalovan na podkladu, ktery udrzi jeho vahu, jinak mize spadnout a
zpusobit zranéni.

Je-li tfeba blokovani hfidele motoru, nainstalujte mechanickou brzdu.

Brzdéni méniéem nefunguje jako mechanicka zarazka a pfi pouziti pro tento icel muze
dojit ke zranéni.

14.4

14.4

B Zapojeni

@ Nebezpeci

Viz
polozka

Q

Zakazano

Nepfipojujte vstupni napajeni k vystupnim svorkam (na stran & motoru) (U/T1,V/T2,W/T3).

Ménic se tim poskodi a mlze dojit k pozaru.

Nepfipojujte rezistory k DC svorkam (mezi PA/+ a PC/-).

Mohlo by dojit k pozaru.

Po odpojeni vstupniho napajeni se po dobu deseti minut nedotykejte napajecich vodici
pfipojenych na vstupni strané ménice.

Mohlo by dojit k Urazu elektrickym proudem.

22

22

22
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O Nebezpeti Viz

polozka
« Elektricka instalace musi byt provedena kvalifikovanym odbornikem. 2.1
Pripojeni vstupniho napéti osobou, ktera nema odborné znalosti, mize zpusobit pozar
I nebo uraz elektrickym proudem.
e Zapojte spravné vystupni svorky (stranu motoru). 21
Pfi nespravném poradi fazi se bude motor tocit opacné a to mize zpusobit zranéni.
o Pfipojeni kabelli se musi provadét az po instalaci ménice.
Jsou-li kabely pfipojeny dfive, mize dojit ke zranéni nebo urazu elektrickym proudem. 2.1
o Pred pfipojenim kabel( musi byt provedeny nasleduijici kroky.
0 (1) Vypnéte vSechny zdroje napajeni. 21
(2) Pockejte nejméné deset minut a zkontrolujte, zda kontrolka nabijeni nesviti.
Povinné (3) Pouzijte méfici pfistroj, ktery dokaze zméfit stejnosmérné napéti (800 V nebo vyssi) a
zkontrolujte, zda napéti DC meziobvodu (mezi PA/+ a PC/-) nepfesahuje 45 V.
Nejsou-li tyto kroky spravné provedeny, hrozi pfi zapojovani uraz elektrickym proudem.
« Utahnéte Srouby na svorkovnici predepsanym momentem.
Nejsou-li $rouby utazeny pfedepsanym momentem, mize dojit k pozaru. 21
o Zkontrolujte, zda je vstupni napajeci napéti v rozmezi +10%, -15% jmenovitého
napajeciho napéti uvedeného na typovém stitku (+10% pfi 100% zatizeni v trvalém 1.4.4
provozu).
Neni-li vstupni napajeci napéti v rozmezi +10%, -15% jmenovitého napajeciho napéti
(£10% pfi 100% zatizeni v trvalém provozu), mize dojit k pozaru.
e Uzemnéni musi byt spravné pfipojeno. 21
@ Neni-li uzemnéni fadné a bezpe&né pfipojeno, mohlo by pfi zavadé nebo probijeni proudu | 2.2
dojit k Urazu elektrickym proudem nebo pozaru.
Uzemnit
AVarovam Vie
polozka
« Nepfipojujte zafizeni (napfiklad odruSovaci filtry nebo du/dt filtry), ktera obsahuiji 2.1
® kondenzatory na vystupni svorky (stranu motoru).
Mohlo by dojit k pozaru.
Zakazano
W Provoz
x 7 Viz
@ Nebezpedi S
poloZzka
« Nedotykejte se svorek ménice, kdyz je méni¢ pod napétim, ani kdyz motor stoji. 3.
Je-li méni¢ pod napétim, muze pfi dotyku se svorkami dojit k Urazu elektrickym proudem.
« Nedotykejte se spinacl na fidici desce, kdyZz mate mokré ruce a necistéte méni¢ mokrou
® utérkou. 3
Takové postupy mohou zpusobit Uraz elektrickym proudem.
- « Nepfiblizujte se k motoru ve stavu nouzového zastaveni, je-li nastavena funkce
Zakazéano automatického restartu. 3.
Motor se muze nahle znovu rozbéhnout a to mize zpUsobit zranéni.
Provedte dostupna bezpeénostni opatfeni napf. nasazeni krytu na motor, abyste zabranili
nehodam pfi neéekaném rozbé&hnuti motoru.
e Zapnéte vstupni napajeni az po nasazeni ¢elniho krytu. 3.
Pfi instalaci méni¢e s odmontovanym pfednim krytem ve skfini zaviete vzdy nejprve
dvefe rozvadéce a pak zapnéte napdjeni, jinak muze dojit k Urazu elektrickym proudem.
Povinné * Pred resetovanim ménice po poruse zajistéte, Ze jsou ovladaci povely vypnuty. Je-li
meéni¢ resetovan pred vypnutim ovladaciho povelu, mize dojit k nahlému rozbéhnuti 3.
motoru a zranéni.
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O

Lo Viz
A Varovani ;
polozka
o Dodrzujte vSechny provozni rozsahy motor a mechanického zatizeni. (Viz navod 3.
® k motoru.)
Nedodrzeni téchto rozsaht mtize zpusobit zranéni.
Zakazano
Kdyz je nastavena funkce restartu po kratkodobém vypadku (ménic)
sy Viz
A Varovani ;
polozka
* Nepfiblizujte se k motoru a mechanickému zafizeni. 6.12.1
Pokud se motor zastavi kvuli kratkodobému vypadku napajeni, zafizeni se po obnoveni
napajeni nahle rozbéhne. To muze zpusobit nenadalé zranéni.
Povinné « Pfipevnéte varovani pred nahlym restartem po kratkodobém vypadku napajeni na ménice, | 6.12.1
motory a zafizeni, abyste predesli nehodam.
KdyZ je nastavena funkce automatického resetu (ménic)
P Viz
A Varovani S
polozka
o Nepfiblizujte se k motoru a mechanickému zafizeni. 6.12.3
Pokud dojde k poruSe a motor a zafizeni se zastavi, aktivace funkce automatického
resetu umozni jejich nahly rozbéh po uplynuti uréeného ¢asu. Tim muze dojit ke zranéni.
Povinné « Pripevnéte varovani pred nahlym restartem vlivem automatického resetu na ménice, 6.12.3
motory a zafizeni, abyste predesli nehodam.
Udrzba a kontrola
xr Viz
@ Nebezpeci ;
polozka
o Nevymériuje zadné dily. 14.2

Mohlo by dojit k zasahu elektrickym proudem, poZaru nebo zranéni. O vyménu dilG
pozadejte prodejce.

Zakazano
o Zafizeni musi byt kontrolovano kazdy den. 14.
Neni-li zafizeni kontrolovano a udrzovano, nemusi byt chyby a zavady véas odhaleny a to
by mohlo zpUsobit nehody.
» Pred kontrolou provedte nasledujici kroky. 14.
(1) Vypnéte vSechny zdroje napajeni ménice.
Povinné

(2) Pockejte nejméné deset minut a zkontrolujte, zda kontrolka nabijeni nesviti.

(3) Pouzijte méfici pfistroj, ktery dokaze zméfit stejnosmérné napéti (800 V nebo vyssi) a
zkontrolujte, zda napéti DC meziobvodu (mezi PA/+ a PC/-) nepfesahuje 45 V.

Nejsou-li tyto kroky spravné provedeny, hrozi pfi zapojovani Uraz elektrickym proudem.
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Likvidace ménice

AVarovéni

Viz
polozka

pramyslového odpadu (*).

$kodlivych plynu, coZz mize zpusobit zranéni.

Povinné (*) Viz mistni pfedpisy pro naklddani s odpadem.

o Pokud jiz nechcete méni¢ dale pouzivat, nechejte jej zlikvidovat ve specializované sbémé | 16.

Pokud se pokusite zlikvidovat méni¢ sami, maze dojit k explozi kondenzatord nebo Uniku

Pfipevnéni varovnych Stitk(

Zde jsou uvedeny ptiklady varovnych §titkd, které maji pomahat zabranit nehodam spojenym s ménici, motory a dal§im

zarfizenim.

Pripevnéte varovné §titky tak, aby byly dobfe viditelné, kdyz pouzijete funkci automatického restartu (= viz ¢ast 6.12.1)

nebo funkci automatického resetu (= viz ¢ast 6.12.3).

Pokud byl méni¢ naprogramovan na restart g
kratkodobém vypadku napajeni, umis&te varovné stitky
na misto, kde budou dol¥e viditelné aditelné.

(Ptiklad varovného &titku)

Varovani (Nastaven
automaticky restart )

Pokud byla nastavena funkce autoresetu, umiséte
varovné Stitky na misto, kde budou dobe viditelné a
Citelné.

(Ptiklad varovného &titku)

A Varovani (Nastaven autoreset)

Nepfiblizujte se k motortim a zafizeni.

Motory a zafizeni, které se doCasné zastavily po
kratkodobém vypadku napajeni, se po obnové
napajeni nahle rozbéhnou.

Nepfiblizujte se k motorim a zafizeni.
Motory a zafizeni, které se doasné zastavily pfi
porus$e, se po uplynuti zadaného ¢asu nahle

rozb&hnou.
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II. Uvod

Dékujeme, Ze jste si koupili méni¢ kmitoctu Toshiba ,TOSVERT VF-FS1*.

Jedna se o méni¢ s CPU Ver.108 / Ver.109.
Méjte na paméti, ze se verze CPU budou ¢asto aktualizovat.

B Vlastnosti
1. Vestavény odrusovaci filtr
1)  V8echny modely v obou sériich (200V a 400V) obsahuji odruSovaci filtr.
2)  Vyhovuje standardu EU pro oznaceni CE.
3) ZmenSuje prostorové naroky a snizuje ¢as a mnozstvi prace potfebné pro zapojeni.

2. Snadné ovladani
1)  Automatické funkce (historie, privodce, rozbéhova/dobéhova rampa a programovatelné funkce)
Staci pfipojit motor k napajeni a je mozné okamzité zahajit provoz bez nutnosti programovat parametry.
2) Tlag¢itka RUN/STOP a LOC/REM umozriuji snadné ovladani.

3. Bezproblémovy zékladni provoz

1)  Automaticka Uspora energie
) Plynuly chod: Snizené kolisani otacek diky jedine¢né pusné-sitkové modulaci (PWM) firmy TOSHIBA.
)  Vestavény obvod pro potlaceni proudovych razl: Lze bezpecné pfipojit i pfi nizké vykonové zatézi.
) Maximalni vystupni kmitocet 200 Hz: Optimalni pro pouziti s vysokootackovymi motory, napfiklad

v pilach na dfevo a frézkach.

5)  Maximalni taktovaci kmitocet: 16kHz tichy provoz

Unikatni PWM regulace firmy Toshiba sniZuje také hlu¢nost pfi nizkém taktovacim kmito¢tu.

H WON

4. Celosvétova kompatibilita
1)  Kompatibilni s 200V a 400V napajecimi zdroji
2)  Vyhovuje podminkam pro oznaceni CE, UL a CSA.
3)  Prepinani negativni/pozitivni logiky (sink/source) ovladacich vstupu.

5. Dopliiky umoznujici pouziti pro Sirokou $kalu aplikaci
o Vestavné komunikaéni karty (LonWorks®, BACnet®, Metasys® N2, Siemens APOGEE™ FLN.)
« Dopliikovy ovladaci panel/Zapisova¢ parametrt
o Filtr pro potlaceni elektromagnetického ruseni
o DalSi doplriky jsou spole¢né pro vSechny modely

6. Siroky vykonovy rozsah
o Siroka $kala vykonu az do 75 kW u tohoto typu ménice.
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4.2 Jak nastavit parametry

Zakladni parametry

5.1 Nastaveni rozbéhové a dobéhové rampy

5.2 Nastaveni makra

5.3 Volba provozniho rezimu

5.4 Nastaveni a sefizeni analogového vystupu FM
55 Tovarni nastaveni

5.6 Volba sméru otaceni (pfi ovladani z panelu)
5.7 Maximalni kmitocet

5.8 Horni a dolni limit kmitoctu

59 Zakladni kmitocet

5.10 Volba rezimu Fizeni

5.11 Ruéni zvy$eni momentu — pfi nizkych otackach
5.12 Nastaveni elektronické tepelné ochrany
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6.2 Nastaveni analogového vstupu VIA

C-2
C-6

D-2
D-3

E-1

E-1

E-4

E-7

E-10
E-13
E-15
E-16
E-16
E-17
E-18
E-24
E-24
E-28

F-1
F-1
F-4
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6.3
6.4
6.5
6.6
6.7
6.8
6.9
6.10
6.11
6.12
6.13
6.14
6.15
6.16
6.17
6.18
6.19
6.20
6.21
6.22
6.23

Provoz
71
7.2

Nastaveni ovladacich svorek

Zakladni parametry 2

Volba priority kmitoctu

Zadana hodnota kmitogtu

Stejnosmérné brzdéni

Automatické zastaveni v pfipadé trvajiciho chodu pfi dolnim limitu kmitoctu
Potlaceny kmitocet — preklenuti rezonanénich kmito&td
Plynuly pfechod kmito¢tu — dalkové/mistné
Taktovaci kmito¢et PWM

Posileni bezporuchového provozu

Rizeni poklesu kmitod&tu pfi zatizeni

PID regulator

Nastaveni parametrti motoru
Rozbéhova/dobéhova rampa 2

Ochranné funkce

Vnucené nastaveni zadané hodnoty kmitoctu
Sefizeni analogového vystupu

Parametry ovladaciho panelu

Komunikaéni funkce

Parametry pro doplriky

Motory s permanentnimi magnety

Nastaveni zadané hodnoty kmitoctu
Nastaveni provozniho rezimu

Rezim zobrazeni

8.1
8.2

Rezim zobrazeni provoznich stavl
Informace o poruchach

Opatfeni pro splnéni norem

9.1
9.2

Doplriky
10.1
10.2
10.3
10.4

Smérnice CE
Kompatibilita s normami UL a CSA

Volba elektroinstalacnich materiall a zafizeni (prifezy vodica, jisténi)
Instalace elektromagnetického stykace

Instalace relé proti pretizeni

Externi dopliiky

Tabulky parametrt a nastaveni

1.1
1.2
11.3

UzZivatelské parametry
Zakladni parametry
Rozsifeni parametry

F-5

F-13
F-14
F-22
F-23
F-24
F-25
F-26
F-27
F-31
F-39
F-41
F-45
F-50
F-54
F-68
F-69
F-70
F-78
F-83
F-83

G-1
G-1
G-5

H-1
H-1
H-5

I-1
I-1
-5

J-1
J-3
J-4
J-5

K-1
K-1
K-1




TOSHIBA

01-2008

ENETEX-TEP s.r.o.

12.

Technické udaje

121
12.2

Modely a jejich standardni parametry
Vnéjsi rozméry a hmotnost

Nez zavolate servis — poruchy a jejich odstranéni

131
13.2
13.3
13.4

Pri¢iny poruch/varovani a jejich odstranéni
Obnoveni provozu ménice po poruse

Pokud motor nebézi, a pokud se nezobrazuje zadné hlaseni o poruse...

Jak urcit pficinu jinych problému

Kontrola a udrzba

141
14.2
143
14.4

Zaruka

Bézna kontrola

Pravidelna kontrola
Vyzadani servisniho zasahu
Skladovani ménice

Likvidace ménice

L-1
L-1
L-4

M-1
M-1
M-5
M-6
M-7

N-1
N-1
N-2
N-5
N-5

0O-1

P-1
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1. Zakladniinformace _

1.1 Kontrola dodaného zafizeni

Pred pouzitim zakoupeného produktu zkontrolujte, zda odpovida pfesné vasi objednavce.
Varovani

Pouzijte ménic, ktery vyhovuje specifikacim pouzitého napajeni a tfifazového asynchronniho
motoru. Pokud pouzity méni¢ témto specifikacim nevyhovuje, nebude se motor otacet spravné a
Povinné muze také dojit k vaznym nehodam zplsobenym prehfatim a pozarem.

[ Vyrobnistitek || Ménic kmitoctu

Oznaeni série

Napdjeci napétif \/F_F g1 Vykonovy éﬁteﬂ

3PH-200/240V-0.75kW/1HP

Vykon motoru

Varovny Stitek |

Stitek s oznagenim

| Karténova krabice | " / Stitek
arovny §titel

O K Vyrobni stitek
-, BE, KROBETISBYET.
cRYBRVRHEOIEEREBEL L. Y
- BEPRGRALNE 1 0 A LA Typ ménice TOSHIBA
WFHA—ERMHBLIE, Jmenovity V)’lsfupnl' TRANSISTOR INVERTER
vykon ménice VFFS$1-2004PM-WN (1)
- Read the instruction manual. o . X 0.4kW-1.1kVA-0.5HP
\ Do ot open the cover while power Napéjeci napéti INPUT | OUTPUT
is applied or for 10 minutes after Jmen. vstupni proud [y 3K 200/240] 3P 2007240 |
Typovy §titek power has been removed Jmen. vystupni proud [Fa] 50560 | 057200 |
W | 19716 | 28
S.Ckt 5000A FUSE J 3A max
CuAWG14:75C
1071int 3hm
Névod k pousiti | EMC deska
Serial No. 1550 01021303 0001
Lot No. 05L 100MY50
Tento navod Made in Japan
Motor Protective Device Class 10
@IJSTED 170M c €
WP d | IND.CONT.EQ.
= Jen pro P mosely e cor
s max. vykonem 18,5 kW TS
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1.2

Oznaceni produktu

Viysvétleni oznaceni na vyrobnim §titku.

VIF[F[s[1]-[4]o]o]7[P[L]E] - [W[N] - [A]2]2]

,_l

—l_l_l—"l_,_—!__

Vstupni stfidavé Vykon pouzitelného v . Wchozi logika
Nazev modelu napsti motoru Pfidavnéfurkcel rozhrani* Specialni kod specifikace
5 i Nic.Bezfifru
TOSVERT 2 : 200V a2 240V 004: 0.4KW P . vni
VF-FS1 série 4380V a2 480V 007:: 0,75 kW M: SezéKad, fitrem A ADO:OOje &slo
: 015: 1.5kW L: v?taAvén EMI filtr : Pozitivni :
© tridy
22: 2,2KW
837 Y D: Vestavén EMI filtr
055: 55KW L__tidyB | ]
075: 7,5KW Pfidavneé funkee Il
110: 11kW Owvladaci panel
150: 15 kW Nic: Standardni produkt
185 :18,5 kW E: Uzavfenéprovedeni
220: 22 kW P: Vestavén
300: 30 kw
370: 37 kw
450: 45 kwW
550: 55kwW
750: 75 kW

* Tento kod predstavuje vychozi tovarni nastaveni logiky. Mizete prepinat z jedné vstupni/vystupni logiky na druhou,

pomoci pfepinace SW4. = Viz ¢ast 2.3.2.

Varovani: Pfed étenim vyrobniho $titku na ménici umisténém v rozvadéci vzdy nejprve vypnéte napajeni.

A-2
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1.3 Nazvy

a funkce

1.3.1

VnéjSi vzhled

Kontrolka RUN (CHOD)

ale neni zadana zadana

Sviti, kdyZ je vydan povel ON (zapnout),

hodnota kmitoctu.

Blika, kdyZ je méni¢ v chodu.

Kontrolka PRG

Sviti, kdyZ je méni¢

Vv rezimu nastavovani
parametrd.

Blika, kdyz je méni¢
vrezimu BUF, Gr-.U.

Kontrolka MON
Sviti, kdyZ je méni¢
Vv rezimu monitorovani.
Blika, kdyz je méni¢
Vv rezimu zobrazeni

zdznamu poruch.

Tlacitko A
UP - nahoru/zvy$eni]

Kontrolka tlacitek
A (nahoru) / V (dolt)
Kdyz tato kontrolka
sviti, Ize pomoci
tlacitek A (nahoru) /
V (dold) nastavit
Zadany kmitocet.

Tlagitko V
DOWN - dold/snizeni

Kontrolka RUN
Sviti, kdyz je povoleno
ovladani tlacitky RUN
a STOP.

/

ROY
PRG
MOR

N
|

.
i
\—y
I

N
M

&

\

LOC
REM

0
RUN STO
()

/

ENT

Tlagitko RUN

o\

Pokud sviti kontrolka
RUN, pak stiskem
tlacitka je méni¢
uveden do chodu.

[Ovladaci panel]

Kontrolka %
Sviti, kdyz
zobrazovana hodnota
je udavana v %.

Kontrolka Hz
Sviti, kdyz
zobrazovana hodnota
je udavana v Hz.

Kontrolka LOC/REM
Sviti, kdyz je povolen
lokalni rezim ovladani.

Tlac¢itko MODE
Slouzi pro zobrazeni
provozniho kmitoctu,
parametru a pFicin
poruch.

Tlacitko ENT (Enter,

Tlagitko LOC/REM
Prepina mezi lokalnim
a dalkovym rezimem.

Tlacitko STOP
Pokud je aktivni mistni
ovladani RUN/STOP
(sviti LED RUN), pak
stiskem tlacitka STOP
je méni¢ uveden do
klidu (nulové otacky a

vypnuty stridac).
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Znacka odemknuté polohy
Prednikryt je odemknuty, kdyz
je bod na zagjistovacim Sroubu
na této strané (nahore).

N
( Kontrolka nabijeni

Signalizuje pfitomnost nap &ti
v meziobvodu ménice.
Neotevirejte krytsvorkovnice,
dokud tato kontrolka sviti.

~

Zajistovaci Sroub krytu

Méni¢ je dodavan se
Sroubem v uzamdené poloze.
Otocte Sroub o 90° proti
sméru hodinovych ruci¢ek,
abyste kryt odemkli. Pro
uzaméeni krytu otoéte Sroub
0 90° po smému hodinovych

( Predni kryt — rusicek.
— —— - — Sroub nelze otadeto 360°.

Predni kryt ménice kryje také Nepouzivejte nasili, abyste $roub
svorkovnici. nepo Skodili. J
Pfed uvedenim do provozu predni
panel vzdy zaviete, abyste - .
Zabraniinahodnému dotyku se - } Znacka zamknuté polohy
svorkovnici. [e) oO Predni kryt je uzam&en, kdyzje

“ (>" bod na zajistovacim Sroubu na

této strané& (dole) y
[Zepiedu]

[ Homi kryci §titek Poznamka) ]

Prostup pro komunikaéni kabel ] j _Ch|adi(;
1 =
e L

Prostup ovladacich
kabeld HH

Vy i $titek
Prostup silovych i yrobni Stite
Kabeli i “U ol

[Zdola] [Zprava]
Poznamka: Pokud instalujete vice ménicu vedle sebe, nebo okolni teplota prekracuje 40 °C. sejméte tento Stitek a nastavte
provozni proud mensi nez jmenovity.
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Priklad Stitku

N

sl

Y >40°C

50mm

5O @

1.3.2  Svorkovnice silovych a ovladacich obvodu

PFi pouziti kabelového oka zakryjte oko izolaéni trubi¢kou nebo pouZzijte izolované kabelové oko.

1) Silové svorkovnice
Pfi pouZiti kabelového oka zakryjte oko izolaéni trubi¢kou nebo pouZijte izolované kabelové oko.

Velikost Sroubu Utahovaci moment

M4 1,3Nm 10,7 1b *in
M5 2,5Nm 22,31b in
M6 4,5Nm 40,11b «in
M8 12 Nm 106 Ib < in
M12 41 Nm 3601b «in
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Vypina¢
zemnéné/nezemnéné
sité (viz strana A-9)

[ VFFs1-2004 ~ 2037PM
@ Rt si2 T3

Sroub M4

PA/+ PC- Um vm2 wrs (D

-

3 °Q

Otvor pro Sroub EMC desky
(viz poznamka)

| VFFS1-4004 ~ 4055PL

o\ @ RL1 sL2 TA3

Zemnici svorka
(Sroub M5)

Sroub M4

PA/+ pc- um vm2 w3 (@

Q °©)

\— Otvor pro $roub EMC desky /

(viz poznamka)

Poznamka: EMC deska je souc¢asti standardni dodavky.

\—— Zemnici svorka

(Sroub M5)

A-6
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VFF$1-2055, 2075PM
-4075, 4110PL

Samorezny $roub M4 pro odpojeni
zemniciho kondenzatoru (viz strana A-9)
(jen pro 4075, 4110PL) @

Sroub M5 (7
e

RIL1 SL2 TL3 Pc- um vmz2 wirs Q)
Zemnici svorka

PA/+
O
'E%K ()
Otvor pro $roub EMC desky Sroub M5)

(viz poznamka)

T

VFFS1-2110 ~ 2185PM
-4150 ~ 4185PL

Samorezny Sroub M4 pro odpojeni
zemniciho kondenzatoru (viz strana A-9)
(jen pro 4150, 4185PL)

Sroub M6

PC/- U1 VIT2

\ Otvor pro Sroub EMC Zemnici svorka
desky (viz poznamka) (Sroub M5)

Poznamka: EMC deska je soucasti standardni dodavky.
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VFFS1-2220PM
-4220, 4300,4370,4450PL

Viypina¢ pro odpojeni
zemniciho kondenzatoru
(viz strana A-9)

RL1 S22 T3 _ VT2 WIT3

Vypina¢ pro odpojeni O
zemniciho kondenzatoru .

(4220, 4300PL) Zemnici svorka
(viz strana A-9)

Otvor pro Sroub EMC

desky (viz poznamka)

Zemnici svorka
(Sroub M5)

VFFS1-2300PM
-4550, 4750PL

Vypina¢ pro odpojeni
. zemniciho kondenzatoru

H = E‘ (viz strana A-9)

Sroub M12
H_H_HE R/L1  S/L2 T3 UTY VIT2 W/T3

Kazda silova svorka ma konstrukci,

jaka je zobrazena na obrazku nize.

Pripojte vodic¢ k ¢asti A, pokud ma
kabelové oko nebo k ¢asti B, pokud
je bez oka (holy drat).

Casti A a B umoziiuji pfipojit vodige
rzné velikosti. Podivejte do
prehledu velikosti pouzitelnych
vodicu.

Zemnici svorka

Otvor pro Sroub EMC desky
(viz poznamka)

Zemnici svorka
(Sroub M8)

Poznamka: EMC deska je soucasti standardni dodavky.
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2) Odpinac a svorky pro odpojeni zemniciho kondenzatoru

A Varovani

Svorka pro odpojeni zemniciho kondenzatoru ma ochranny kryt. Abyste zabranili razu, nasadte kryt na
svorky vzdy po pfipojeni/odpojeni kondenzatoru.

Povinné

Kazdy tfifazovy 400V model ma vestavény velmi a¢inny odrusovaci filtr, ktery je uzemnén pres
kondenzator.

Pokud chcete odpojit kondenzator od uzemnéni, abyste snizili velikost svodového proudu, muiZete to
snadno udélat pomoci odpinace nebo svorky. Méjte vSak na paméti, Ze odpojeni kondenzatoru od
uzemnéni zpusobi, Ze méni¢ nebude splfiovat normu pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC).
Nezapomerite také méni¢ vzdy pfed odpojenim nebo pfipojenim kondenzatoru vypnout.

Poznamka: U ménict 400V a vykonu 5,5kW nebo nizsich, pokud odpojite kondenzator od zemé,
nastavte parametr taktovaciho kmito&tu £ 38 na 6 kHz pfi délce motorového kabelu 30 m
nebo mensi.

| 5,5 kW nebo méng, 22 kW nebo vice: odpina¢ |

_\ Pro pfipojeni kondenzatoru k zemi zatlaéte tento odpinac. (Vychozi
@ <—— tovarni poloha)

!

\
N
_\|_ 1 Pro odpojeni kondenzatoru od zemé vytahnéte tento

odpinag.

| 7,5~18,5 kW: svorka

O Pro odpojeni kondenzatoru od zemé pfipojte kabelové oko k této
i svorce.
=N A
®) —L—
Pro pfipojeni kondenzatoru k zemi pfipojte kabelové oko k této

svorce. (Vychozi tovarni nastaveni)

A-9
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3)

Ovladaci svorkovnice

Ovladaci svorkovnice je spole¢na pro vSechny vykonové fady zafizeni.

PLC[P24] CC

i @@
gdg

SWa
F [ R [RES|FM

NNUNY,

MNIS O7d 30¥N0S

FLA[FLB[FLC[RY [RC

QOO e
i e e el =

FM VIA

Konektor pro spoleé¢nou ——
sériovou komunikaci a
doplnék (RJ45)

O V!!V

SWW2 SW3
PP [VIA[VIB]CC

UNNUN%,

Velikost vodice
Pevny drat: 0,3 ~ 1,5 (mm?)

Lanko: 0,3~ 1,5 (mm?)
(AWG 22 ~ 16)

Délka odstranéné izolace: 6 mm

Sroubovak: Maly plochy

Vychozi tovarni nastaveni prepinact
SW4: SINK (negativni logika) (typ WN )
SOURCE (pozitivni logika) (typ WP)
FM (SW2): V
VIA (SW3): V

(Tloustka ostfi: 0,4 mm nebo méné, Sitka ostfi: 2,5 mm nebo méné)

= Podrobnosti o vSech funkcich svorek viz ¢ast 2.3.2.
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1.3.3  Otevieni éelniho krytu (svorkovnice) - 18,5 kW a menSi

Pro pfipojeni vodicl ke svorkovnici oteviete ¢elni kryt podle nasledujicich kroku.

(1) (2

Otoéte zajiStovaci $roub na pravé strané Celniho krytu o 90°
proti sméru hodinovych rucicek, aby bod na $roubu sméfova
ke znatce odemceni (nahoru). NepouZivete nasili a
neotacejte Sroub o vice nez 90°, aby se neposkodil.

3)

Piitahnéte celni kryt k sobé a
oteviete smérem doleva.

Kryt svorkovnice

(T

Vyjméte kryt tak, Ze jej vitahnete smérem dolu,
proviecte kabely pfislusnymi prostupy a
pfipojte vodice ke svorkovnici.
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1.3.4 Otevrieni ¢elniho krytu (svorkovnice) - 22 kW a vice

Pro pfipojeni vodicu k silové svorkovnici u modell 22 kW a vice sejméte Celni kryt.

Vyjméte Sroub

DN
8%:8 V)
OO0, |
ﬂ D
T S |
9 \Ovlédaci svorkovnice
1|
=TS e o|
== B
= — = - lml

Otevrete kryt ovladaci svorkovnice.
* Abyste kryt otevreli, nadzvednéte jej prstem na
znaéce > napravé strané krytu.
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1.4 Poznamky k pouziti

1.4.1 Elektromotory

Pokud je méni¢ VF-FS1 pfipojen k motoru, dbejte nasledujicich pokyn .

& Varovani

Pouzijte ménic, ktery vyhovuje specifikacim pouzitého napéjeni a tfifdzového asynchronniho
motoru. Pokud pouzity méni¢ témto specifikacim nevyhovuje, nebude se motor otacet spravné a
Povinné muze také dojit k vdZnym nehodam zplisobenym pfehiatim a pozarem.

Srovnani s pohonem napajenym sitovym napétim
Méni¢ VF-FS1 vyuziva sinusovou PWM modulaci. Vystupni napéti a proud v8ak nemaiji idealni sinusovy
prubéh ale mirné zdeformovany tvar, ktery se blizi sinusovce. To je dlivod, pro¢ ve srovnani s provozem
pfi béZném napdjeni z elektrické sité bude mirné vyssi teplota motoru, hlu¢nost a vibrace.

Provoz pfi nizkych otackach
P¥i trvalém provozu pfi nizkych otackach ve spojeni s béznym motorem miize dojit k poklesu chladiciho
ucginku motoru. Pokud k tomu dojde, snizte vykon vzhledem ke jmenovité zatézi.
Pro trvaly provoz s nizkymi ota¢kami pfi jmenovitém momentu doporuéujeme pouzit vhodné dimenzovany
motor nebo motor s nucenym chlazenim navrzeny pro provoz s méni¢em. Pfi provozu s motorem uréenym
pro méni¢ musite na ménici zménit stupefi ochrany motoru proti pfetizeni na pouZiti VF motoru (JL17).

Nastaveni ochrany proti pfetizeni
Méni¢ VF-FS1 ma ochranu proti pietizeni pomoci obvodu sledujici proudové pretizeni (elektronicka
tepelna ochrana). Referenéni proud elektronické tepelné ochrany se nastavuje na jmenovity proud ménice,
takZe musi byt nastaven ve shodé se jmenovitym proudem pouzitého bé&zného motoru.

Provoz pfi vysokych otackach nad 60 Hz
Provoz pfi kmitoétech nad 60 Hz zvysi hlu€nost a vibrace. Existuje také moznost, Ze tyto prekroci limity
mechanické pevnosti motoru a limity loZisek, takze byste se méli o takovém pouziti poradit s vyrobcem
motoru.

Zplsob mazani pohanénych mechanizm
Provoz olejem mazanych pfevodovek do pomala a provozovani prevodového motoru pfi nizkych otackach
zhorsi Uucinek mazani. Poradte se s vyrobcem pfevodovek o vhodném provoznim rezimu.
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Nizké zatizeni a zatéz s malou setrvacnosti
Motor muzZe vykazovat nestabilitu, napiiklad neobvyklé vibrace nebo poruchové vypinani kvuli nadproudu
pfi 50% nebo niz§im zatiZzeni nebo pfi velmi malé setrvacnosti zatéze. Pokud k tomu dojde, snizte
taktovaci kmitocet.

Vyskyt nestability
Nestabilita se mUze projevit pfi nasledujicich kombinacich zatéze a motoru.
PFi pouziti motoru, ktery prekracuje povolené provozni parametry doporuéené pro ménic
P¥i pouziti specialnich motor(
V takovém pfipadé snizte taktovaci kmitocet ménice.
P¥i pouziti spojek s velkou vili, namontovanych mezi zatézi a motorem
PFi pouziti ménice v této situaci pouzijte funkci S-rampy rozb &hu/dobéhu nebo, kdyz je nastaveno
vektorové fizeni, nastavte odezvu fizeni otacek/faktor stability nebo prepnéte na rezim fizeni U/f.
PFi pouziti se zatézi, kterd vykazuje velké zmény pfi otaceni, jako ma tfeba pohyb pistu
V tomto pfipadé tento méni¢ nepouziveijte.

Brzdéni motoru pfi vypadku napajeni
P¥i vypadku napajeni prejde motor na volny dobéh a nezastavi se ihned. Pro rychlé zastaveni motoru pfi
vypadku napajeni nainstalujte pomocnou brzdu. Existuji rizné typy brzdnych zafizeni, elektrické
i mechanické. Vyberte brzdu, ktera je pro vas systém nejvhodné&jsi.

Zatéz, ktera vyvolava zpétny moment
Nepouzivejte ménic¢ ve spojeni se zatézi, jako je klimatizaéni zafizeni, které vytvari zpétny (rekuperaéni)
moment. Jinak muze dojit k aktivaci obvodu ochrany ménice proti pfepéti nebo nadproudu, které méni¢
vypnou. Pokud dochazi pfi snizovani otacek k poruchovému vypinani kvuli prepéti, prodluzte dob&hovou
rampu.

A-14
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Brzdovy motor
PFi pouziti brzdového motoru, je-li brzdovy obvod pfipojen pfimo na vystupni svorky ménice, nelze brzdu
uvolnit kvlli snizenému pocatecnimu napéti. Proto pfi pouZiti brzdového motoru pfipojte obvod brzdy na
stranu napajeni ménice, jak ukazuje obrazek nize. Brzdové motory jsou obvykle pfi nizSich otackach
hluénéjsi.

Poznamka: V pfipadé nize uvedeného obvodu pfifadte funkci ,Dosazeni nizkého kmitoétu” na svorky RY
a RC. Zkontrolujte, zda je parametr ~ /3{J nastaven na 4 (vychozi tovarni nastaveni).

(Typ brzdy
v klidu aktivni
MC2 )
o B
MC1
Napajeni
F CC
Run/stop

Opatfeni pro ochranu motord pfed napétovymi $pickami du/dt
Na svorkach motorti napajenych ménici, vznika velmi vysoké $pickové napéti. Pokud toto napéti
opakované plsobi na civky motoru, muze dojit naruseni jejich izolace. Zavisi to na délce kabelu, vedeni
kabelu a typu pouzitého kabelu.
Zde jsou nékteré priklady opatieni proti napétovym $pickam.
(1) Snizte taktovaci kmitocet ménice.
(2) Nastavte parametr £ 3 /5 (volba rezimu Fizeni taktovaciho kmito¢tu) na & nebo 3.
(8) Pouzijte motor s izolaci vhodnou pro provoz s méni¢em kmitoctu.
(4) Zapojte mezi méni¢ a motor vystupni motorovy filtr nebo du/dt filtr.

1.4.2 MeéniCe

Ochrana méni¢l pred nadproudem
Méni¢ ma funkci ochrany proti nadproudu. Naprogramovana Uroveri proudu se nastavuje podle
nejvykonnéjsiho pouzitelného motoru. Ma-li pouzity motor mensi vykon, musi byt drovefi nadproudu a
elektronicka tepelna ochrana pfislusné nastavena. Je-li zapotiebi zménit nastaveni, postupujte podle
pokyn( v ¢asti 5.12.

Vykon ménice
Nepouzivejte méni¢ s malym vykonem (kVA) pro regulaci motoru s velkym vykonem (o 2 stupné a vyssi),
ani kdyz je zatéz nizka. Zvinéni proudu zvysi vystupni $pickovy proud a muze tak snadno dojit k aktivaci
ochrany proti nadproudu.
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Kompenzace Uciniku
Kondenzatory pro kompenzaci U¢iniku nemohou byt nainstalovany na vystupu ménice. Pokud chcete
pouzit motor, ktery ma pfipojené kondenzatory pro kompenzaci u¢iniku, odpojte je. Jinak mize dojit
k nezadoucim vypadkim ménice a zni¢eni kondenzatorti nebo ménice.

U
Ménic

VITZ

WIT3

Odpojte kompenzaci Gc¢iniku a
- omezovac napé&tovych Spicek

Kondenzator pro kompenzaci Gciniku

Provoz pfi jiném nez jmenovitém napéti
Méni¢ nelze pfipojit k jinému napéti, nez je jmenovité napéti uvedené na vyrobnim §titku. Pokud je nutné
pfipojit méni¢ k napajecimu zdroji s jinym nez jmenovitym napétim, pouzijte transformator pro zvySeni
nebo sniZeni napéti na jmenovitou hodnotu.

Jisténi pfi pfipojeni dvou nebo vice ménica ke stejnému pfivodu napajeni.
Jisti¢ 1 Jisti¢ 2 (pojistka)
I

Jisti¢ 3

X1

Jistic n+1 : -
Il

QOdpojeni vybraného ménice

Vnitini silovy obvod méni¢e nema zadnou pojistku. Proto je tfeba pfi pfipojeni dvou nebo vice ménicu ke
stejnému piivodu napajeni, jak ukazuje obrazek vyse, pouzit vhodné jisti Ge tak, aby se pfi zkratu na
méniéi 1 rozepnul pouze jisti¢ 2 ale ne jisti¢ 1. Pokud nejsou jisti€e s vhodnou charakteristikou k dispozici,
zapojte mezi hlavni jisti¢ 1 a méni¢ pojistky.

Vysoké zkresleni napajeciho napéti
V pripadech, Ze nelze zanedbat zkresleni napajeciho napéti, zplisobené sdilenim pfivodniho napajeni
s jinymi systémy, které deformuji prabéh napajeciho napéti, coz jsou napfiklad systémy s tyristory nebo
velmi vykonné ménice, nainstalujte vstupni tlumivku, abyste zlepsili ucinik, potlagili vy$si harmonické nebo
omezili napétové Spicky.

A-16
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W Likvidace

Nebude-li jiz méni¢ dale pouzivan, zlikvidujte jej jako primyslovy odpad.

1.4.3 Co délat se svodovym proudem

AVarovéni

Proud muize unikat pfes vstupni/vystupni vodi¢e ménice kvuli nedostate¢né elektrostatické izolaci motoru, coz mize mit

$patny vliv na periferni zafizeni.
Velikost svodového proudu je ovlivnéna taktovacim kmito¢tem a délkou vstupnich/vystupnich vodicl. Vyzkousejte a

pouzijte nasledujici opatreni proti Uniku proudu.

(1) Uginky svodového proudu pres zem
Svodovy proud mlze prochazet nejen systémem ménice, ale také pfes zemnici vodice do jinych systému.
Svodovy proud mliZe zpUsobit nespravnou funkci proudovych chranict, zemnich relé, pozarnich alarmt a
senzoru, rueni obrazu na CRT obrazovkach nebo nespravné vyhodnoceni proudu pfi pouziti proudového

transformatoru.

Napajeni ELCB Méni¢ ) M
1 .

___@_E'-CB Méni&
|

Prachod svodového proudu zemi

x||—

e N
Napravna opatieni:
1.Pokud nedochazi k ruSeni radiového pfijmu nebo podobnému problému, odpojte pomoci
odpinacge nebo svorky kondenzator vestavéného odruSovaciho filtru. = Viz ¢ast 1.3.2-2.
2.Snizte taktovaci kmitocet PWM.
Nastaveni taktovaciho kmitoétu PWM se provadi parametrem £ 333.
Ackoli se uroven elektromagnetického ruseni snizi, vzroste akusticky hluk motoru.
3. Pro proudové chrani¢e pouzijte produkty pro potlaceni vysokych frekvenci.
N\ J
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(2) Uginky svodového proudu ve vodigich

Tepelna relé
/—
sioni +, | 4,
Napajeni Ménic cT - If '.;
— <+ L ' M
n <« T«
Priachod svodového proudu pres vodice O

(1) Tepelnarelé
Vysokofrekvenéni slozka proudu unikajiciho do elektrostatické kapacity mezi vystupnimi vodic¢i
ménice zvysi velikost ¢inného proudu a zpusobi nespravné fungovani externé pfipojenych tepelnych
relé. Jsou-li vodi¢e del$i nez 50 metrd, mize snadno dojit k nespravnému fungovani externiho
tepelného relé u modelu, které maji motory s nizkym jmenovitym proudem (nékolik A nebo mensim),
zejména u 400V modell s nizkym vykonem (do 5,5kW)), protoZe bude vétsi pomér svodového
proudu vuci jmenovitému proudu motoru.

Napravna opatfeni:

1. Pouzijte vestavénou elektronickou tepelnou ochranu ménic¢e. = viz ¢ast 5.12. \
Nastaveni elektronické tepelné ochrany se provadi pomoci parametru JL/7, £ Hr.

2. Snizte taktovaci kmitocet PWM ménice. Tim se v8ak zvysi hluk motoru.
Nastaveni taktovaciho kmito&tu PWM se provadi parametrem F 300. = Viz ¢ast 6.11.

3. Stav Ize zlepsit instalaci féliového kondenzatoru 0,1u~0,5uF - 1000V na vstupni/vystupni svorky
tepelného relé na kazdé fazi.

uim

VIT2

WIT3 H—/

Tepelna relé
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(2) Proudovy transformator (CT) a ampérmetr
Je-li externé pfipojen CT a ampérmetr pro zjisténi vystupniho proudu ménice, vysokofrekvenéni slozka
svodového proudu mize ampérmetr poskodit. Jsou-li vodic¢e del$i nez 50 metr, mize vysokofrekvenéni
slozka snadno projit pres externé pfipojeny CT, pfidat se k méfenému proudu a spalit ampérmetr u
modelu, které maji motory s nizkym jmenovitym proudem (nékolik A nebo mensim), zejména u 400V
modelu s nizkym vykonem (do 5,5kW)), protoze bude vétsi pomér svodového proudu vici jmenovitému
proudu motoru.

Napravna opatfeni:

1. Pouzijte analogovy vystup ménice a vhodny méfici pfistroj.
Skute¢na hodnota proudu mize byt nastavena na vystupni svorky ménice (FM). Je-li pouzit méfici
pfistroj, pouzijte ampérmetr s proudem 1 mA DC na plnou vychylku nebo voltmetr s nap étim 7,5V-

1mA na plnou vychylku.
Lze nastavit také vystup 0-20 mA DC (4-20 mADC). = Viz ¢ast 5.4.
2. Pouzijte monitorovaci funkce vestavéné v ménici.
Pro zjisténi hodnoty proudu pouZijte monitorovaci funkce na ovladacim panelu ménice.
=Viz ¢ast 8.1.1.

1.4.4 Instalace

W Prostfedi pro instalaci
Méni¢ VF-FS1 je elektronické regulacni zafizeni. Vénuijte instalaci ve vhodném provoznim prostredi maximalni
pozornost.

Nedavejte blizko ménic¢e zadné hoflavé latky.
P¥i poruse by mohlo dojit k pozaru.

@

Zakazano

Méni¢ musi byt pouzivan jen v prostfedi, které je specifikovano v navodu.
Pouziti v jinych podminkach muze zpusobit zavadu.

e

Povinné

A Varovani

Neinstalujte méni¢ v misté, kde se vyskytuji silné vibrace.
Mohlo by dojit k padu zafizeni a zranéni osob.

%

Zkontrolujte, zda je vstupni napajeci napéti v rozmezi +10%, -15% jmenovitého napajeciho napéti
uvedeného na vyrobnim Stitku (£10% pfi 100% zatizeni v trvalém provozu). Neni-li vstupni napajeci
napéti v rozmezi +10%, -15% jmenovitého napajeciho napéti (+10% pfi 100% zatizeni v trvalém
provozu), muze dojit k pozaru.

e
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e Neinstalujte zafizeni v mistech, kde je vysoka teplota nebo vysoka
vlhkost, kde dochazi ke kondenzaci vody nebo pusobeni mrazu.
Vyhnéte se mistim, kde hrozi postiikani vodou a kde se muze
' = vyskytovat mnoho prachu, kovovych tlomkd nebo olejova miha.
1w~ * Neinstalujte zafizeni na Zzadném misté, kde jsou agresivni plyny nebo
obrabéci kapaliny.

. Pouzivejte zafizeni v mistech s teplotou v rozmezi od -10°C do 60 °C.
Pri instalaci ménice v misté, kde muze okolni teplota prekraovat 40 °C, odstrarite Stitek (plombu) z horni
casti ménice a pouzivejte jej pfi niz§im nez jmenovitém proudu.

:
(i) 60%|
gom | sem

~10%
i
W//ﬂi i I Misto méfeni

Poznamka: Meénic¢ vyzafuje teplo. Pfi instalaci do skfiné (rozvadéce) zajistéte dostate¢ny prostor a vétrani. PFi
instalaci do skfiné doporu¢ujeme odstranit horni Stitek i pfi okolni teploté mensi nez 40 °C.

. Neinstalujte méni¢ na misté, kde pusobi silné vibrace.

[
4 &\ Poznamka: Je-li méni¢ nainstalovan v misté ptsobeni vibraci, je tfeba
provést opatfeni pro utlumeni vibraci. Pozadejte o radu
4 ‘ m dodavatele.

:
iU

. Je-li méni¢ nainstalovan v blizkosti nékterého z nize uvedenych zafizeni, provedte opatieni pro omezeni
poruch pfi povozu.

Elektromagnety: Pripojte na civku pfepétovou ochranu.
Brzdy: Pfipojte na civku pfepétovou ochranu.
Elmag. stykace: Pripojte na civku pfepétovou ochranu.
Zafivkové osvétleni:  Pfipojte na civku pfepétovou ochranu.
Rezistory: Umistéte dale od ménice.

Rezistory

A-20
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W ZpUsob instalace

@ Nebezpeci
Neinstalujte a nepouzivejte ménic¢, pokud je poskozeny nebo chybi néktera soucast.
Mohlo by dojit k Urazu elektrickym proudem nebo pozaru. Pozadeijte prodejce o opravu.

Zakazano

Instalujte méni¢ na kovovy podklad.
Zadni panel se silné zahfiva. Neinstalujte méni¢ na hoflavé pfedméty, mohlo by dojit k pozaru.
Nepouzivejte méni¢ s odmontovanym ¢elnim krytem. Mohlo by dojit k Urazu elektrickym proudem,
0 usmrceni nebo jinému vaznému zranéni.
V pfipadé, Ze systém vyzaduje specialni podminky provozu, musi byt v ovladacich obvodech ménice
Povinné instalovan ovlada¢ nouzového zastaveni (napfiklad pro aktivaci mechanické brzdy pfi pferuseni
napajeni). Provoz nelze zastavit okamzité samotnym ménic¢em a existuje tedy riziko nehody nebo
zranéni.
V8echny pouzité dopliiky musi vyhovovat specifikacim firmy Toshiba.
Pouziti jakychkoli jinych dopliiki miize zpUsobit nehodu.

A Varovani

0 o Méni¢ musi byt nainstalovan na podkladu, ktery udrzi jeho vahu, jinak muze spadnout a zpusobit

zranéni.

Je-li treba blokovani hfidele motoru, nainstalujte mechanickou brzdu.

Brzdéni méni¢em nefunguje jako mechanicka zarazka a pfi pouziti pro tento i¢el muze dojit ke
zranéni.

Povinne

Nainstalujte méni¢ na dobfe vétraném misté v interiéru a namontujte jej ve svislé poloze na plochou kovovou
desku.

Pokud instalujete vice nez jeden méni¢, méla by byt mezera mezi ménici alespon 5 centimetrti a mély by byt
usporadany do vodorovnych fad. Pokud jsou ménice uspofadany vodorovné bez mezer mezi nimi ( tésné vedle
sebe bok po boku), odlepte ventilaéni plombu (Stitek) na horni ¢asti ménice. Pokud méni¢ pracuje pfi teplotach
nad 40 °C, je nutné snizit vystupni proud.

o Standardni instal  Instalace tésné vedle sebe
min. 10 cm i min. 10 cm
‘ Odstrarite horni plombu
min. 5 om VF-FS1 min. 5 om VF-FS1 VF-FS1 VF-FS1
Nlg

Prostor vyznaceny na obrazku je minimalni potfebny volny prostor. Protoze vzduchem chlazené zafizeni ma
nahofe a dole chladici ventilatory, zajistéte nad a pod zafizenim co nejvétsi volny prostor, aby mohl vzduch

dobre proudit.
Poznamka: Neinstalujte zafizeni v mistech, kde je vysoka teplota nebo vysoka vihkost a kde je mnoho prachu,
kovovych tlomkd nebo olejova miha.
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W Tepelné parametry méniCe a potfebna ventilace
Asi 5 % jmenovitého vykonu ménice pfipada na ztraty zplisobené prevodem ze sttidavého proudu (AC)
na stejnosmérny (DC) a naopak. Aby se zabranilo narustu teploty uvnitf skiing, kdyz se tyto ztraty méni na teplo,
musi byt vnitfek skfiné vétrany a chlazeny.

Potfebné mnozstvi vzduchu pro nucené chlazeni a potifebna velikost plochy pro rozptyleni tepla pfi provozu
v uzaviené skfini v zavislosti na vykonu motoru jsou uvedeny nize.

Poznamka 1: Tepelna ztrata doplrikovych externich zafizeni (vstupni tumivka, odruSovaci filtry atd.) nejsou
v tepelnych hodnotach v tabulce zahrnuty.
Poznamka 2: P¥i trvalém provozu a 100% zatizeni.

Provozni vykon Teplotni hodnoty (w) 2 & mnozstvi Velikost plochy pro rozptyl
Napéti motoru Taktovaci kmitoget ! Taktovaci kmitoget vzduchu pro nucenou tepla pfi instalaci do skiné
(kW) 8 kHz ! 12 kHz ventilaci (m’/min) (m?)
0,4 - ! 44 0,25 0,88
0,75 - ] 63 0,36 1,26
15 - | 101 0,58 2,02
22 - j 120 0,68 24
4,0 - | 193 1,1 3,86
55 - ' 249 1,42 4,98
3x200v 75 5 | 346 1,97 6,92
11 - i 459 2,62 9,18
15 - | 629 3,59 12,58
18,5 698 j - 3,98 13,96
22 763 | - 4,35 15,26
30 1085 ! - 6,18 21,7
0,4 - ' 45 0,26 0.9
0,75 - ] 55 0,31 1,1
15 - j 78 0,44 1,56
22 - ! 103 0,59 2,06
4.0 - | 176 1,0 3,52
55 - ] 215 1,23 43
3x400V 75 B i 291 1,66 5,82
11 - | 430 2,45 8,6
15 - | 625 3,56 12,5
18,5 603 | - 3,44 12,06
22 626 ! - 3,57 12,52
30 847 ] - 4,83 16,94
37 980 i - 5,59 19,6
45 1257 i - 7,17 25,14
55 1459 j - 8,32 29,18
75 1949 | - 11,11 38,98

W Opatreni proti ruseni
Méni¢ generuje vysokofrekvencni ruSeni. Pfi instalaci je tfeba dodrzovat pfisluSna opatfeni. Pfiklady jsou
uvedeny nize.
« Vedte silové a ovladaci vodice oddélené. Nedaveite je do stejného instalaéniho kanalu, nevedte je soubézné
a nesvazuijte je k sobé.
* Pro ovladaci obvody pouzijte stinéné a kroucené pary vodica.
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Oddélte vstupni (napajeci) a vystupni (motorové) silové kabely. Nedavejte je do stejného instalaéniho kanalu,
nevedte je soub&zné a nesvazuijte je k sobé.

Uzemnéte uzemnovaci svorky ménice ( =).

Nainstalujte ochranné RC ¢leny na kazdou civku elektromagnetického stykace nebo relé, pouzitou u ménice.
V pfipadé potfeby nainstalujte odruSovaci filtry.

Nainstalujte EMC (odrusovaci) desku a pouZijte stiréné vodice.

B Instalace vice neZ jednoho méni¢e do rozvadéce

Kdyz instalujete dva nebo vice méni¢u do rozvadéce, dbejte na nasledujici body.

* Ménice Ize instalovat také tésné vedle sebe bez jakékoli mezery mezi nimi.

« P¥i instalaci ménicl tésné vedle sebe odstrarite varovny stitek na horni ¢asti kazdého ménice. Teplota okoli
by neméla pfesahnout 40 °C. Pfi pouziti ménicu pfi okolni teploté nad 40 °C ponechejte mezi ménici
mezeru min. 5 cm, odstrarite varovny $titek na horni ¢asti kazdého ménice a provozujte kazdy méni¢ pfi
nizsim proudu, nez je jmenovity.

Ponechejte nad a pod ménici volny prostor min 20 cm.
Pfi instalaci ménicu nad sebou pouzijte desku pro odklonéni vzduchu tak, aby teplo stoupajici z doiniho
méniée nepusobilo na horni ménié.

Ventilator

[€— Méni¢

Deska pro odklon
4
vzduchu

[€— Méni¢
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2. Zapoje

Nikdy nerozebirejte, neupravuijte ani neopravujte.

Mobhlo by dojit k Urazu elektrickym proudem, pozaru nebo zranéni. O opravy pozadejte prodejce.
Demontaz
zakézana

Nestrkejte prsty do otvoru, napfiklad otvort pro kabely nebo chladici ventilatory.
Muze dojit k Urazu elektrickym proudem nebo jinému zranéni.
Nezasunujte do ménice zadné predméty (elektrické vodice, tyce atd.).

Muze dojit k Urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

Zakaza
akazano « Nedovolte, aby se do styku s méni¢em dostala voda nebo jiné kapaliny.
Muze dojit k trazu elektrickym proudem nebo pozaru.
A Varovani
* P¥i pfepravé nebo premistovani nedrzte méni¢ za elni kryt.
Kryty se mohou uvolnit a méni¢ mize spadnout a zpusobit zranéni.
Zakazano

2.1 Pokyny pro zapojeni

@ Nebezpedi

® « Nikdy nesundavejte €elni kryt, pokud je zafizeni pod napétim, ani neotevirejte dvefe rozvadéce (pfi

vestavbé do rozvadéce).
Ménic¢ obsahuje mnoho &asti s nebezpeénym napétim a dotyk s nimi zpUsobi uraz elektrickym

Zakazano proudem.
« Zapnéte napajeni, jen kdyz je nasazen pfedni kryt nebo kdyz jsou zaviena dvefe rozvadéce. Pfi
0 nedodrzeni tohoto pokynu muze dojit k Urazu elektrickym proudem nebo jinému zran éni.
Povinné o Elektricka instalace musi byt provedena kvalifikovanym odbornikem.

Pripojeni vstupniho napéti osobou, ktera nema odborné znalosti, mGze zpusobit pozar nebo uraz

elektrickym proudem.

Zapojte spravné vystupni svorky (stranu motoru).

P¥i nespravném poradi fazi se bude motor tocit opacné a to mize zpusobit zranéni.

Pripojeni kabelu se musi provadét az po instalaci ménice.

Jsou-li kabely pfipojeny dfive, muze dojit ke zranéni nebo urazu elektrickym proudem.

Pred pfipojenim kabelt musi byt provedeny nasledujici kroky.

(1) Vypnéte vSechny zdroje napajeni.

(2) Pockejte nejméné deset minut a zkontrolujte, zda kontrolka nabijeni nesviti.

(3) Pouzijte méfici pristroj, ktery dokaze zméfit stejnosmérné napéti (800 V nebo vyssi) a zkontrolujte,
zda napéti DC meziobvodu (mezi PA/+ a PC/-) nepfesahuje 45 V.

Nejsou-li tyto kroky spravné provedeny, hrozi pfi zapojovani Uraz elektrickym proudem.

Utahnéte Srouby na svorkovnici predepsanym momentem.

Nejsou-li Srouby utazeny predepsanym momentem, muze dojit k pozaru.
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@ Nebezpedi

* Uzemnéni musi byt spravné pfipojeno.
Neni-li uzemnéni fadné a bezpeéné pfipojeno, mohlo by pfi zavadé nebo probijeni proudu dojit k trazu
elektrickym proudem nebo pozaru.

A Varovani

« Nepfipojujte zafizeni (napfiklad odruSovaci filtry nebo du/dt filtry), ktera obsahuji kondenzatory, na
® vystupni svorky (strana motoru).
Mohlo by dojit k pozaru.

Uzemnit

Zakazano

B Prevence radiového ruseni
Abyste potlacili elektromagnetické ruseni, oddélte od sebe napajeci kabely vedouci k napajecim svorkam
(R/L1, S/L2, T/L3) a vystupni kabely vedouci k motorovym svorkam (U/T1, V/T2, W/T3).

B Napajeni ovladacich a silovych obvodl
Napajeni ovladaciho a silového obvodu je u VF-FS1 stejné.
= Viz ¢ast 6.17.3.
Pokud zavada nebo poruchové vypnuti zpUsobi vypnuti silového napajeni, vypnou se i oviadaci obvody. Pfi
kontrole pfi¢iny zavady nebo poruchového vypnuti pouzijte funkci paméti poruchovych hlaseni.

B Kabelaz

o Kuvuli malému prostoru mezi svorkami silového obvodu pouzijte pro pfipojeni vodice s nalisovanymi
dutinkami. Pfipojte vodice tak, aby se sousedni kontakty nedotykaly.

e Pro zemnici svorku pouzijte vodice, jejichz prurez je stejny nebo vy$si, nez je uveden v tabulce 10.1 a
méni¢ vzdy uzemnéte (200V: typ zemnéni D, 400V: typ zemnéni C).
Pro uzemnéni pouzijte co mozna nejkrat$i vodi¢ s co nejvétsim prafezem a pfipojte jej co mozna nejblize k
meénici.

* Prhrezy elektrickych vodicl pro silovy obvod viz tabulka v ¢asti 10.1.

o Délka vodicu silového obvodu podle tabulky v ¢asti 10.1 by neméla prekrocit 30 metrt. Je-li vodi¢ del$i nez
30 metrd, je tfeba zvétsit prirez vodice.

2.2  Standardni zapojeni

@ Nebezpedi
Nepfipojujte vstupni napajeni k vystupnim svorkam (na stran & motoru) (U/T1,V/T2W/T3).
Méni¢ se tim poskodi a muze dojit k pozaru.
® Nepfipojujte rezistory k DC svorkam (mezi PA/+ a PC/-).
Mohlo by dojit k pozaru.
Zakazano | « Po odpojeni vstupniho napajeni se po dobu deseti minut nedotykejte napajecich vodi&t pfipojenych na
vstupni strané ménice. Mohlo by dojit k Grazu elektrickym proudem.
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2.2.1 Standardni schéma zapojeni 1

Toto schéma ukazuje standardni zapojeni silového obvodu.

Standardni schéma zapojeni - SINK (negativni logika) (spole¢na svorka: CC)

PA/H]  PC/H
Jistie
e . q( . —
Napéjeni — Odrus. [ | Silovy (vykonovy)
3x380-480 V,50/60Hz filtr [ | obvod
I I
Ridici —) F
obvod &
[oNoNoR A
O O
Porucha VF-FS1 (©]®) RES¢

Spole¢ny

Konektor . P24
pro sériovou
komunikaci
] swa M VA
SQURCE V. \Y

PLC H H
of L] SINK | |

FM CC VIA VIB PP
o O o

Dosazeni nizkého
kmitoctu

Vstup 24 V DC

[ ] + Napétovy signal: 0-10 V
Meic pistroj h |t (Proudovy signal: 4-20 mA)
(ampérmetr) ]
7,5V-1mA Externi potenciometr (1-10 kQ)
(nebo 4-20 mA) (nebo vstup napétového signalu pres

svorky VIB-CC: 0-10 V)
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2.2.2 Standardni schéma zapojeni 2

Standardni schéma zapojeni - SOURCE (pozitivni logika) (spole¢na svorka: P24)

PA4] PC/
Jistig Motor
L U1

Napajeni :)X( Odrus. [ | Silovy (vykonovy) 2 VT2 I'M
3x380-480 V,50/60Hz filtr obvod 2 WIT3
— — ©
T I
Ridici P24 Seolecny
FLC obvod C\ Vpfed
[oXeXe} pre

VF-FSNog/ * Vead

Ovladaci panel RES Reset

/_ Konektor
@ pro sériovou

komunikaci

] SW4e FM  VIA

SOURCE V \

PLC H H
©Q SINK | I

FM CC VIA VIB PP
o O

-t

Porucha

Dosazeni nizkého T
kmitoctu

Vstup 24 V DC

*Napétovy signal: 0-10 V
-(Proudovy signal: 4-20 mA)

Méfici pFistroj
(ampérmetr)

7,5V-1mA Externi potenciometr (1-10 kQ)
(nebo 4-20 mA) (nebo vstup napétového signalu pres
svorky VIB-CC: 0-10 V)
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2.3 Popis svorek

2.3.1  Silové svorky

Toto schéma ukazuje pfiklad zapojeni silového obvodu. V pfipadé potieby pouzijte doplriky.

B Pfipojeni napajeni a motoru

1

Napajeni i

-VF-FS1 :

Napajeci vodic¢e na Motorové vodice na |
R/L1, S/L2aT/L3 U/T1, VIT2aWIT3 | Motor

| IR b [ ﬁ%ﬁ
L L

B Pfipojeni s perifernimi zafizenimi

Jisic ~ Stykaé  \stupni  Odrusovaci du/dt fit
tumi it

Wka

Napdjeni

B-5
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B Silovy obvod
Oznaceni svorky

01-2008

Funkce svorky
Zemnici svorka pro pfipojeni ménice. Celkem jsou 3 svorky: 2 na svorkovnici a 1 na
= Zebru chladice.
200V tfida: tfifazové napéti 200 az 240V - 50/60Hz
400V tida: tfifazové napéti 380 az 480V - 50/60Hz

PFipojeni pro (tfifazovy asynchronni) motor.

R/L1,8S/L2,T/L3
U/T1,VIT2WIT3

Svorka PA/+: Svorka s kladnym potencialem pro DC napétovy meziobvod
Svorka PC/-: Svorka se zapornym potencialem pro DC napétovy meziobvod
Pres svorky PA+ a PC/- Ize méni¢ napajet stejnosmérnym (DC) napétim.

PA/+, PC/-

Usporadani svorek silového obvodu je pro kazdy rozsah jiné.
= Usporadani svorek silového obvodu viz ¢ast 1.3.2.1.

232

Ovladaci svorky

Svorkovnice ovladacich obvod je spole¢na pro vSechna zatizeni.
Funkce a parametry jednotlivych svorek jsou uvedeny v nasledujici tabulce.
= Usporadani svorek fidiciho obvodu viz ¢ast 1.3.2.3.

B Ovladaci svorky

Oznaé. . Elektrické I -
svorky Vstup/vystup Funkce parametry Vnitfni obvody ménice
Spojeni svorek F-CC zpusobi otaceni
o] vPFed; rozpojeni zpusobi zpomaleni sw
F Vstup % a zastaveni. (Kdyz je funkce ST Bezpotencialovy v o
._ >| trvale zapnuta.) kontaktovy vstup
G Z[ Spojeni svorek R-CC zplisobi max. 24VDC-5mA
5| I X AR
R Vstup § E otaceni vgad, rozpojeni zpuss)!)l
£ 3| zpomaleni a zastaveni. (Kdyz je
§ E funkce ST trvale zapnuta.) *Sink/Source/PLC
5| Spojeni svorek RES a CC, zpUsobi se prepina pomoci
©| reset poruchy ménic¢e. Spojeni RES sSw4
RES Vstup “lacc nevyvola zadnou odezvu, kdyz
je méni¢ v normalnim stavu.
v Externi napajeni 24 V DC 24VDC \\/,zf\‘hoz'_mvam' nastaveni
stup . < . . X M . typ: SINK (negativni
PLC (spolecny) Kdyz je pouzita kladna (source) logika, je (izolaéni odpor: logika)
pfipojena spole¢na svorka. DC 50V) WP typ: SOURCE (pozitivni
logika
cc Spole¢na pro | Ekvipotencialni svorka ovladaciho obvodu cc i
vstup/vystup | (2 svorky) T
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Oznac. . Elektrické e o -~
svorky Vstup/vystup Funkce parametry Vnitfni obvody ménice

| +24V
10V DC

PP Vystup Napajeni analogového vstupu (povoleny proud

zatéze: 10 mA)
Multifunkéni programovatelny analogovy
vstup.
Tovarni nastaveni: zadana hodnota
kmito¢tu 0~10 V DC /0~60 Hz (0~50 Hz).
Funkci Ize zménit na proudovy vstup 4~20 10vDC
mA DC (0~20 mA) pfepnutim DIP (interni impedance:
prepinace VIA (SW3) do polohy I. 30 kQ)

VIA Vstup

Zménou nastaveni parametru lze tuto 4-20 mA
svorku pouzit také jako multifunk&ni (interni impedance:
programovatelny vstup. Pfi pouZiti sink 250 Q)
(negativni) logiky zapojte vzdy mezi

svorky P24-VIArezistor (4,7 kQ-1/2 W).

Prepnéte také DIP pfepina¢ VIA (SW3) do

polohy V.

Multifunkéni programovatelny analogovy

vstup. 10V DC

viB Vstup Tovarni nastaveni: zadana hodnota (interni impedance:

kmito&tu 0~10 V DC/ 0~60 Hz (0~50 Hz). 30ke)

PTC vstup = Viz ¢ast 6.17.15.
Ampérmetr s 1 mA
DC na plnou
vychylku nebo

. . , . voltmetr s 7,5V DC

Multifunkéni programovatelny analogovy (10V DC) 1 mAna

vystup. Tovarni nastaveni: skutecny pinou vychylku

EM Wstu kmitocet. yeny

ystup Tuto funkci Ize zménit na proudovy vystup 0-20mA (4-20mA)
0-20 mA DC (4-20 mA) pfepnutim DC ampérmetr
prepinac¢e FM (SW2) do polohy I.
Povoleny
zatézovaci odpor :
max. 750 Q
| +24V
. . - P24 |
P24 Vystup Vystup napajeni 24 V DC 24V DC-50 mA
: PTC

* PTC (Positive Temperature Coefficient) : Termistor vestavitelny do vinuti motoru pro pfesné sledovani teploty vinuti.
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Oznat. Vstup/vystup Funkce Elektricke Vnitfni obvody ménice
svorky parametry

FLA
Multifunkéni programovatelny reléovy 250 VAC-1A i

FLA vystup. (cosp=1) FLB®

FLB Vystu Detekuje poruchu ménice. : s odporem zatéze

FLC ystup Pri aktivaci funkce ochrany je kontakt mezi | 30 VDC-0,5A FLC

FLA-FLC sepnut a kontakt mezi FLB-FLC | 250 VAC -0,5A

rozepnut. (cosp =0,4)

+24V

Multifunkéni programovatelny reléovy 250 VAC-1A RY

vystup. (cosp=1) )T(l
RY Vystu Tovarni nastaveni: Detekce dosaZzeni : s odporem zatéze A
RC ystup nizkého kmito&tu. 30VDC-05A RC

Multifunkénim vystupnim svorkam Ize 250 VAC-05A

pfiradit dvé rizné funkce. (cosp=0,4)

B SINK (negativni) logika/SOURCE (pozitivni) logika (Kdyz je pouzit vnitrni napajeci
zdroj ménice)
Pfi pouziti sink logiky aktivuje obvod proud tekouci ven z ovladaci vstupni svorky.
Obecné pouzivana metoda v Evropé je source logika, ve které aktivuje obvod proud tekouci do vstupni svorky.
Sink logika je nékdy oznacovana jako negativni logika a source logika jako pozitivni logika.

Obvody obou logik jsou napajeny z vnitfniho napajeciho zdroje ménice nebo z externiho napajeciho zdroje a
jejich zapojeni se lisi podle pouzitého napajeni.

<Pfiklady zapojeni pfi pouziti interniho napajeciho zdroje ménice>

Pfepinaé SW4:SINK

Sink (negativni) logika

Pfepina¢ SW4:SOURCE

Source (pozitivni) logika

24Voe 7 W
Ve : Spoletny| P24 Vstup
\Vystup | F H gl :
g H i
Vystup  |F i
Spokeény [cc i :
H
PLC Ménic PLC Menis
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B SINK (negativni) logika/SOURCE (pozitivni) logika (Kdyz je pouzit externi napajeci
zdroj)
Svorka PLC se pouziva pro pfipojeni k externimu napajecimu zdroji, nebo pro izolaci svorky od jinych
vstupnich nebo vystupnich svorek. Pro izolaci vstupni svorky prepnéte pfepina¢ SW4 do polohy PLC.

<Priklady zapojeni pfi pouziti externiho napajeciho zdroje>

Pfepina¢ SW4:PLC Pfepina¢ SW4:PLC

Sink (negativni) logika Source (pozitivni) logika

Vstup

PLC Méni¢ PLC Ménic

B Prepinani funkce svorek VIA mezi analogovym a digitalnim vstupem
Funkci svorky VIA Ize nastavit na analogovy vstup nebo digitalni vstup zménou nastaveni parametru (£ {3 9).
(Vychozi tovarni nastaveni: Analogovy vstup)
Pfi pouziti téchto svorek jako svorek digitalniho vstupu pro obvod sink logiky zapojte mezi svorky P24 a VIA
rezistor (doporuceny rezistor: 4,7 KQ - 1/2 W).
Pfi pouziti VIA svorky jako svorky digitalniho vstupu prepnéte také prepina¢ VIA (SW3) do polohy V. Pokud
neni rezistor zapojen nebo pfepina¢ VIA (SW3) neni pfepnut do polohy V, bude digitalni vstup stale
v zapnutém stavu, coz je velmi nebezpecné.
Nastavte funkci svorky dfive, nez k nim pfipojite pfislusné zatizeni. Jinak muze dojit k poskozeni ménic¢e nebo
pfipojovanych zafizeni.
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¥ Obrazek vpravo ukazuje pfiklad zapojeni vstupu VIA, poa
jako digitalni vstup. Tento pfiklad ukazuje zapojeni, VIA
kdyz je méni¢ pouzivan v rezimu sink (negativni) logiky. 4.7kQ !V
|
VIA sw3
cC

B Prepinani logiky/Pfepinani vystupu napéti-proud

(1) Prepinanilogiky
Pro prepinani mezi logikami pouzijte pfepina¢ SW4.
Prepinac nastavte pfed pfipojenim zafizeni k ménici a bez pfipojeného napajeni. Je-li pfepinani mezi sink,
source a PLC provedeno az po pfipojeni nebo pfi zapnutém ménici, mize se méni¢ poskodit. Zkontrolujte
proto nastaveni pfepinace pred zapnutim ménice.

(2) Prepinani vystupu napéti-proud
Pro pfepinani mezi napétovym a proudovym vystupem pouZzijte pfepina¢ FM (SW2).
Prepina¢ nastavte pred pfipojenim zafizeni k ménici a bez pfipojeného napajeni.

W4
SOURCE
\ = PLC

N SINK | I
O] A

SW2 sw3

Vychozi tovarni nastaveni prepinact
SW4: SINK (negativni) (typ WN)
SOURCE (pozitivni) (typ WP)
FM (SW2): poloha V
VIA (SW3): poloha V

B-10



TOSHIBA 01-2008 ENETEX-TEP s.r.o.

3. Provoz

@ Nebezpedi
Nedotykejte se svorek ménice, kdyz je méni¢ pod napétim, ani kdyz motor stoji.
Je-li méni¢ pod napétim, mtze pfi dotyku se svorkami dojit k Urazu elektrickym proudem.
— Nedotykejte se spinacu na fidici desce, kdyz mate mokré ruce a necistéte méni¢ mokrou utérkou.

Zakazano Takové postupy mohou zpusobit traz elektrickym proudem.
Nepfiblizujte se k motoru ve stavu nouzového zastaveni, je-li nastavena funkce automatického
restartu.
Motor se mlze nahle znovu rozbéhnout a to miize zpUsobit zranéni.
Provedte dostupna bezpecénostni opatfeni napf. nasazeni krytu na motor, abyste zabranili nehodam pfi
nec¢ekaném rozb&hnuti motoru.

e Zapnéte vstupni napdjeni az po nasazeni ¢elniho krytu.
0 Pri instalaci méni¢e s odmontovanym pfednim krytem ve skfini zaviete vzdy nejprve dvefe rozvadéce
a pak zapnéte napajeni, jinak muze dojit k Grazu elektrickym proudem.
Povinné e Pokud z ménice zac¢ne vychazet kouf, neobvykly zapach nebo zvuk, okamzité odpojte napajeni.

Pokud by zafizeni pokracovalo v takovém stavu v provozu, mohlo by dojit k pozaru. Pozadejte
prodejce o opravu.

Vypnéte vzdy napajeni, pokud neni méni¢ dlouho pouzivan, protoZe existuje moznost zavady vlivem
vlhkosti, prachu apod. Zustane-li nepouzivany méni¢ pod napétim, zvysuje se riziko vzniku pozaru.
Zapnéte vstupni napajeni az po nasazeni ¢elniho krytu.

P¥i instalaci méni¢e s odmontovanym pfednim krytem ve skfini zaviete vzdy nejprve dvefe rozvadéce
a pak zapnéte napajeni, jinak muze dojit k Grazu elektrickym proudem.

Pred resetovanim ménice po poruse zajistéte, Ze jsou ovladaci povely vypnuty. Je-li méni¢ resetovan
pred vypnutim ovladaciho povelu, mtze dojit k nahlému rozb&hnuti motoru a zranéni.

A Varovani

« Nedotykejte se Zeber chladi¢e ani vybijecich rezistord.
Tyto ¢asti jsou horké a mohli byste se o né spalit.
Zakaz dotyku
« Dodrzujte vSechny provozni rozsahy motor a mechanického zafizeni. (Viz navod k motoru.)
Nedodrzeni téchto rozsaht mtze zpusobit zranéni.
Zakézano
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3.1 ZjednoduSeny provoz VF-FS1

Nastaveni zadané hodnoty kmito¢tu a zptsobul ovladani je mozné provadét nékterym z nasledujicich postupu.

. (1) Start a stop z ovladaciho panelu
(2) Start a stop pomoci externich ovladacich signalt
pfipojenych na svorkovnici
(3) Start a stop pres sériovou komunikaci

o - (1) Nastaveni pomoci ovladaciho panelu
[ Nastaveni kmitoctu ] (2) Nastaveni pomoci externich signalli pfipojenych na
svorkovnici (0-10 V DC, 4-20 mA DC)
(3) Nastaveni pres sériovou komunikaci
(4) Nastaveni pomoci externiho kontaktu UP/DOWN

Mistni rezim a dalkovy rezim ovladani
Mistni rezim  : Pokud je tlacitkem nastaven mistni rezim ovladani, pak povely start, stop a

nastaveni zadané hodnoty kmitoctu se daji provadét jen tlacitky na oviadacim panelu.
Pokud je nastaven mistni rezim ovladani, sviti indikator LOC/REM.

Dalkovy rezim : Start, stop a nastaveni zadané hodnoty kmito&tu se Fidi podle volby £ /704 (Zpusob
ovladani) nebo F {104 (Rezim nastaveni kmitoctu).

*1 V tovarnim nastaveni je prepinani mezi rezimem Mistni ovladani a Dalkové ovladani povoleno. Chcete-li tuto
moznost zakazat, postupujte podle kapitoly 6.20.1.

*2 V tovarnim nastaveni je po prepnuti z dalkového ovladani na mistni zachovan stav chodu nebo stopu a nastaveni
zadané hodnoty kmito&tu. Pfi pfepnuti z mistniho oviadani na dalkové se muze ménic spustit, pokud je na
dalkovém ovladani nastaven rezim spusténi. Postup pro zablokovani této funkce = viz ¢ast 6.10.

*3 Stav rezimu mistniho/dalkového ovladani se pfi vypnuti napajeni ulozi do paméti.

Nastaveni dalkového rezimu, pouZiti zakladnich parametrti £ 784 (Volba
zpusobu ovladani) a £ 7§ d (Volba rezimu nastaveni kmitoétu 1).

Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
0: Svorkovnice
cnod Volba zpUsobu ovladani 1: Ovladaci panel 0
2: Sériova komunikace
1: VIA

2:VIB

3: Ovladaci panel 1
4: Sériova komunikace

5: Motorpotenciometr vice/méné

Enog Volba rezimu nastaveni
e kmitoctu 1

* Popis £ 10d.FN0d viz5.3.
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3.1.1  Start a stop

W Pfiklad nastavovaci procedury £ /154

Tlagitka LED displej Operace
. Zobrazuje skuteénou hodnotu kmitoctu (stop).
vy (Pokud standardniho zobrazeni £ 7 {£={} [provozni kmito&et])
RUF Zobrazi se prvni zakladni parametr [Funkce privodce (FL/F)].
@ @ cnod Pomoci tlagitka A nebo V vyberte “C 704"
. Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni nastaveni parametru. (Vychozi
Y nastaveni: J).
@ ! Zménte parametr na { (panel) stisknutim tlacitka A.
e n0d Stisknutim tlacitka ENT uloZte zménény parametr. Zobrazi se stfidavé
ISy £ N0 d anastavena hodnota parametru.

(1) Start a stop pomoci tlagitek na ovladacim panelu (£ 180d= 1)

Pro start a stop motoru pouzijte tlacitka @ a @ na ovladacim panelu.

: Start motoru. : Stop motoru.

*  Pro pfepinani sméru otageni vpfed a vzad z ovladaciho panelu je tfeba nastavit parametr £~ (volba
sméru vpfed/vzad) na & nebo 3.

(2) Start/Stop pomoci externiho signalu na svorkovnici (Z 18 4=0): Sink (negativni)
logika

Pro start a stop motoru pouzijte externi signaly na svorkovnici ménice.

Dobéh a

Spojeni svorek EI a : chod vpied Kmiméet\_: e
jeni & ( ZAP
Rozpojeni svorek EI a : dobgh a zastaveni TS — s

(3) Volny dob&h
Standardni vychozi zastaveni je dob&h po rampé. Pro Otky Volny dobeh
volny dobéh nastavte na volny DI funkci "1(ST)". mobru
Zmeérite F | 10<0-

Pro volny dobéh rozpojte ST-CC pii zastavovani ZAP
motoru. Displej na ménici zobraziv tomto okamziku F-CC _ 1 vw
hlageni OF £ - i AP

stec _b———1  \w
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3.1.2

Nastaveni zadané hodnoty kmitoctu

m Pfiklad nastavovaci procedury £ 75

Tlacitka LED displej Operace
P Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmitoétu (Stop).
uu (Pokud je standardniho zobrazeni £ 7 !J={ [provozni kmitocet])
AUF Zobrazi se prvni zakladni parametr [Funkce privodce (FF)).
@ @ Fnod Pomoci tlagitka A nebo V vyberte “F 10 d’
, Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni nastaveni parametru. (Vychozi
! nastaveni: /).
@ 3 Zménte parametr na 3 (ovladaci panel) stisknutim tlacitka A.
Stisknutim tlacitka ENT uloZte zménény parametr. Zobrazi se stfidavé
J=FN0

FN0d anastavena hodnota parametru.

*  Dvojim stisknutim tlacitka se obnovi standardni monitorovaci rezim displeje (zobrazeni provozniho

kmitoctu).

(1) Nastaveni zadané hodnoty kmitoétu pomoci ovladaciho panelu (570 d=3)
Nastavte kmito€et pomoci ovladaciho panelu.
@: Zvysuje kmitocet

: Snizuje kmitocet

B Priklad ovladani provozu z panelu

Tlacitka LED displej Operace
P Zobrazuje skute¢nou hodnotu (SH) kmitoctu (Stop).
vy (Pokud je standardniho zobrazeni £ 7 {53={ [provozni kmitocet])
@ @ 50.0 Nastavte zadanou hodnotu (ZH) kmitatu.
SO.00F Stisknéte tlagitko ENT pro uloZeni ZH kmitastu. Zobrazi se sffidavé £ £
o= a kmitoget.
@ @ 50.0 Stisknutim tladitka A nebo V se zméni SH kmitoctu i za provozu.
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(2) Nastaveni kmitoétu pomoci svorek VIAVIB (F {15 4= ! nebo )

B Nastaveni kmitoctu
1)  Nastaveni kmitoctu pomoci externiho potenciometru

-
# Potenciometr
n Nastaveni kmitoGtu pomoci potenciometru (1-10kQ, 1/4W)
= Podrobnéjsi informace o nastaveni viz ¢ast 6.5.
I VIB : Nastaveni kmitoctu pomoci potenciometru
60 Hz
Kot
0
* Stejnym zplsobem muiZze byt pouZita vstupni svorka VIA. MIN MAX
FNOd< I: pouziti VIA, F10d<2: pouziti VIB
= Podrobnosti viz ¢ast 6.5.
2)  Nastaveni kmitoctu pomoci napétového signalu (0~10 V)
7 x .o - .
i ? Napétovy signal
+ VIA Nastaveni kmitoGtu pomoci napétovych signal (0~10V).

informace o nastaveni viz ¢ast 6.5.

: Napétovy signal 0-10 V DC

-

60Hz

Kmitoget

* Stejnym zpusobem mize byt pouzita vstupni svorka VIB. %v e 10V DC
FNOd< I pouziti VIA, FN0d<2: pouziti VIB
= Podrobnosti viz ¢ast 6.5.
Poznamka: Nezapomeiite pfepnout prepina¢ VIA (SW3)do polohy V (napéti)

3)  Nastaveni kmitoctu pomoci proudového signalu (4~20 mA)

# Proudovy signal
Nastaveni kmitoctu pomoci proudovych signa’lﬂ (4~20 mA).

: Proudovy signal 4-20 mA DC

i 60Hz

KmitoGet

4mADC 20 mA DC
* Nastaveni parametr umozZiiuje pouZit také proudy 0-20 mA DC. b "

Poznamka: Nezapomeiite nastavit prepina¢ VIA (SW3) do polohy | (proud).
..,

C-5
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3.2 Ovladani VF-FS1

Prehled zplsobt ovladani ménice s jednoduchymi priklady.

Volba mistniho rezimu ovladani
Nastaveni ZH kmitogtu, start a stop pomoci ovladaciho panelu.

PF.1

(1)  Zapojeni

& &
PA/+ PC/-
- Motor
Jisti¢

R/L1 U1

V/T2

— Siovy obvod i)

—x
(2) Nastaveni parametru
Oznaceni Funkce Nastaveni hodnoty

£no Volba zpUsobu ovladani 1
Fh0 Volba rezimu nastaveni kmito&tu 1 3

(3) Provoz

Start/stop: pouZzijte tlacitka a na ovladacim panelu.

Nastaveni ZH kmito&tu: Nastavte pomoci tlagitek @ @ na ovladacim panelu.

Pro uloZeni kmito¢tu do paméti stisknéte tlacitko .

Na displeji bude blikat stfidavé &L a nastaveny kmitocet.
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Volba dalkového rezimu ovladani
Nastaveni ZH kmitoctu, start a stop pomoci externich signald.

PF.2

(1) Zapojeni

ENETEX-TEP s.r.o.

)

PO

Jistie RILT ot
22 o Silovy obvod
s, ilovy obve
;,( TIL3 fitr

Signal Chod vpred

Signal Chod vzad

Spole¢ ny
cc poled ny

cCc VIA VvVIB PP
Napétovysignd: 0~10V,
proudovy signdl: 4~20 mA
Extem i potenciometr
(Jinak vstupni nap &t ovy signal (0~10 V) mezi svorkami VIA-CC.)
(2) Nastaveni parametru
Oznaceni Funkce Nastaveni hodnoty
£nod Volba zptisobu ovladani 0
FRod Volba rezimu nastaveni kmitoctu 1 1 nebo 2
(3) Provoz

Start/stop: Zapnuti/vypnuti spinae mezi svorkami F-CC, R-CC. (Nastavte SW4 na Sink logiku)
Nastaveni kmito¢tu: VIA nebo VIB: 0-10 V DC (Externi potenciometr)

VIA: Vstup 4-20 mA DC.
Pro pfepnuti ovladani napétim nebo proudem na svorce VIA pouzijte pfepina¢ VIA (SW3).
Napétovy vstup: poloha V
Proudovy vstup: poloha |
* Pokud sviti indikator tlacitka LOC/REM, vypnéte jej stisknutim tlagitka .
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4. ZakladniovladaniVF-EST

VF-FS1 ma tfi nasledujici zobrazovaci rezimy.

Standardni rezim : Standardni rezim ménice. Tento rezim je aktivovan po zapnuti
zobrazeni meénice.

s N\
Tento rezim slouzi pro zobrazovani vystupniho kmito¢tu a nastaveni zadané hodnoty

kmito&tu. Zobrazuje také informace o alarmech bé&hem provozu a poruchach.
« Nastaveni zadané hodnoty kmito¢tu = viz ¢ast 3.1.2
e Zobrazeni varovani
Nastane-li v ménici porucha, bude na LED displeji stfidavé blikat signal poruchy

a kmitocet.
r: - proud dosahl mezni hodnoty nastavené nadproud.
P: - napéti dosahlo mezni hodnoty nastavené pro prepéti.
L - zatéz dosahla 50% nebo vysSi mezni hodnoty nast. pro pfetizeni.
H: - teplota dosahla mezni hodnoty nastavené pro prehrati.
(. J

[ Rezim nastaveni ] . Rezim slouzi k nastaveni parametri ménice.

| Nastaveni parametrii = viz ast 4.2.|

[ Rezim zobrazeni ] . Rezim, ve kterém je mozné sledovat provozni stav a zakladni
provoznich stavul data.
Umoziuje sledovani nastavenych kmitoctu, vystupniho proudu/napéti a stavu
vstupU/vystupl na svorkach.
| Dal$i informace = viz €ast 8.1.|

Jednotlivé rezimy zobrazeni se pfepinaji stisknutim tlacitka .

Standardni rezim
@ zobrazeni
Rezim zobrazeni Rezim nastaveni
provoznich stavi
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4.1  Prubéh rezimu zobrazeni provoznich stav(

Prubéh rezimu zobrazeni je nasledujici

Rezim nastaveni

Cade
Standardni rezim
zobrazeni RUNTE * Rezim zobrazeni
B.g of Hz (= viz strana D-1)

30 typu dat

Ve

{

Poznamka: Pro navrat do pivodniho rezimu zobrazeni stisknéte .

D-2
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4.2  Jak nastavit parametry

Pred expedici ménice od vyrobce jsou nastaveny standardni tovarni parametry. Parametry Ize rozd élit do 5 hlavnich
kategorii. Vyberte parametr, ktery chcete zménit, nebo ktery ma byt vyhledan a obnoven.

Zakladni parametry, které musi byt naprogramovany

[ Zakladni parametry ] pred prvnim pouzitim. = Viz &ast 4.2.1.

wre o . Parametry pro podrobné a specialni nastaveni.
Rozsifené parametry — Viz &ast 4.2 2

- . Oznaduje parametry, které se li§i od standardniho
UZivatelské parametry . . ; . Sy
vychoziho nastaveni parametri. Pouzijte je pro
(automaticka edita&ni funkce) kontrolu po nastaveni nebo pro zménu nastaveni.

(Oznaceni parametru: §~.lf). = Viz Gast 4.2.3.

Priivodce je specialni funkce pro vyvolani az deseti
nejCastéji pouzivanych parametru.

Méni¢ mlzete snadno nastavit postupnym zadanim
vybranych parametrd. (Oznaceni parametru: H4/F). =
Viz ¢ast 4.2.4.

Tento parametr umoznuje zobrazit v opacném
chronologickém poradi pét parametrd, které byly
naposledy zménény. Tato funkce je velmi uzitecna v
pfipadech, kdy jsou opakované ménény stejné
parametry. (Oznaceni parametru: H/H).

= Viz ¢ast 4.2.5.

[ Funkce Pravodce ]:

[ Historie parametrt ]

*  Rozsah nastaveni parametr
H & Byl u¢inén pokus o pfifazeni hodnoty, ktera je vétsi nez programovatelny rozsah. Nebo,
v disledku zmény jiného parametru, je programovana hodnota nyni vybraného parametru vyssi
nez horni limit.
Byl u¢inén pokus o pfifazeni hodnoty, ktera je mensi nez programovatelny rozsah. Nebo,
v dusledku zmény jiného parametru, je naprogramovana hodnota nyni vybraného parametru

,.,
&

mensi nez dolni limit.
Pokud vySe uvedeny alarm blika, nelze provést zadné nastaveni hodnot, které jsou vétsi nebo rovny H /

nebo mensi nebo rovny L.
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4.2.1 Jak nastavit zakladni parametry

V8echny zakladni parametry Ize nastavit stejnym postupem.

[Postup pro zadani zékladnich parametr (] /x Parametry jsou

prednastaveny

PFepnéte do reZzimu nastaveni. vyrobcem.

*

Vyberte ménény
parametr podle
»Tabulky parametru*.
Pokud se béhem

*

@ @ Vyberte parametr ke zméné. .
operace vyskytne néco,

4
©
\/

¢emu nerozumite,
stisknéte tlacitko

Zjistéte mozné programovatelné MODE, abyste se vratili
nastaveni parametru. do stavu J.7.

= Zakladni parametry viz
\__ Cast 11.2.

@ @ Zmeénte nastaveni parametru.

v
©

Ulozte novou hodnotu parametru.

B Priklad nastaveni (Zména maximalniho kmitoétu z 80 Hz na 60 Hz).

Tlacitka LED displej Operace

A Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmitoctu (Stop).

vy (Pokud standardniho zobrazeni £ 7 {{={} [provozni kmitoget])
AUF Zobrazi se prvni zakladni parametr [Funkce privodce (AL/F)).

@ @ FH Pomoci tlacitka A nebo V vyberte “F H”.
@ 80.0 Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni nastaveni parametru.
@ 50.0 Stisknutim tlacitka vV zméfite maximalni kmitocet na 60 Hz.
nnA Stisknutim tladitka ENT ulozte maximalni kmitocet. Stfidavé se
58.0FH | zobrazi £H a kmitoet.

Potom: —»Zobrazi stejny . —PFepne do @ —»Zobrazuje nazvy
naprogramovany standardniho dalSich
parametr. rezimu zobrazeni. parametrd.
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4.2.2 Jak nastavit rozSifené parametry

Méni¢ VF-FS1 ma rozsifené parametry, které umozriuji pIné vyuzit jeho funkce.
Vsechny rozsifené parametry maji oznaceni £ a tfi Cislice.

Zakladni parametry

£

[

0~F939

(]

Stisknéte jednou tlagitko MODE a pomoci tladitek Stisknéte tlacitko A nebo V pro
zmeénu nastavené hodnoty.

A 'V vyberte ze zakladnich parametrt £ - - - . Stisknuti tiagitka ENT umozni
precist nastaveni parametru.

[Postup pro zadani rozsifenych parametri]
= Rozsifené parametry

: Pfepnéte na rezim nastaveni. (Zobrazi se ALF) viz &ast 11.3.

: Ze z&kladnich parametrti vyberte "F - - =",
: Zobrazi se prvni rozsifeny parametr “F /30" (Dosazeni nizkého kmito&tu)
: Vyberte roz§ifeny parametr, jehoz nastaveni potfebujete zménit.
: Zjistéte mozné programovatelné nastaveni parametru.
: Zménte nastaveni parametru.

Ulozte zménénou hodnotu nastaveni roz§ifeného parametru.
Stisknutim tlacitka mista tlacitka @ se vratite zpét do predchoziho stavu.

@4%4@4%4 @4%4@
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B Priklad nastaveni parametru
Postupuijte nasledovné:
(Pfiklad nastaveni ovladani autorestartu £ 35 {z0na1.)
Tlacitka LED displej Operace
Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmitoctu (Stop).
(Pokud standardniho zobrazeni £ 7 {J={ [provozni kmitoget])

Zobrazi se prvni zakladni parametr “A/F” (funkce Privodce).

2
B

Pomoci tlagitka A nebo V vyberte skupinu parametréi £ - - -.

®
©

nn Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni prvniho rozsifeného parametru
F 100 £100.

"o Pomoci tlaitka A vyberte parametr pro nastaveni automatického
F3G1 restartu £ 30 1.

Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni nastaveni parametru.

Pomoci tladitka A zmérite nastaveni parametru automatického
restartuz J na /.

, ", Po stisknuti tladitka ENT stfidavé blika oznaceni parametru a
I=F 38 zménéna hodnota. Nové nastaveni se ulozi.

00000

Pokud nastane béhem této operace né&jaky problém, stisknéte nékolikrat tlacitko MODE, abyste zadali

znovu od kroku po zobrazeni AL/ na displeji.

r rs r I'd v v ’ o -
4.2.3 Vyhledani a resetovani zménénych parametrd (£, r~.0f
Automaticky vyhleda jen ty parametry, které byly naprogramovany na hodnoty odli$né od standardniho
tovarniho nastaveni a zobrazi je ve skupiné uzivatelskych parametri 5r.4/. V této skupiné Ize také zménit

nastaveni parametru.

Poznamky k operaci
o Pokud resetujete parametr na jeho tovarni nastaveni, pak se jiz neobjevi ve skupiné & r.4.
o F1,FY70-F473 se neobjevi, i kdyz jsou hodnoty téchto parametrd zménény.

B Jak vyhledat a pfeprogramovat parametry
Postup pro vyhledani a resetovani parametru je nasleduijici.

Tlacitka LED displej Operace
P Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmitoctu (Stop).
i (Pokud standardniho zobrazeni £ 7 {J={ [provozni kmitoget])
AUF Zobrazi se prvni zakladni parametr “A/F” (funkce Privodce).
@ @ Oy Pomoci tlacitka A nebo V vyberte L.
o Stisknéte tlacitko ENT, pro aktivaci funkce automatické editace
e uzivatelskych parametrd.

D-6
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Tlagitka LED displej Operace

Vyhledaiji se a zobrazi parametry, které maji hodnotu odlisnou od
standardniho tovarniho nastaveni. Stisknéte tlacitko ENT nebo A

e 1 pro zménu zobrazeného parametru. (Stisknutim tlagitka V se
Aacc vyhledava v opaéném sméru).

Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni nastavené hodnoty.

@ @ 5.0 Stisknéte tlacitko A nebo V pro zménu nastavené hodnoty.

Stisknéte tlacitko ENT pro uloZzeni zménéné hodnoty. Bude stfidavé
blikat nazev parametru a naprogramovana hodnota.
Po uloZeni nastaveni se zobrazi “{/- - -".

@ (@) U--F Pomoci stejnych kroku vyberte dal$i poZzadované parametry a podle
'

cz
[
[

]

[aa]
c

w
[}
i}

]
~
~

U--r) potfeby je zménte pomoci tlacitka A nebo V.
@ (@) frret] Kdyz se zobrazi znovu . {J, je vyhledavani ukonéeno.
Gl Vyhledavani Ize zrusit stisknutim tlacitka MODE. Stisknéte béhem
Y iAU vyhledavani jednou tla¢itko MODE, abyste se vratili do rezimu
Fr-F nastaveni parametrd.
'—l Poté muzete stisknout tlacitko MODE pro navrat do rezimu
@ A zobrazeni stavu nebo do standardniho rezimu zobrazeni (zobrazeni
uv-u

skute€né hodnoty kmitoctu).

Pokud nastane béhem této operace néjaky problém, stisknéte nékolikrat tlacitko MODE, abyste zacali
znovu od kroku po zobrazeni AL/F na displeji.

4.2.4 Nastaveni parametru pomoci funkce Priivodce (HL/F)

Funkce Pravodce (RUF):
Pravodce je specialni funkce pro vyvolani az deseti ¢asto pouzivanych parametrd.
Méni¢ muzete snadno nastavit postupnym zadanim vybranych parametru.

Poznamky k operaci

e Pokud nastane béhem této operace néjaky problém, stisknéte nékolikrat tlacitko , abyste zacali
znovu od kroku po zobrazeni AL/ na displeji.

Prvnimu parametru je pfifazeno oznadeni HE A d, poslednimu £~ d.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
Pravodce je specialni funkce pro
AUF Funkce Pravodce vyvolani az deseti ¢asto -
pouzivanych parametrd.
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B Jak pouzit funkci Priivodce

Tlacitka LED displej Operace

Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmitoctu (Stop).

(Pokud standardniho zobrazeni £ 7 !J={ [provozni kmitoget])

AUF Zobrazi se prvni zékladni parametr “A{/F” (funkce Pravodce).

nn
u.u

Stisknéte tlacitko ENT pro potvrzeni svoji volby. Zobrazi se prvni

"o
AU parametr v G&elové vytvofené skupiné pravodce (viz tabulka nize).
( ) . Po pfechodu do skupiny parametrd Priivodce zmérite nastaveni
pozadovanych parametrt pomoci tlacitek A nebo V a tlacitka ENT.
End Po dokongeni nastaveni skupiny parametril Privodce se zobrazi £ n d.

Zobrazeni
parametru
{

Stisknéte tlacitko MODE pro ukonceni prace se skupinou parametrt

AuF Priavodce.
‘L Stisknutim tladitka MODE se muzete vratit do vychoziho rezimu
F"i F zobrazeni (zobrazeni provozniho kmito&tu).
nn
u.-u

B Parametry Priivodce pro rychlé nastaveni

Oznaceni Funkce
Ayt Automaticky rozbéh/dobéh
arr Rozbé&hova rampa 1
dEC Dobéhova rampa 1

n Dolni limit kmitoctu
m Horni limit kmitoctu
EH Tepelna ochrana motoru
£n Nastaveni zobrazeni
P Volba rezimu Fizeni U/f
L Zakladni kmitocet 1
ulu Napéti zakladniho kmitoctu 1
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4.2.5 \Vyhledavani historie zmén, pouziti funkce Historie

(RLH)

Funkce Historie (FL/H):
Automaticky vyhleda 5 naposledy zménénych parametrd, které jsou naprogramovany na hodnoty
odli$né od standardniho vychoziho nastaveni a zobrazi je v A{/H. Nastaveni parametri ve skupiné

. RUH je také mozné zménit.

Poznamky k operaci
e Pokud neni zadna informace o historii uloZzena, je tento parametr pfeskogen a zobrazi se nasledujici
parametr “AL 1.

o U prvniho parametru v historii zmén je pfidano oznaceni HE Ad, u posledniho £~ d.

B Jak pouzit funkci Historie

Tlacitka LED displej Operace

Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmito¢tu (Stop).

(Pokud standardniho zobrazeni £ 7 !3=0 [provozni kmitoget])

nn
u.u

Zobrazi se prvni zakladni parametr “AL/F” (funkce Pravodce).

@ @ AUH Pomoci tlagitka A nebo V vyberte funkci Historie (AL/H).

RCC Zobrazi se parametr, ktery byl nastaven nebo zménén jako posledni.

e
cz
B

8.0 Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni nastavené hodnoty.

@ @ 5.0 Stisknéte tlacitko A nebo V pro zménu nastavené hodnoty.

Stisknéte tlacitko ENT pro uloZzeni zménéné hodnoty. Bude stfidavé
blikat nazev parametru a naprogramovana hodnota.

0.0

- Pomoci stejnych kroku vyberte dal$i poZzadované parametry a podle
potieby je zmérite pomoci tlacitka A nebo V.

( ) HERd HEAd: Prvni zéznam historie
(End) £ nd: Posledni zaznam historie
Zobrazeni
parametru

®
@C%D

) Pro navrat do rezimu nastaveni parametr( “3{/F” stisknéte tlacitko
au MODE.
i Poté muzete stisknout tlacitko MODE pro navrat do rezimu

£ i_‘c zobrazeni stavu nebo do standardniho rezimu zobrazeni (zobrazeni
"i provozniho kmitodtu).
nn
u-u

Poznamka: Parametr £ 700 (Zakaz zmény parametril) se v historii “AL/H" nezobrazuje.
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4.2.6 Parametry, které nelze ménit za provozu

Z bezpecnostnich divodl byly nasledujici parametry nakonfigurovany tak, aby nemohly byt pfeprogramovany
b&hem provozu ménice. Pfed zménou nastaveni téchto parametrd uvedte méni¢ do klidu (zobrazi se “0.3"

nebo “JF F").

" [zakladni parametry]

Ul : Automaticky rozbéh/dobéh

AU : Volba makra

{nod : Volba zplsobu oviadani } Nastavte £ 735 a muze je zménit i za chodu

Fnod : Volba zpUsobu nastaveni kmito&tu 1 .

- . ménice.

tyrP : Tovarni nastaveni

FH : Maximalni kmitocet

ul : Zakladni kmitocet 1

ulu : Napéti zakladniho kmitoctu 1

P : Volba reZimu Fizeni U/f 1
[RozsSifené parametry]

F I08~F 118 :Parametry nastaveni digitalnich vstupt

F 130~F 139 :Parametry nastaveni digitalnich vystupt

10 : Zakladni kmitocet 2

FiTt : Napéti zakladniho kmito&tu 2

F30i~F3 1! :Parametry ochrany

F316 : Rezim fizeni taktovaciho kmitoctu

FY00 : Autotuning

FY 15~F4 !9 :Zakladni data motoru

FY80~F495 :Rozsifena data motoru

F&0 1 : Prevence zablokovani Groven 1

F603 : Nouzové zastaveni

F505 : Volba rezimu detekce poruchy vystupni faze

F508 : Volba rezimu detekce poruchy vstupni faze

F5 13 : Volba sledovani na vystupu béhem startu

FE26 : Uroveri ochrany proti prepéti

F527 : Reakce na podpéti

F332 : Blokovani prepinani mistniho/dalkového oviadani na panelu (tlacitko )

F9i10~F9 12 :Parametry PM motoru
Nastaveni jinych nez vySe uvedenych parametru Ize ménit i za chodu.
Mgjte vsak na paméti, Zze kdyzZ je parametr £ 700 (Zakaz zmény parametril) nastaven na / (zakazano), nelze
nastavovat nebo ménit Zadné parametry.
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4.2.7 Obnova vychoziho nastaveni vSech parametrt

Nastavenim parametru tovarniho nastaveni & 4£=3 je mozné obnovit vychozi nastaveni véech parametru.
= Podrobng;jsi informace o parametru tovarniho nastaveni £ Y7 viz ¢ast 5.5.

Poznamky k operaci
« Doporucujeme, abyste si pfed touto operaci zapsali nastavené hodnoty parametrt, protoze po
nastaveni £ 4P=3 se obnovi vychozi tovarni nastaveni véech zménénych parametrt.
Vyjimkou jsou parametry £ {7, FAISL, £ 105, F470-F4 73 a FB80, ukterych se vychozi tovamni
nastaveni neobnovi.

B Kroky pro obnovu tovarniho nastaveni vSech parametni

Tlacitka LED displej Operace
0.0 Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmitoctu (Stop).
RUF Zobrazi se prvni zakladni parametr “AL/F” (funkce Pravodce).
@ @ =1 Pomoci tlagitka A nebo V vyberte £ 4P.
Stisknéte tlacitko ENT, abyste zobrazili programované parametry.
@ 3 g (£ 4P bude vzdy zobrazovat " J(nulu)" vpravo, pfedchozi nastaveni
vlevo.)
Stisknéte tlacitko A nebo V pro zménu nastavené hodnoty.
3 3 Pro obnovu standardniho tovarniho vychoziho nastaveni zmérite
hodnotu na " 3".
@ . Po stisknutim tlacitka ENT b&hem obnovy tovarniho vychoziho
in it nastaveni véech parametru zobrazuje " In /E".
5.6 Obnovi se rezim zobrazeni nastaveni parametru.

Pokud nastane béhem této operace néjaky problém, stisknéte nékolikrat tladitko , abyste zacali
znovu od kroku po zobrazeni AL/ na displeji.

4.2.8 Jak ulozit/nahrat uzivatelskou sadu parametrt

Aktudlni nastaveni vSech parametrd je mozné ulozit do paméti nastavenim parametru pro volbu rezimu
standardniho nastaveni £ 4 na 7. Nastaveni viech parametril ulozenych v paméti je také mozné obnovit
(nahrat) z paméti nastavenim parametru £ 4£ na §. To znamena, Ze tento parametr (£ YP=7 a §) mizete
pouzit pro vase vlastni vychozi po¢ate¢ni nastaveni ménice.

D-11
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5. Zakladni

Nez za¢nete méni¢ pouzivat k regulaci otaéek motoru, musite nejprve naprogramovat zakladni parametry.

5.1  Nastaveni rozbéhové a dobéhové rampy
Automaticky rozbé&h/dobsh

: Rozbé&hovéa rampa 1

: Dobé&hova rampa 1

¢ Funkce

1) Rozbé&hova rampa 1 AL L uréuje dobu, za kterou méni¢ kmitoctu zvysi vystupni kmitocet z 0 Hz na
maximalni kmitoget £ H.

2) Dobéhova rampa 1 d£ £ uréuje dobu, za kterou méni¢ kmito&tu snizi vystupni kmitocet z maximalniho
kmito¢tu £ 4 na 0 Hz.

5.1.1  Automaticky rozbéh/dobéh

Tento parametr nastavuje automaticky rozbéhovou a dobéhovou rampu podle velikosti zatéze.

AU =1

* Nastavuje rozbéhovou a dobéhovou rampu automaticky v rozmezi 1/8 az 8nasobek doby nastavené v
parametrech AL nebo J£ £ v zavislosti na jmenovitém proudu ménice.

=2

* Nastavuje automaticky jen otacky pfi rozbéhu. PFi dobéhu se rychlost nenastavuje automaticky, ale sniZuje se
podle hodnoty nastavené pro J£ L.

Vystupni L. o arxs: Wystupni .  oexst
Kmitocet (Hz) Pfimalé zatéZi kmitoget (H2) Privelké zatézi
i
i 5 o i
<_.| Cas [s] <& > le > Cas [s]
Rozbéhova Dobéhova Rozbéhova Dobéhova
rampa rampa rampa
PP IR ED PR PP AP IAIIOO DA EIPRRALA EPPD U EPPD PP AP PP P
SN P P i i ) P :
i Zkraceni rozbéhové/dobéhové rampy i 2 Prod. rozbéhové/dob&hové rampy

Nastavte A/ ! (automaticky rozb&h/dobéh) na / nebo £. |
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Nastaveni parametru]

Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
0: Vypnuto (manualing)
Ry ! Automaticky rozbéh/dobéh 1: Automaticky 0
2: Automaticky (jen pfi rozbéhu)

* Kdyz je nastaven automaticky rozbéh/dobéh, méni se doba rozb&hu/dobéhu tak, aby vyhovovala zatizeni. Pfi

kolisani zatiZzeni se bude rozbéhova/dobéhova rampa stale ménit. Je-li pozadovana pevna doba

rozbé&hu/dobé&hu, pouzijte manualni nastaveni (AL L, JEL).

Nastaveni rozb&hové/dob&hové rampy (AL £,4E L) podle stiedniho zatiZzeni umozfiuje optimalni nastaveni,

které vyhovuje dal$im zménam zatiZeni.

Tyto parametry nastavte po pfipojeni motoru.

* Kdyz je méni¢ pouzit se zatézi, ktera znacné kolisa, nemusi se podafit udrzet nastavenou dobu rozbéhu
nebo dobéhu, coz mize zpusobit poruchu.

*

*

B Zpusob nastaveni automatického rozbéhu/dobéhu
Tlagitka LED displej Operace
Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmitoctu (Stop).

nn

i (Pokud standardniho zobrazeni £ 7 {8=8 [provozni kmitoget])
AUF Zobrazi se prvni zékladni parametr “A{/F” (funkce Pravodce).
@ AUt Pomoci tlacitka A vyberte parametr AL/ /.

Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni nastaveni parametru.

®

@ H Pomoci tlacitka A zménite parametr na ! nebo 2.

Stisknéte tlacitko ENT pro uloZeni zménéného parametru. Bude
stiidavé blikat AL/ ! a hodnota.

®
.

5.1.2 Manualni nastaveni rozbéhové/dobéhové rampy

Nastavte rozb&hovou rampu z provozniho kmitotu 0 (Hz) na maximalni kmitocet £ 4 a dob&hovou rampu pro
pokles provozniho kmito&tu z maximalniho kmitoétu & H na 0 (Hz).

Vystupni kmitocet (Hz)A\

Ay 1= 0 (manualni)

>
«—> 4—’| Cas ]
AL ]
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Nastaveni parametru]
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
— Podle modelu
rr .
oL Rozbéhova rampa 1 0,0-3200 sec. (= Viz strana K-14)
N - Podle modelu
- -
dEL Dobéhova rampa 1 0.0-3200 sec. (= Viz strana K-14)

Poznamka: Kdyz je rozbéhova/dob&hova rampa nastavena na 0,0 sekund, méni¢ zvySuje nebo snizuje otacky

béhem 0,05 sekundy.
* Pokud je nastavena hodnota mensi nez optimalni doba rozbéhu/dobéhu uréena podle parametrli zatizeni,
muze funkce ochrany proti vypnuti pfi nadproudu/pfepéti prodlouzit rozb&hovou/dob&hovou rampu vzhledem
k nastavené dobé. Pokud je nastavena jesté kratSi rozbéhova/dobéhova rampa, mize dojit k vypnuti ménice
s hlaenim poruchy vlivem nadproudu nebo pfepéti z dtivodu ochrany ménice.

= Dal$i podrobnosti viz ¢ast 13.1.
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5.2 Nastaveni makra

: Volba makra

e Funkce
Automaticky Nastavuje vSechny parametry popsané niZe na hodnoty s ohledem na zvolené makro
a provozni rezim ménice.
Hlavni funkce je tak mozné snadno nastavit.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
0: Zablokovano
1: Volny dobéh

AuY Volba makra 2: 3-vodiCové ovladani 0:
3: Motorpotenciometr

4: Rizeni proudovym signalem 4-20 mA

Poznamka: Kdyz je tento parametr opét vyvolan po pfedchozi zméné, zobrazi se vzdy { (na pravé strang).
Cislo na levé strané& udava predchozi zadanou hodnotu.

Priklad

Automaticky naprogramované funkce a nastavené hodnoty parametr(i

PFislusny Tovarni nastaveni | 1: Volny dobéh 2: 3-voditové 3:Motor- 4: Rizeni

parametr ovladani potenciometr proudovym
signalem
4-20 mA

rnod 0: Svorkovnice 0: Svorkovnice 0: Svorkovnice 0: Svorkovnice 0: Svorkovnice

FNnod 1: VIA 1: VIA 1: VIA 5: VICE/MENE 1: VIA

F 110 (vzdy) 1: ST 0: Zablokovano 1: ST 1: ST 1: ST

F I 2.F 2.F 2. F 2. F 2 F

F1i2R) 3R 1:ST 49:HD 41: UP 6:$1

F 113 (RES) 10: RES 10: RES 10: RES 42: DOWN 10: RES

= 0 (%) - - - 20 (%)

= Funkce digitalnich vstupl viz K-14.

Zablokovano (AL4=0)

Parametr nema zadnou funkci. Pokud je provedeno zpétné nastaveni na {J, ALY pfislusné parametry nejsou
zménény do tovarniho nastaveni.
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| Volny dobsh (BL14= 1)

Nastaveni pro volby dobéh. V reZimu sink (negativni) logiky nastavi spojeni svorek R a CC méni¢ do

pohotovostniho rezimu a rozpojeni svorek aktivuje volny dob &h, jelikoz ST (signal pohotovosti) je pfifazen ke

svorce R.
= Podrobnosti viz ¢ast 3.1.1 (3) a 6.3.1.

3-vodicové ovladani (AL/4=2)

*

Umoziiuje ovladani pomoci tlacitek START/STOP. Funkce stopu je gfifazena svorce R (nastaveni 49: STOP

pfi 3-vodi¢ovém ovladani). Dle obrazku niZe je nutné zapoijit na vstup F spinaci kontakt tléitka START a rozpinaci

kontakt tlacitka STOP.

3-vodicové ovladani (tlagitkové ovladani)

Méni¢ je mozné ovladat pouhym stiskem tlacitek Start/Stop.

Standardni zapojeni - chod vpied

m

i R (HD)

RES

cc
PLC
PP
VIA
VIB
cc

OON®

Nastaveni funkce 49: HD (STOP pfi 3-
vodi¢ovém ovladani) pomoci funkce
digitalnich vstupu

Nastavte funkci HD pomoci parametru
pfislusného digitalniho vstupu. Potom aktivujte
vstup, abyste pfipravili méni¢ pro provoz nebo
jej vypnéte v pfipadé zastaveni.

Nastaveni parametru:

Pozn. 1:

Pozn. 2:

Pozn. 3:

Kdyz je parametr A{/4 nastaven na ¢, nastavi
se automaticky nasledujici parametry.

F g 1S

£N0d : O (svorkovnice).

Rsvorka £ ! !2: 49 (STOP pii 3-vodicovém
ovladani).

Pfi zapnuti napajeni neni akceptovan povel

k chodu pfi ndhodné sepnuté svorce F, aby se
zabranilo neoekavanému spusténi. Provedte
zapojeni ovl. obvodu tak, aby funkce start byla
mozna az po zapnuti napajeni ménice.

Pokud je funkce HD neaktivni, kazdy pokus o
sepnuti F neni akceptovan.

Pokus o start béhem DC brzdéni nema zadny vliv
na rezim brzdéni a neni po tuto dobu akceptovan.
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3-vodicové ovladani mozné také v pfipadé pozadavku na chod vzad, stejné jako pfi chodu vpred pfifazenim "R

(reverzni funkce)" na svorku "RES".

Vystupni kmjtocet
Chod vpred / sgi;:éa:/ek
'T\ \ / _ otadeni Poznamka 4 :
v / \./ posadavek | Pokud je HD wpnut, je
Chod vzad na §m§r kazdy pokus o zapnuti F
otacenf nebo R ignorovan. Kdyz je
HD ZAP R aktivni, neni mozné uvést
VYP méni& do chodu zapnutim
F e eeZAP HD.'PoktJdlje akvtiv‘nl' R |V HD,
VYP neni mozné zménit smér
otaceni zapnutim F. Pro
R ] il it i ittt ZAP uvedeni do chodu vypnéte
VYP dogasné F a Ra pak je
Zap’n' uti' ZAP zZnovu zapnéte.
napajeni VP
 —
Pozn. 2,4

Pozn. 1

Motorpotenciometr (AL/4=3)

Umoziuje nastavit Zzadanou hodnotu kmitoétu pomoci 2 digitalnich vstupl. Funkce je vhodna pro nastavovani

zadané hodnoty z nékolika mist.
V pfipadé potlaceni funkce motorpotenciometru je tfeba pfifadit na zvoleny DI hodnotu 43 "CLR = Potlac¢eni

funkce motorpotenciometru ". Zdroj Zzadané hodnoty se pfesune na na svorku "VIA".
= Podrobnosti viz ¢ast 6.5.3.

Proudovy vstup 4-20 mA (RL/HY=Y)

Pouziva se pro nastaveni zadané hodnoty kmito¢tu proudovym signalem 4-20 mA DC.
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5.3  Volba provozniho rezimu

Rezim mistniho a dalkového ovladani

Mistni rezim  : Kdyz je tlagitkem nastaven mistni rezim, da se start, stop a nastaveni kmito¢tu

ovladat pouze tlacitky ovliadaciho panelu.
Pfi nastaveni mistniho rezimu sviti indikator tlacitka LOC/REM.

Dalkovy rezim : Start, stop a nastaveni kmito&tu se Fidi podle nastaveni £ 7104 (volba zplsobu
ovladani) nebo £70]d (zpUsob nastaveni kmitoctu).

Rezim nastaveni — Pfepinani povelti a zadanych hodnot

Povely L
£nod Digitalni vstup * = SC/LC (48) Tlacitko

. Prepinac priority
Svorkovnice e % 4x 3
mistné/dalkové  pigtna/Dalkovs
Ovladaci panel
Start / Vpied
Sériova Sériova Start / Vzad
komunikace komunikace adaci

Zadané hodnoty

Digitalni vstup* = FCHG (38)

Fnod
piepinaé priority ZH kmito&tu
VIA Feo:

ViB ]

Ovladaci panel — —

Vnitrni

Sériova 5z .

Sériova _| £201 komunikace [ ]| Zadana
komunikace hodnota

Motor- _| —_—
potenciometr VIA

Ovladaci panel —

Sériova _|
komunikace

Motor- ] —
potenciometr
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: Volba zplsobu ovladani

: Volba zpUsobu nastaveni kmito¢tu 1

e Funkce
Pfi volbé dalkového rezimu se tyto parametry pouzivaji pro urceni, které vstupni zafizeni (ovladaci panel,
svorkovnice, sériova komunikace) ma prioritu pfi zadavani povelu zastaveni nebo povelu nastaveni ZH
kmito&tu (VIA, VIB, ovladaci panel, sériové komunikacni zafizeni, motorpotenciometr).
PFi nastaveni mistniho rezimu ma start/stop a nastaveni kmito ¢tu z ovliadaciho panelu prednost bez ohledu
na nastaveni £ 10d/FN0d.

<Volba zplsobu ovladani>

Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
0: Svorkovnice
nodg Volba zpUsobu ovladani 1: Ovladaci panel 0
2: Sériova komunikace

Naprogramovana hodnota

M. Ovladani ze . P,
HIS svorkovnice Start/stop pomoci externich signalu.
Ovladani z ovladaciho
X Start/stop pomoci tlacitek a na ovladacim panelu.
2: O,Vl.ade,m' pomoci Start/stop pomoci sériové komunikace.
sériové komunikace

Existuji dva typy funkci: funkce, které se Fidi pfikazy vybranymi pomoci {154, a funkce, které se fidi pouze
pfikazy ze svorkovnice.
= Viz tabulka funkce digitalnich vstup( v kapitole 11.

*

Pokud je dana priorita poveltim z pfipojeného pocitace nebo ze svorkovnice, maji tyto pfednost pred nastavenim

dle £10d.
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<Volba zplsobu nastaveni kmito¢tu>

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
1: VIA
2:VIB
F0d |Volba zpusobu nastaveni kmitoctu 1 | 3: Ovladaci panel 1
4: Sériova komunikace
5: Motorpotenciometr

[Naprogramovana hodnota]

I Kmitocet je zadavan pomoci externiho signalu
' (svorka VIA: 0-10 V DC nebo 4-20 mA DC).
,_32 - Kmitocet je zadavan pomoci externiho signalu (svorka VIB: 0-10 V DC).
3. - Kmitocet se nastavuje pomoci tIaéitek@ a @ na ovladacim panelu nebo
pfidavném panelu (doplnék).

Kmitocet se nastavuje pomoci piikazl z externi Fidici jednotky.

Kmitocet se zvySuje/snizuje pomoci signalt UP/DOWN pfipojenych na digitalni
vstupy.

Bez ohledu na nastavenou hodnotu parametru zpsobu ovladani £ /704 a hodnotu parametru zpsobu
nastaveni kmito&tu £ /70 d jsou nize uvedené fidici funkce vstupnich svorek stale v provoznim stavu.

« Svorka Reset (vychozi nastaveni: RES, plati pouze pfi poruse)

* Svorka pohotovostniho stavu (pokud je nastavena funkcemi digitalnich vstupu).

e Externi porucha (pokud je nastavena funkcemi digitalnich vstupt)

Pro provedeni zmén v nastaveni zpUsobu oviadani 70 d a zpUsobu nastaveni kmito¢tu 1 £ 10 d nejprve
méni¢ doCasné zastavte.

B Nastaveni kmitotu pomoci pfednastavenych hodnot
£ 04 nastaven na {J (Svorkovnice).
FN0d: platny pro vSechny nastavené hodnoty.
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5.4 Nastaveni a sefizeni analogového vystupu FM

L | Nastaveni funkce vystupu FM
: Sefizeni vystupu FM

e Funkce
Analogovy vystup FM je napétovy. Jako méfici pfistroj pouzijte bud ampérmetr s rozsahem 0-1 mADC
nebo voltmetr s rozsahem 0-7,5 V DC (nebo 10 V DC -1 mA).
Prepnuti na signal 0-20 mA DC (4-20 mA DC) je mozné provést pomoci pfepinae FM (SW2) do polohy I.
Pfi pfepnuti na signal 4-20 mA DC provedte sefizeni pomoci £ 59 ! (koeficient analogového vystupu) a
F 592 (pocateéni hodnota analogového vystupu).

[Nastaveni parametru]

Oznaceni | Funkce Rozsah nastaveni Predpokl"idany Y);S‘UP pr Vychozi .
FASL=11 nastaveni

0: Vystupni kmitocet Maximalni kmitocet (< H)
1: Vystupni proud 1,5% jmenovity proud
2:ZH kmitogtu Maximalni kmitocet (£ H)
3:DC napéti 1,5% jmenovité napéti
4:Nastavené vystupni napéti 1,5% jmenovité napéti
5: Pfikon 1,85x jmenovity vykon
6: Vystupni vykon 1,85x jmenovity vykon
7:Moment 2,5x jmenovity moment
8:Momentovy proud 2,5% jmenovity moment

Nast. 9: Zatizeni motoru Zatizeni

n funkce 10: ZatiZeni ménice Zatizeni
FAsL " . ; 0

vystupu 11: - (Nenastavuijte) -

FM 12: Vnitini ZH (po PID) Maximalni kmitocet (< H)
13: ZH na VIA Max. vstupni hodnota
14: ZHna VIB Max. vstupni hodnota
15: Pevna hodnota 1 (vyst. Proud = 100% -
16: Pevna hodnota 2 (vyst. Proud = 50%) -
17: Pevny hodnota 3 -

(pFedpokladany vystup @i F15L=17)
18: Data sériové komunikace FA51=1000
19: Pro nastaveni (zobrazuje se -
nastavena hodnota £ 17)
Sefizeni
£n vystupu | - - -
FM

E-10
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B Rozliseni
V8echny FM svorky maji rozliSeni max. 1/1000.

B Pfiklad nastaveni vystupu 4-20 mA = Podrobnosti viz ¢ast 6.19.1.

F &5 =1, F592=0 F53 =1, F592=20

0 100%

Vnitfni vypoétena hodnota

(mA) (mA)
20 20
Vystupni Vystupni
proud proud
oo 4
Fe3e ]

0

100%

Vnitfni vypoétena hodnota

Pozn. 1: P¥i pouziti FM vystupu jako proudovy signal zajistéte, aby byl externi zatéZovaci odpor mensi nez 750 Q.
Pozn. 2: Je-li F15¢ nastaven na 7 (moment), budou data aktualizovana v intervalech del3ich nez 40 ms.

W Nastaveni rozsahu pomoci parametru /7 (sefizeni vystupu)

Pripojte méfidla podle obrazku nize.
<Mefeni kmitodtu> Nastaven i funkce:
Wst kmitocet
(vychoz nastaveni)

L

Hodnotana
méficim pristroji
kmitoctu se bude
béhem nastaveni
rozsah uménit.

* Dopl nék: QS-60T

<Amp érmetr> N astaveni funkce:

Proud (F f15L=1)

L

Hodnota naamnpér-
metuse bude
béhem nastaveni
rozsah umenit.

*Sefidte maximum stupnice amp émetru namini mélné
120 proce nt jmenovitého vystupniho proudu ménice.

E-11
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B Priklad nastaveni vystupu FM pro méfici pfistroj na méfeni kmitoctu

Pro nastaveni nulové vychylky pouZijte sefizovaci Sroub méficiho pfistroje.

Tlagitka LED displej Operace

Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmitodtu.

- nn
80.0 (Pokud standardniho zobrazeni £ 7 !83=0 [provozni kmitoget])
RUF Zobrazi se prvni zakladni parametr “A¢/F” (funkce Pravodce).
@ @ Fn Pomoci tlagitka A nebo V vyberte “F 7"
@ £5.0 Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni skuteéné hodnoty kmitoctu.

Pomoci tlacitka A nebo V sefidte méfidlo.
Vychylka méfidla se bude ménit, ale indikace na LED displeji ztstane

pfitom stejna.
Q| soo S

Nastavovani je rychlejsi, kdyz tlagitko
stisknete a nékolik sekund podrzite.

@ 580.0 < FN | Po dokon&eni sefizeni stisknéte ENT. Stfidavé se zobrazi £ {7 a kmitocet.

Na displeji se obnovi pavodni zobrazeni.
+ 50.0 (Pokud standardniho zobrazeni £ 7 !8=0 [provozni kmitocet])

B Sefizeni méfidla, kdyz je ménic v klidu

o Sefizeni vystupniho proudu (F75L= 1)
Pokud pfi sefizovani méficiho pfistroje pro vystupni proud dochazi k velkému kolisani hodnot, které ztézuje
sefizeni, je mozné sefidit méfidlo za klidu ménice.

Kdyz nastavite /75 na {5 pro pevnou hodnotu 1 (100% vystupniho proudu), bude na vystupu signal
s absolutnimi hodnotami (jmenovity proud ménice = 100 %). V tomto stavu sefidte méfici pfistroj pomoci
parametru £ /7 (Sefizeni méfidla).

Podobné, kdyz nastavite ~/75{ na /& pro pevnou hodnotu 2 (vystupni proud pfi 50 %), je na vystup FM
pfifazen signal odpovidajici poloviné jmenovitého proudu ménice.

Po ukonéeni sefizeni nastavte £ /75{ na { (vystupni proud).

o Sefizeni pro dal$i polozky (F15¢L=0, 2 az {4, !8)
Kdyz je parametr ~{15¢ nastaven na ! 7: Pevna hodnota 3 (Jiny nez vystupni proud: 100%), bude na
vystupu FM signal, ktery odpovida hodnotg, jako kdyZ je £/15¢ nastavenna 3, 2 az {4, !8 (100%).
100% standardni hodnota pro jednotlivé polozky je nasledujici:

FASL=0,2, 12 : Maximalni kmitoget (£ H)
FASL=3.4 : 1,5% jmenovité napé&ti
FN5L=5.6 :1,85x jmenovity vykon
FR5L=1.8 : 2,5x jmenovity moment
FNsL=9, 10 : Jmenovity souginitel zatizeni
FNSL=13, 14 : Maximalni vstupni hodnota
FNsi=18 : FA51=1000
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5.5 Tovarni nastaveni

: Tovarni nastaveni

e  Funkce
Umoziuje nastavit vSechny parametry do tovarniho nastaveni.
Vyjimkou jsou parametry £ 17, F15L, F 109, F470~F4 73 a FE80, které nebudou nastaveny do
tovarni nastaveni.

Vychozi

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni .
nastaveni

50Hz tovarni nastaveni

60Hz tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni (inicializace)
Vymazani paméti poruch
Vymazani celkové doby provozu
Inicializace informaci o typu 0
UlozZeni uZivatelské sady
parametrd

Vyvolani uzivatelské sady
parametrd

Vymazani zaznamu celkové doby
provozu ventilatoru

tyP Tovarni nastaveni

NearoN=2Q

4

©

*  PFi vyvolani této funkce se zobrazi jako hodnota 0 vpravo. Vlevo se zobrazi pfedchozi nastaveni.

Priklad:

* £ YP nelze nastavit za chodu ménice. Méni¢ vzdy nejprve zastavte a pak naprogramuijte.

Nastavovana hodnota

| 50Hz tovarni nastaveni (£ Y9 = |/

Nastaveni &£ 4P na ! zpusobi, Ze vdechny nasledujici parametry budou nastaveny pro provoz pfi zakladnim
kmito&tu 50 Hz. (Nastaveni jinych parametri se nezméni.)

Parametr FH, UL, L, F 170, F204, F2 13, F8 I4:50Hz

Parametr £4 {7: Podle modelu

= Viz strana K-14.

60Hz tovarni nastaveni (£ 4P = 2)

Nastaveni &£ 4P na 2 zpusobi, Ze viechny nasledujici parametry budou nastaveny pro provoz pfi zakladnim
kmito&tu 60 Hz. (Nastaveni jinych parametrii se nezméni.)

Parametr FH, UL, L, F 170, F204, F2 13, F8 I4:60Hz

Parametr £4 {7: Podle modelu

= Viz strana K-14.
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| Tovarni nastaveni (£ YP = 3)

Nastaveni £ 4 na 3 obnovi u v3ech parametru jejich standardni hodnoty, které byly naprogramovany

vyrobcem.

= Viz ¢ast4.2.7.

* Kdyz je zadana 3, zobrazi se po nastaveni na chvili < a pak se zobrazi pivodni obsah displeje J.5.
Soucasné se vymaze historie poruchového vypnuti.

Vymazani paméti poruch (£ 4P = Y) |

Nastaveni £ Y na Y zpusobi vymaz posledni étyfi sady historie poruch.
* Parametr se neméni.

Vymazani celkové doby provozu (£ 97 = §) |

Nastaveni &£ 4P na § nastavi pogitadlo doby provozu na po¢ateéni hodnotu (nulu).

Inicializace informaci o typu (£ 9P = §) |

Nastaveni £ 4P na § vymaze poruchu £ £ YFP. Pokud se v8ak £ £ 4P zobrazi, informujte nas.

UloZeni uzivatelské sady parametrd (£ $P = 7 |

Nastaveni £ 4P na 7 ulozi aktuaIni nastaveni viech parametri.
= Viz ¢ast 4.2.8.

Naéteni uZivatelské sady parametri (£ Y7 = 8) |

Nastaveni £ 4P na & nacte (vyvola) sadu parametr(, ktera byla ulozena nastavenim £ Y na 7.
= Viz ¢ast 4.2.8.
* Nastaveni £ 4P na 7 nebo § mlzZete pouzivat parametry jako viastni vychozi parametry.

Vymazani zaznamu celkové doby provozu ventilatoru (£ 4P = 9)

Nastaveni £ 4 na 9 nastavi pogitadlo doby provozu na po¢ate&ni hodnotu (nulu).
Nastavte tento parametr, kdyz vyménite ventilator apod.
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5.6 Volba sméru otaceni (pfi ovladani z panelu)

: Volba sméru otaceni (pfi ovladani z panelu)

{ o Funkce
Nastavuje smér otaceni motoru, kdyz se méni¢ startuje a zastavuje tlacitky a na ovladacim
panelu.

Plati, kdyz je parametr £ /710 d (zpusob ovladani) nastaven na / (ovladaci panel).

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni

0: Chod vpied

1:Chod vzad

Volba sméru otaceni (pfi ovladani 2:Chod vpfed (s moznosti

z panelu) prepinani F/R (vpfed/vzad))

3:Chod vzad (s moznosti
prepinani F/R (vpfed/vzad))

Fr

* Kdyz je £~ nastaven na 2 nebo 3 a zobrazuje se provozni stav, pak se stiskem tlacitka @ pfi
podrzeném tlacditku zobrazi zprava “F ~ - £” a zméni se smér otadeni vzad na otageni vpred

Stiskem tlacitka @ pfi podrzeném tlacitku @ se zobrazi zprava “F - - ~" a zméni se smér otaceni
vpied na otaceni vzad.
Zkontrolujte smér otaeni pomoci rezimu zobrazeni provoznich stavu.
= Rezim zobrazeni viz ¢ast 8.1
F~ - F: Chod vpfed
F -~ Chod vzad
* Kdyz jsou svorky F a R pouzity pro pfepinani sméru otaceni vpred/vzad pomoci svorkovnice, je parametr
F ~ pro volbu chodu vpfed/vzad ignorovan.
Spojeni svorek F-CC: vpied
Spojeni svorek R-CC: vzad.
* Ménic¢ byl vyrobcem nastaven standardné tak, Ze soucasné spojeni svorek F-CC a svorek R-CC zpUsobi
zpomaleni a zastaveni motoru.
Pomoci parametru £ !/{J§ v8ak mizete zvolit chod vpied nebo chod vzad.
*  Tato funkce je platna jen kdyZ je parametr £ /10 d nastaven na ! (ovladaci panel).
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5.7 Maximalni kmitocet

: Maximalni kmitoCet

e Funkce

1) Nastavuje rozsah vystupnich kmito¢td ménice (maximalni vystupni hodnoty).
2) Tento kmitocet je pouzivan jako referenéni pro dobu rozbéhu/dobéhu.

Vystupni kmitoCet
(Hz

IA Kdyi=80 Hz £ Tato funkce urduje hodnotu podie
80 Hz i jmenovitych hodnot motoru a
i zatéZe.
60 Hz Kdyz [EH]=60 Hz i+ Maximalni kmitocet nelze
i nastavovat za provozu. Pro H
i nastaveni méni¢ nejprve zastavte. ;
N
»
0 100%  Signal nastaveni kmitaStu (%)

*

Pokud zvysite F H, upravte podle potieby horni limit kmito&tu /L.

Nastaveni parametru]
Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni

FH Maximalni kmitocet 30,0-200,0 (Hz) 80,0

5.8 Horni a dolni limit kmito¢tu
Horni limit kmitoGtu

. Dolni limit kmitoctu

e Funkce
Nastavuje dolni limit vystupniho kmito¢tu a horni limit vystupniho kmitodtu.

Vystupni kmitoget (Hz)

Vystupnikm ito et (Hz)

A

El

PP PP PPy

m

o0, 100% 0, 100%
Zadana hodnota kmitbctu Zadana hodnota km itoct
*Kmitotty vy$8inez UL *Vystupni kmito Setnelze

nebudou akceptovany, nastavit nizsi nez L
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Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
S 50,0 (typ WP)
I _
iR Horni limit kmito¢tu 0,5- FH (Hz) 60.0 (typ WN)
L Dolni limit kmito&tu 0,0 - {Ji (Hz) 0.0
5.9 Zakladni kmitoCet

[uL] Zakladni kmitoget 1

[uiu ] Napéti zakladniho kmito&tu 1

{ o Funkce
Nastavuje zakladni kmitocet a napéti zakladniho kmitoétu podle specifikace zatéze nebo zakladniho
kmitoctu.

Poznamka: Je to dllezity parametr, ktery uréuje fidici oblast konstantniho momentu.

Napéti zakladniho A
kmitoctu
ulul .
>
3
=
g
2
>
0 >
Vystupni kmitoget (Hz)
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
. e 50,0 (typ WP)
' -
ul Zakladni kmitocet 1 25,0-200,0 (Hz) 60.0 (typ WN)
i ] » 230 (typ WP/WN)
olu | Napsti zakiadniho kmitoctut gg_ggg %; j igg\\f t:g: 400 (typ WP)
) 460 (typ WN)
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5.10 Volba rezimu fizeni

: Volba rezimu fizeni U/f

{ o Funkce
U ménice Ize nastavit nasledujici moznosti fizeni U/f.
O U/f konstantni
O Proménny moment
O Automatické zvySeni momentu
O Vektorové fizeni
O Uspora energie
O Rizeni PM motoru

Nastaveni parametru]

Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
5 0: U/f konstantni

1: Proménny moment

2: Automatické zvySeni momentu
PE Volba rezimu fizeni U/f 3: Vektorové fizeni 1
4: Uspora energie

5: - (nenastavuijte)

6: Rizeni PM motoru

Postup nastaveni je nasleduijici
(V tomto pfikladu je parametr volby rezimu Fizeni U/f P& nastaven na 3 (vektorové Fizeni).

B Nastaveni rezimu fizeni U/f na 3 (vektorové fizeni bez zpétné vazby)

Tlagitka LED displej Operace

" Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmitoctu (Stop).

vd (Pokud standardniho zobrazeni £ 7 {8={ [provozni kmitoget])
AUF Zobrazi se prvni zékladni parametr “A{/F” (funkce Pravodce).
@ Pt Pomoci tlagitka A vyberte parametr P& (Volba rezimu fizeni Uf).
@ , Stisknéte tlagitko ENT pro zobrazeni nastaveni parametru. (Tovarni

! nastaveni: { (Proménny moment)).

@ 3 Pomoci tlagitka A zménte parametr na 3 (vektoroveé fizeni).
@ 3 oL Stisknéte tlacitko ENT pro uloZeni zménéného parametru. Bude

=

stfidavé blikat & a nastavena hodnota parametru “3".
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Varovani: H
Kdyz nastavujete parametr rezimu fizeni U/f (P& ) na nékterou z hodnot mezi £ a &, nezapomerite nastavit
pfinejmensim nasleduijici parametry. H

FY 15 (Jmenovity proud motoru): Viz Stitek motoru.
FY 15 (Magnetizaéni proud): Viz protokol o testu motoru.
FY 17 (Jmenovité otacky motoru): Viz Stitek motoru.
Podle potfeby nastavte také dal$i parametry pro zvyseni momentu (F 48 ! az F4395).

1) Charakteristiky konstantniho zatizeni
Nastaveni rezimu fizeni U/f P& na J (U/f konstantni) |

Pouziva se pro zatéz, ktera vyzaduje stejny moment pfi nizkych otackach jako pfi jmenovitych otackach.

Napéti zakladniho
kmitoctu

]
o

° €—> VYstupni napéti (%) -

>
Zakladni kmitoget [uf] 7 Vystupni kmitocet (Hz)

* Pro dal$i zvySeni momentu nastavte vétsi hodnotu manualniho zvySeni momentu ub.
= Dal$i podrobnosti viz 5.11.

2) Nastaveni pro ventilatory a ¢erpadla
Nastaveni rezimu Fizeni U/f P& na ! (promé&nny moment) |

Toto nastaveni je vhodné pro zatéZovaci charakteristiky zafizeni, jako jsou ventilatory, ¢erpadla a dmychadla,
ve kterych je moment umérny druhé mocniné otacek zatéze.

Napéti zakladniho A
kmitogtu IS
S
Q
©
g
g
(=%
S
2
2
>
)
0 A

" . P
Zakladni kmitoéetm Vystupni kmitocet (Hz)
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3) ZvysSeni rozbéhového momentu

*

4

-

Nastaveni rezimu fizeni U/f PE na 2 (Automatické zvyseni momentu) |

Detekuje proud zatéze pfi vSech rychlostech otaceni a automaticky nastavuje vystupni napéti ménice (zvySeni
momentu). To zajiStuje stabilni moment pro stabilni provoz.

Napéti zakladniho A\

kmitoctu _ g

-uLu =

0

Q

©

c

'

(=3

]

@

S

bS

- Automaticky $

nastavuje zvysen P

momentu. 0 g

»
ZaKladni kmitozet [5i] Vystupni kmitoget (Hz)

Poznamka: Tento systém fizeni mlze v zavislosti na zatézi kmitat a destabilizovat chod. Pokud se to
stane, nastavte rezim fizeni U/f P& na J (U/f konstantni) a zvyste moment manudiné.

Nastaveni motorovych konstant
Pokud pouzivate standardni 4-pélovy motor Toshiba, ktery ma stejny vykon jako méni¢, neni v zasadé nutné
nastavovat parametry motoru. Ve viech ostatnich pfipadech nezapomeiite spravné nastavit parametry £4 /5
azFy il
Nastavte £ 4 {5 (jmenovity proud motoru) a £4 {7 (jmenovité otacky motoru) podle vyrobniho $titku motoru.
Pro nastaveni £ 4 /& (magnetiza&ni proud) pouzijte protokol o testu motoru.
Existuji dva postupy pro nastaveni dalSich parametrt motoru.
1) Parametry motoru mohou byt nastaveny automaticky (autotuning).

Nastavte rozsifeny parametr £ 480 na 2. = Podrobnosti viz ¢ast 1 v 6.15.1.
2) Kazdy parametr motoru Ize nastavit samostatné. — Podrobnosti viz ¢ast2 v 6.15.1.

Vektorové fizeni - zvySeni rozbéhového momentu a dosazeni velmi pfesného
chodu.
| Nastaveni rezimu fizeni U/f P& na 3 (Vektorové Fizeni) |

Pouziti vektorového Fizeni bez snimace otacek se standardnim motorem Toshiba zajisti nejvy$$i moment pfi
nizkych otackach.

(1) Poskytuje velky rozb&hovy moment.

(2) Uginny pfi pozadavku na stabilni chod, zajistuje plynulé zvy$ovani od nizkych otagek.

(3) Uginny pfi potlageni kolisani zatizeni zpsobeného skluzem motoru.
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Nastaveni motorovych konstant
Pokud pouzivate standardni 4-pélovy motor Toshiba, ktery ma stejny vykon jako méni¢, neni v zasadé nutné
nastavovat parametry motoru. Ve viech ostatnich pfipadech nezapomeite spravné nastavit parametry £ 4 {5
azFy i
Nastavte £ 4 {5 (jmenovity proud motoru) a £ 4 ! 7 (jmenovité otaky motoru) podle vyrobniho &titku motoru.
Pro nastaveni 4 /& (magnetiza&ni proud) pouZijte protokol o testu motoru.
Existuji dva postupy pro nastaveni dal$ich parametri motoru.
1) Parametry motoru mohou byt nastaveny automaticky (autotuning).

Nastavte rozsiteny parametr £ 430 na 2. = Podrobnosti viz ¢ast 1 v 6.15.1.
2) Kazdy parametr motoru |ze nastavit samostatné. — Podrobnosti viz ¢ast2 v 6.15.1.

Uspora energie
| Nastaveni rezimu fizeni U/ P na Y (Uspora energie)

Energii je mozné Setfit pfi vSech rychlostech pomoci detekovani proudu zatéze a nastavenim optimalniho
proudu podle zatéze.

Nastaveni motorovych konstant
Pokud pouzivate standardni 4-pélovy motor Toshiba, ktery ma stejny vykon jako méni¢, neni v zasadé nutné
nastavovat parametry motoru. Ve viech ostatnich pfipadech nezapomeite spravné nastavit parametry £ 4 {5
azFy i
Nastavte £ 4 {5 (jmenovity proud motoru) a £ 4 ! 7 (jmenovité otaky motoru) podle vyrobniho &titku motoru.
Pro nastaveni 4 !§ (magnetiza&ni proud) pouzZijte protokol o testu motoru.
Existuji dva postupy pro nastaveni dal$ich parametri motoru.
1) Parametry motoru mohou byt nastaveny automaticky (autotuning).

Nastavte rozsiteny parametr £ 430 na 2. = Podrobnosti viz ¢ast 1 v 6.15.1.
2) Kazdy parametr motoru |ze nastavit samostatné. — Podrobnosti viz ¢ast2 v 6.15.1.

Provoz motoru s permanentnimi magnety
Nastaveni rezimu fizeni U/f P£ na § (Fizeni PM motoru)

Motory s permanentnimi magnety (PM motory) jsou ve srovnani s asynchronnimi motory lehké, malé a vysoce
ucinné. Mohou byt provozovany bez snimace otacek.
Upozornéni: Tuto funkci Ize pouzit jen pro urcité motory. Vice informaci ziskate u prodejce.

Pokyny pro vektorové fizeni

1) Pokud pouzivate vektorové Fizeni, nezapomente spravné nastavit rozdifené parametry F4 {Saz F4 | 7.
Nastavte £ {5 (jmenovity proud motoru) a 4 /7 (jmenovité otaky motoru) podle vyrobniho $titku
motoru. Pro nastaveni £4 {5 (magnetizacni proud) pouZijte protokol o testu motoru.

2) Vektorové fizeni bez snimace uplatriuje svoje vlastnosti pfi kmitoctech nizSich nez zakladni kmitocet (u ).
Stejné vlastnosti se neprojevi pfi kmitoctech vys$sich nez zakladni kmitocet.

3) Pii vektorovém Fizeni (P& = 3) nastavte zakladni kmito&et v rozmezi mezi 40 az 120 Hz.

4) Pouzijte bézny motor s kotvou nakratko s vykonem, ktery je stejny jako jmenovity vykon ménice nebo
o jeden stupen nizsi.
Minimalni vykon pouZitelného motoru je 0,1 kW.
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5) Pouzijte motor, ktery ma 2-8 poélu.

6) K ménici pfipojujte vzdy jen jeden motor. Vektorové fizeni bez snimace otacek nelze pouzit, pokud je méni¢
provozovan s vice nez jednim motorem.

7) Maximalni délka kabell mezi ménicem a motorem je 30 metr(. Jsou-li vodi¢e del$i nez 30 metrd, pouzijte pfi
vektorovém fizeni bez snimace otacek standardni autotuning s pfipojenymi vodici, aby se zlepsil moment pfi
nizkych otackach.

Pokles napéti vak zpusobi, Ze motorem vytvareny moment bude kolem jmenovitého kmito&tu ponékud nizsi.

8) Pouziti vystupni tlumivky nebo du/dt filtru mezi méni¢ a motor muze snizit motorem vytvafeny moment.
Pouziti autotuningu muze také zpUsobit poruchu (£ £~ /), které znemozriuje pouZiti vektorové Fizeni bez
snimace otacek.

8) Nasledujici tabulka ukazuje vztah mezi volbou rezimufizeni U/f (P£) a parametry
motoru.

Za normalnich podminek musite nastavit nebo upravit parametry oznacené ®.

Pfi detailnim nastaveni upravte podle potieby také parametry oznacené O.

Nemeérite parametry oznacené X, protoze nemaji zadny vliv.

(Pokyny pro nastaveni parametru £ 4 a dalsich viz ¢ast 6.17.)

-~
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B Vztah mezi volbou rezimu fizeni U/f (P £ ) a motorovymi konstantami
@®&O : plati, X : neplati

Parametr P (rezim fizeni U/f)

0 1 2 3 4

Oznaceni Funkce uif Proménny | Automatické | Vektorové Uspora

konstantni moment zvySeni fizeni energie

momentu

ul Zakladni kmitocet 1 ® ® ® ® @®
vty Napéti zakladniho kmitoctu 1 ® ® ® ® ®
ub Zvyseni momentu 1 ® ® X X X
F 170 | Zakladni kmitocet 2 o X X X X
F 17! | Napéti zakladniho kmitoctu 2 o X X X X
F 172 | Zvyseni momentu 2 O X X X X
FY80 | Autotuning X X [e) [e) [e)
F40 ! | Zvyseni skluzového kmitoctu X X X (e} X
F402 | Automatické zvySeni momentu X X ® ® ®
Fyl Jmenovity proud motoru O o ® ® ®
FYyl Magnetizaéni proud X X (@) (@) O
FY 17 | Jmenovité otacky motoru o o ® ® ®
FY4 18 | Koeficient odezvy fizeni otacek X X (@) (@) (@)
Fy! Koeficient stability fizeni otacek X X @) O O
F480 | Koeficient budiciho proudu X X O O X
F485 | Koeficient ochrany proti zablokovani 1 O O O O O
F492 | Koeficient ochrany proti zablokovani 2 O O O (@) (@)
F49Y | Koeficient nastaveni motoru (e] (e] (@) o o
F495 | Koeficient nastaveni max. napéti O O (@) (@) (@)
Fyag gﬁjfi'ec}iim nastaveni prepinani o o o o o

@®© : Parametry musi byt nastaveny.
O : Nastavte parametry podle potieby.




TOSHIBA 01-2008 ENETEX-TEP s.r.o.

5.11 Rucni zvySeni momentu - pfi nizkych otackach

: ZvySeni momentu 1

f Funkce
Pokud je moment pfi nizkych otackach nedostateény, zvyste jej zvétSenim koeficientu zvy$eni momentu
pomoci tohoto parametru.

A
Napéti zakladniho kmitoctu
H
Q
© ~
R
=
52
%
ES
=
¢
A
“Vystupni kmitod t (Hz)
Zakladni kmitoget [~ VYStUPN! Kmitoce!
Nastaveni parametru]
Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nastaveni
ub | Zvyseni momentu 1 0,0 - 30,0 (%) Podle modelu
(= Viz strana K-14)

*  Plati, kdyz je P& nastaven na {J (U/f konstantni) nebo / (kvadratické sniZeni)
Poznamka: Pro kazdy vykon ménice je naprogramovana optimalni hodnota. Nenastavujte koeficient zvySeni
momentu prili§ vysoky, protoze by to mohlo zpUsobit poruchu kvuli nadproudu pfi spusténi.

5.12 Nastaveni elektronické tepelné ochrany

i

Hr| :Elektronicka tepelna ochrana motoru 1

]

: Nastaveni charakteristiky elektronicka tepelné ochrany

(=)
C

: Elektronicka tepelna ochrana motoru 2

: Casovy limit 150% pietiZzeni motoru

| [w] [
o [-a
C3| |-9
=9 (W

653

Ny

: Pouziti paméti tepelné ochrany

e Funkce
Tento parametr umozriuje volbu vhodné charakteristiky elektronické tepelné ochrany podle urcitych
jmenovitych hodnot a charakteristik motoru.

E-24
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Nastaveni parametru]
- . Vychozi
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni 3
nastaveni
Elektronicka tepelna ochrana o,
EHr motoru 1 10-100 (%)/ (A) 100
Ochrana | Zabloko-
Nastav. i P
hodnota proti Jvanl
pretiZeni pretiZzeni
0 O x
- 1 Standard. [¢) [®)
on Volba cr]aralkterlstlkly 2 motor < M o
elektronicka tepelné ochrany
3 x O
4 O x
5 VF motor [e) o)
5 (specialni X X
7 motor) . o)
Elektronicka tepelna ochrana
F133 motoru 2 P 10-100 (%)/ (A) 100
Casové omezeni 150%
na —
Fb07 pretiZeni motoru 102400 (s) 300
Pouziti paméti tepelné 0: Blokovano
Fe&3c ochrany 1: Povoleno 0

1

)

ochrany motoru 1| £ Hrl, 2

Volba charakteristiky elektronické tepelné ochrany

nn
[y

* O : plati, x : neplati

Nastaveni charakteristik elektronicke tepelné ochrany a elektronické tepelné

se pouziva pro povoleni/blokovani funkce poruchového

vypnuti ménice pi pFetizeni motoru (L) a funkce zablokovani vypnuti pfi pretizeni.

TN

Zatimco poruchové vypnuti ménice pii pretizeni (L /) bude stale detekovana

motoru pfi pietizeni (JLc) je mozné vybrat pomoci parametru

nn
Ui

operace, poruchové vypnuti

3 Vysvétleni pojmi
Zablokovani pretizeni: Je to doplfikova funkce pro zafizeni, jako jsou ventilatoru, ¢erpadla a
dmychadla s proménnou charakteristikou momentu, kdy se proud zatéze sniZuje se snizenim

provoznich otacek.

Kdyz meéni¢ detekuje pretizeni, tato funkce automaticky snizi vystupni kmitocet, nez se
aktivuje vypnuti motoru pfi pretizeni J¢ 2. Tato funkce fidi motor pfi kmito&tech, které
umozriuji udrzovat proud zatéze v takovém rozmezi, Ze méni¢ muze pokracovat v provozu,

aniz by musel byt vypnut.

Poznamka: Nepouziveijte funkci zablokovani pfetizeni se zatéZemi, které maji konstantni moment
(napf. pasové dopravniky, kde je proud zatéze staly bez ohledu na rychlost).

[Pouziti standardnich motort (jinych nez motorG uréenych pro pouziti s ménic¢em)]
Kdyz je motor pouzivan pfi nizSich kmitoctech nez je jmenovity kmitocet, snizi se u¢inek chlazeni motoru. Pfi
pouziti standardniho motoru se urychli spusténi ochrany proti pietizeni, aby se zabranilo jeho prehrati.
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W Nastaveni charakteristik elektronické tepelné ochrany JL /7

Nastavena Ochrana proti Zablokovani
hodnota pretizeni pretizeni
0 O x
{ o o
,_3 X X
3 x o

O : platné, x : neplatné

B Nastaveni elektronické tepelné ochrany motoru 1 (stejné jako )

Pokud je vykon motoru mensi nez vykon ménice nebo je jmenovity proud motoru mensi nez jmenovity
proud ménice, nastavte elektronickou tepelnou ochranu 1 £ Hr tak, aby odpovidala jmenovitému proudu
motoru.

Koeficient snizeni vystupniho proudu
[%)/[A]

.0

[EAx0,55

0 >
30 Hz Vystupni kmitocet (Hz)

Poznamka: Spoustéci urover ochrany proti pfetizeni motoru je pevné nastavena na 30 Hz.

Priklad nastaveni: VF FS1-2007PM nap4ji 0,4kW motor s jmenovitym proudem 2 A]
Tlacitka LED displej Operace
Zobrazuje skute¢nou hodnotu kmito¢tu (Nastavuijte za klidu).

nn

vu (Pokud standardniho zobrazeni £ 7 13={ [provozni kmitoget])
AUF Zobrazi se prvni zakladni parametr “A/F” (funkce Privodce).
EHF Pomoci tladitka A nebo ¥ vyberte parametr £ H .

100 Stisknéte tlacitko ENT pro zobrazeni nastaveni parametru. (Tovarni

vychozi nastaveni: 100%)

Pomoci tlagitka A zmérite parametr na 42 %

Y2 (= jmenovity proud motoru/jmenovity vystupni proud ménice x
100=2,0/4,8 x 100).

Stisknéte tlacitko ENT pro ulozeni zménéného parametru. Stfidavé

se zobrazi £ Hr a nastavena hodnota.

Ye o EHA

©)
@@@)@@

Poznamka: Jmenovity vystupni proud ménice je tfeba poéitat z jmenovitého proudu bez ohledu na nastaveni
parametru taktovaciho kmito&tu PWM (F 335).
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[Pouziti VF motoru (motor pro pouziti s méni¢em)]

B Nastaveni charakteristik elektronické tepelné ochrany J'L 17

Nastavena Ochrana proti Zablokovani
hodnota pretizeni pretizeni
Yy (@] X
[ o o
& x x
7 X (@]

O : platné, x : neplatné
VF motory (motory zkonstruované pro pouziti s ménici) mohou byt pouzity pfi nizSich kmito¢tech nez standardni
motory, ale Gcinnost jejich chlazeni se pfi kmito¢tech pod 6 Hz snizuje.

B Nastaveni elektronické tepelné ochrany motoru 1 (stejné jako )

Pokud je vykon motoru mensi nez vykon ménice nebo je jmenovity proud motoru mensi nez jmenovity
proud ménice, nastavte elektronickou tepelnou ochranu 1 £ Hr tak, aby odpovidala jmenovitému proudu
motoru.

* __Je-li oznaceni hodnoty v procentech (%), pak se 100 % rovna jmenovitému vystupnimu proudu ménice

(A

Koeficient snizeni vystupniho proudu [%][A]

a0

£ Hr[x0.6

\4

0

6 Hz

Nastaveni po¢atecni irovné pretizeni motoru

2) Casové omezeni 150% pretizeni motoru

Parametr £ 58 7 se pouziva pro nastaveni ¢asového useku, po jehoZ uplynuti se motor pfi 150% zatizeni
vypne (vypnuti pfi pfetizeni ¢ 2). Rozsah nastaveni je 10 az 2400 sekund.

Vystupni kmitocet (Hz)

3) Charakteristiky pfetizeni ménice
Slouzi pro ochranu ménice. Nelze je zménit nebo vypnout nastavenim parametru.
Abyste zabranili pfili§ snadné aktivaci funkce ochrany ménice proti pietizeni (JL {), snizte Uroven prevence

zablokovani (F 58 !) nebo zvyste rozb&hovou rampu (8L L) nebo dobé&hovou rampu (£ ).

=
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Pretizeni ménice

as [sec]
*__Pro ochranu ménice se
(100% = jmenovity vyst. proud méniée] v krétkém Casovém useku

aktivuje poruchové vypnuti kvali
pretizeni nebo nadproudu, kdyz

60 proud dosahne hodnoty 110%
nebo vice.

0,25 : N

0 " . o1 2
105% 110% 185% Vystupni proud [%]

Charakteristiky ochrany ménice proti pretizeni

4) Pouziti paméti tepelné ochrany

Uréuje, zda budou vypoétené hodnoty tepelné ochrany pfi vypnuti napajeni ulozeny nebo ne.

£J: UloZeni neni aktivovano
Vypoétena hodnota tepelné ochrany neni pfi vypnuti ulozena.
Vypoétenou hodnotu tepelné ochrany a poruchu pokazdé resetovat. Neresetujte neustéle stav poruchy
meénice. Mohlo by to zpUsobit zavadu motoru a ménice.

: UloZeni je aktivovano
Vypoétena hodnota tepelné ochrany je pfi vypnuti uloZena.

Stav poruchového vypnuti ménice Ize stale resetovat, ale vypoctenou hodnotu tepelné ochrany nelze
resetovat.

5.13 Pevné zadané hodnoty (7 rychlostnich stupnu)

: Pevné zadané hodnoty kmitoétd 1-7

e Funkce

Lze nastavit az 7 rychlostnich stuprid, které Ize pfepinat pomoci kombinace digitalnich vstupd. Rozsahh
otacek je nastavitelny v rozmezi dolniho limitu kmito¢tu L£ az horniho limitu kmitoctu L/{.

[ZpUsob nastaveni]
1)  Start/stop
Ovladani startu a zastaveni se provadi ze svorkovnice.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Nastavena hodnota
0: Svorkovnice
fnog Volba zplsobu ovladani 1: Ovladaci panel 0
2: Sériova komunikace

Poznamka: Je-li oviadani rychlosti (analogovy signal nebo digitalni vstup) pfepnuto na pevné ZH, zvolte rezim
nastaveni kmito&tu ze svorkovnice pomoci F /7 d. = viz krok 3) nebo &ast 5.3.

E-28
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2)  Pevné zadané hodnoty kmitoctu
Nastavte potfebny pocet rychlostnich stupriti (kmitoctd).

Oznacgeni Funkce Rozsah nastaveni Vych02|'

nastaveni
S ! Pevna Zadana hodnota kmito&tu 1 Li- UL(Hz) 15,0
S Pevna zadana hodnota kmito&tu 2 LL- Ui(H2) 20,0
53 Pevna Zadana hodnota kmito¢tu 3 Li- Ut(Hz) 25,0
54 Pevna Zadana hodnota kmito&tu 4 Li- UL(Hz) 30,0
55 Pevna zadana hodnota kmito&tu 5 LL- UL(Hz) 35,0
55 Pevna Zadana hodnota kmito¢tu 6 Li- Ut(Hz) 40,0
S5F7 Pevna zadana hodnota kmitoctu 7 LL- UL(Hz) 45,0

Priklad pouziti digitalnich vstupl pro pfepinani pevnych ZH: Nastavte prepinaé SW4 na sink logiku
0: ZAP / - VYP (Jiné povely, nez povely pro pouziti pevnych ZH, se uplatni, jen kdyZ jsou véechny signaly ve stavu
VYP)

cc Prednastaveny stuperi
Svorka
l R 1 2 3 4 5 6 7
| RES R-CC o - o - o - o
ViA RES-CC | - [l Ne) - - o | O
VACC | - | - | -]O0]O]O]|O

*  Povely pro pevné ZH nejsou pfi standardnim vychozim nastaveni aktivovany. PouZijte funkce nastaveni
digitalnich vstupt SS1 az SS3.

Svorka R .....ccoveene Tovarni nastaveni DI na 2 (R)
F ! 12=§ (Ovladani pevné zadané hodnoty 1: SS1)
Svorka RES............. Tovarni nastaveni DI na 3 (RES)

F | 13=7 (Ovladani pevné zadané hodnoty 2: SS2)
... Tovarni nastaveni DI na 8 (VIA)

F | 18=8 (Ovladani pevné zadané hodnoty 3: SS3)

Volba funkce analogového/digitalniho vstupu

F 109= ! (VIA= digitalni vstup (Sink))

Svorka VIA ..

F (chod vpred) Vpied
VIA cC Spoleény
\%
! | R Ovl.pevné ZH 1 (SS1)
[Priklad zapojeni] ) . SW3 .
(SW4 nastaven na sink logiku) RES Ovl.pevné ZH 2 (SS2)
VIA Ovl. pevné ZH 3 (SS3)
P24
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3) Pouziti jiného zadavani zadané hodnoty spolu s pevnymi Zadanymi hodnotami

Volba zptisobu

ovladani 0: Svorkovnice 1: Ovladaci panel 2: Sériova komunikace
£na.

- - 1. VIA -

N a\g‘t’:\’laeﬁl”l‘(‘;‘fgéw ;; g:g 3: Ovladaci | 4:Komuni- | 2: VIB 3: Ovladaci | 4:Komuni- ;; g:g 3: Ovladac | 4:Komuni-
£nog 5: UP/DOWN panel kace 5: UP/DOWN panel kace 5: UP/DOWN panel kace
no : :
. . . Aktivni povel Aktivni Aktivni povel | Aktivni povel | Aktivni povel

Zadano Aktl\(/\l/‘:lz;g):;:gneﬁvkrs ZH Al;telvg\:;ivel z ovladaciho | povelze | zovladaciho | zkomuni- | zkomuni-
Ovladani Y panelu svorky panelu kace kace
pevzr;_)'/ch Neza- Aktivovan Ak;g/‘?;lan Ak;';\?;lan (Méni& neakceptuje povel pevnych ZH.) (Méni¢ neakceptuje povel pevnych ZH.)

dano pg‘)/::kze z ovladaciho | z komuni-
Y panelu kace | L L L

Poznamka: Povel pro pevnou ZH ma vzdy prednost pred jinymi povely nastaveni rychlosti, které jsou zadany
ve stejném Case.

Nize je pfiklad ovladani rychlosti v 7 stupnich.

Vystupni kmitocet
- Hz] A

Cas

0 3 [sec]
ZAP
Fcc  —— —— VYP
ZAP
R-CC _— VYP
ZAP
RES-CC — VYP
ZAP
VIACC L— vvP

Priklad ovladani rychlosti v 7 stupnich
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6. Rozsifenéparametry

Roz§ifené parametry jsou uréeny pro sloZitéj$i operace, jemné sefizeni a dalsi specialni ucely. Zmérite nastaveni parametru
podle potieby. = Viz &ast 11, tabulka rozsifenych parametru.

6.1  Parametry vstupU/vystupl

6.1.1  Signalizace nizkych otacek

: Dosazeni nizkého kmitoctu

e Funkce
Pokud vystupni kmitocet prekroéi hodnotu nastavenou v parametru & /{7, dojde k aktivaci vystupu.
Tento signal muze byt pouzit napf. jako signal pro aktivaci/uvolnéni elektromagnetické brzdy.
Tento signal Ize také pouzit jako signal o chodu, pokud je £ /80 nastaven na 0,0 Hz. Vystup je pak
aktivni, kdyz vystupni kmitocet pfekro¢i 0,0 Hz.
? Reléovy vystup (250 VAC - 1 A(cos¢=1), 30 VDC - 0,5 A, 250 VAC - 0,5 A (cos¢=0,4)
na svorkach RY-RC, FLA-FLC-FLB.

Nastaveni parametru]
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.

F 100 | Dosazeni nizkého kmitoctu 0,0~ FH (Hz) 0,0

Vystupni kmitocet [Hz]

ZH KMitoGtu  Jersems ree eenamessnive s
[T | .
0 >
Cas [s]
Signal dosazeni nizkého kmitottu
svorky RY-RC (vychozi nastaveni) ZAP
Svorky FLA-FLC-FLB VYP

ey _l ZAP
Envertovany vystup L] VYP

signalu nizkého kmito &t
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Priklad zapojeni vystupnich kontaktu relé
+24V

RY~—=
RC

« Nastaveni vystupni svorky
PFi vychozim tovarnim nastaveni je funkce ,Dosazeni nizkého kmito &tu” standardné vyuzita mezi
svorkami RY a RC. Pro zménu polarity signalu je tfeba toto nastaveni zménit.
Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Nast. hodnota
0255 4 (signal ZAP)
F 130 Digitalni vystup 1A-pouziti (RY-RC) - Vi KAT nebo
(= Viz strana K-17) 5 (signal VYP)
6.1.2 Signal dosazeni pasma kmitoctu
: Pasmo sledovani dosazeni kmitotu (otacek)
e Funkce
Kdyz vystupni kmitoCet dosahne zadaného kmitodtu + £ /¢, je signal pfepnut do stavu ZAP nebo
VYP.
Nastaveni parametru]
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
Fig Pasmo sledovani dosazeni kmitoctu 0,0 ~ FH (Hz) 2,5
Nastaveni parametru]
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Nast. hodnota
£130 Digitalni vyst.1A- | 0-255 6: RCH (dosaz. kmitocet -> signal ZAP), nebo
o pouziti (RY-RC) (= viz strana K-17) 7: RCHN (dosaz. kmitoget -> signal VYP)

Poznamka: Pro nastaveni funkce na vystup FLA-FLC-FLB pouzijte parametr £ /37.
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Zéadany kmitoget | +
Zadany kmitocet

Vystupni kmitocet [Hz]
A

Zadany kmitoget| -

Signal dosaZeni zadaného kmitoctu:
RY-RC

FLA/FLC/FLB

[ Signal dosazeni zadaného kmitoctu:

invertovano

6.1.3  Signal dosazeni kmitoctu

: Hodnota dosazeni kmitoctu

A
7 Cas[s]

ZAP
— VYP
[ ZAP
VYP

: Pasmo sledovani dosazeni kmitoCtu (otacek)

e Funkce

VYP.

Pokud vystupni kmitocet dosahne kmitoctu £ /5

!+ F 102, je vystup pfepnut do stavu ZAP nebo

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F 10! | Hodnota dosaZeni kmito&tu 0,0 ~ FH (Hz) 0,0
Fioe Pasmo sledovani dosazeni kmitoétu 0,0 ~ FH (Hz) 2,5

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Nast. hodnota
Digitalni vyst. 0-255 8: RCHF (dosaz. kmitocet -> signal ZAP),
F 130 | 1A- pouziti (RY- Viz st KA7 nebo
RC) (= Viz strana K-17) 9: RCHFN (dosaz. kmitoget -> signél VYP)

Poznamka: Pro nastaveni funkce na vystup FLA-FLC-FLB zvolte funkci 8 nebo 9 v parametru £ /37.
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Priklad: Kdyz je Sitka pasma + hodnota kmito¢tu mensi nez zadana hodnota kmitoctu

Vystupni kmitocet [Hz]

El-E
il ]

N\

H
H A
0 7 Cas|s]

Signal dosazeni kmito&tu
Svorky RY-RC H 2P
Svorky FLA-FLC-FLB _E_ VP
Signal dosazeni kmito&tu: ; AP
[invertwany’ ] VYP

6.2 Nastaveni pouziti analogoveého vstupu VIA

6.2.1 Pouziti vstupu VIA
m F 109 | Pouziti VIA

e Funkce
Tento parametr umozfiuje nastavit svorku VIA jako analogovy nebo digitalni vstup.

Nastaveni parametru]
Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.

0: VIA- analogovy vstup

F109 Pouziti VIA 1: VIA - digitalni vstup (sink - negativni logika) 0

2: VIA - digitalni vstup (source - pozitivni logika)

*  Kdyz pouzivate svorku VIA jako digitalni vstup pro sink logiku, zapojte mezi svorky P24 a VIA rezistor.
(Doporuceny rezistor: 4,7 kQ - 1/2 W)

Poznamka: Kdyz pouzivate svorku VIA jako digitalni vstup, nastavte pfepina¢ VIA (SW3) do polohy V.

* Obrazek vpravo ukazuje ptiklad zapojeni vstupni
svorky VIA, kdyz je pouzita jako digitalni vstup. Tento P24 VIA
pfiklad ukazuje zapojeni, kdyz je méni¢ pouzivan 47KO Y]
v rezimu sink (negativni) logiky. : !
|
VIA SW3
cc
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6.3 Nastaveni ovladacich svorek

6.3.1  Nastaveni trvale aktivni funkce (ZAP)

: Trvale aktivni funkce 1
: Trvale aktivni funkce 2

e Funkce

Témito parametry se nastavuji funkce vstupnich svorek, ktera jsou trvale aktivni a nejsou ovladany
Zadnymi vstupy.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F 108 | Trvale aktivni funkce 1 0-71 (= Viz strana K-15) 0 (Bez funkce)
F 110 | Trvale aktivni funkce 2 0-71 (= Viz strana K-15) 1 (ENABLE)

*Volny dobéh

Vadny dobéh
Standardni vychozi zplisob zastaveni je Fizeny dobéh Otacky "

po dob&hové rampé. Pro zajisténi funkce voného motaru %

dobé&hu nastavte funkci "1(ST)" na volnou svorku. y —

Nastavte F ! {0<0- i ZAP
g h ) SvorkaF __

Pro volny dobéh, rozpojte svorku nastavenou na ST, o T S L—wp

viz obr. vpravo. Displej na ménici zobrazi vtomto ¢ase { ZAP

OFF. SvorkaST _—j WP

6.3.2 Nastaveni funkce digitalnich vstupt
[F 11 1] Digitalni vstup 1-pouiti (F)
[F 1 12]: Digitalni vstup 2-pouziti (R)
[ 1 13]: Digitalni vstup 3-pouziti (RES)
: Digitalni vstup 8-pouziti (VIA)

F-5
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Funkce

Vyse uvedené parametry jsou ugeny pro zadavani signali napf. z PLC na rizné ovladaci vstupni svorky,
aby bylo mozné ovladat nebo nastavovat funkce nénice.

Pozadované funkce digitalnich vstupt je mozné vybirat z 57 typu (0 az 71). To umozuje flexibilni
navrh systému.

Nastavenim parametru £ {3 Ize ménit funkci svorky VIA, jako analogovy nebo digitalni vstup.

Pro pouziti svorky VIA jako digitalniho vstupu musite nastavit parametr & /{79 podle svych potfeb na
hodnotu (1 nebo 2), jinak je svorce standardné pfifazena funkce analogového vstupu (vstup
napétového signalu).

B Nastaveni funkce digitalniho vstupu

Oznateni Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
svorky
- F 108 | Trvale aktivni funkce 1 0
- F 118 | Trvale aktivni funkce 2 1(ST)
F F 11! | Digitani vstup 1-pousiti (F) 0-71 2(F)
(= Viz strana K-15)
R F 112 | Digitalni vstup 2-pouziti (R) 3(R)
RES Fii3 Digitalni vstup 3—pouziti (RES) 10 (RES)
VIA F ! 18 | Digitalni vstup 8—pouziti (VIA) 0-71 Pozn. 2) 6(SS1)

Pozn. 1: Funkce, ktera byla vybrana pomoci £ {58 a £ | !0 (parametr nastaveni trvale aktivni funkce), je

trvale aktivni a nelze ji zménit Zadnym digitalnim stupem.

Pozn. 2: Pokud pouzivate svorku VIA jako digitalni vstup pro sink (negativni) logiku, zapojte mezi svorky P24 a

VIA rezistor. (Doporuceny rezistor: 4,7 kQ - 1/2 W)
Nastavte pfepina¢ VIA (SW3) do polohy V.

Pozn.3: £ ! {8 (VIA): Povoleno jen pii £ {09 = ! nebo ¢

Blokovano a nelze predist nastavenou hodnotu, kdyz je £ {59 nastaven na J.
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B Zplsob zapojeni
1) Spinaci kontakt

i ;

Digitélni vétup :
Tao funkce je akivowina, kdyzje

¢ propojena stupni svorkase svorkouCC

{ (spoletna). Pouzijte tuo funkd pro i

} nastaveni ovidani chodu vpredbzad nebo §

! prednastavenychrychiosti. H

cc H H

2) Zapojeni s tranzistorovym vystupem

[ M&n€ ] [Programovatelny automat |
T
Digital f *Chod je mozné ovladat pipojenim vstupni ¢
giaini i svorky a swrky CC (spolecné) k vistupu £
vstup i (bezkontaktnimu spinaci) programovatelného |

auomatu. Tub funkd poudfie pro nastaveni
oViadani chodu vpredivzad nebo ovida
piednastaven ych rychiosti. Po uite ranzistor,
ktery pracuje pfi 24 VDC / 5 mA.

cc

* Rozhrani mezi programovatelnym automatem a méni¢em

Pozn.:Kdyz pouzijete pro ovladani programovatelny automat, ktery ma vystupy s otevfenym kolektorem,
pfipojte jej ke svorce PLC, jak ukazuje obrazek nize, abyste zabranili chybnému fungovani

ménice kvuli prochazejicimu proudu.

Nezapomente také prepnout prepina¢ SW4 do polohy PLC.

Programovatelny automat

- 3SOURCE

Bt

+24V
CcC
Napajeci ;
zdroj




TOSHIBA 01-2008 ENETEX-TEP s.r.o.

3) Vstup pro Sink (negativni) / Source (pozitivni) logiku
Je mozné prepinat logiku Sink/Source (logiku vstupni svorky).
= Podrobnosti viz ¢ast 2.3.2.

6.3.3  Nastaveni funkce digitalnich vystupt

[F 135]: Digitalni vystup 1A-pouziti (RY-RC)
£ 132]: Digitalni vystup 3-pouziti (FLA, FLB, FLC)

{ e Funkce
Pouzijte vySe uvedené parametry pro nastaveni digitalnich signalt z méni¢e do externiho zatizeni.
Nastavenim parametrt pro svorky RY-RC a FL (FLA, FLB a FLC) mlzete pouzit 58 funkci nebo
kombinaci téchto funkci.
Pro pfifazeni pouze jedné funkce pro vystup RY-RC pfifadte funkci do £ {30 a parametry £ !
F 139 nechejte na vychozim nastaveni.

B Priklady pouziti

, FLA
: FLB

Funkce FLA, B, C:
Lze nastavit pomoci parametru £ {32 i LA

Funkce RY-RC:

Lze nastavit pomoci parametru £ {33, 137, 139 i --------

i RC
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B Pfifazeni jedné funkce digitalnimu vystupu

Oznaceni Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
svorky
4 (Dosazeni
RY-RC F 130 Digitalni vystup 1A-pouZiti
130 igitalni vystup 1A-pouZiti 0.255 hizkého kitoétu)
FL S - (= Viz strana K-17)
(AB,C) Fi3e Digitalni vystup 3-pouZiti 10 (Porucha)

Pokud pfifazujete svorkam RY-RC jen jednu funkci, nastavte jen parametr & /30.
Nemérite parametry £ {3 7a £ /39 a ponechejte je ve vychozim nastaveni.
(Vychozi nastaveni: £ {3 7=255, £ 139=0)

6.3.4 Prfifazeni dvou funkci digitalnimu vystupu
[F 135]: Digitalni vystup 1A-pouziti (RY-RC)
[F 137]: Digitalni vystup 1B-pouziti (RY-RC)
£ 139]: Volba logické funkce vystupu 1 (RY-RC)

{ o Funkce
Vystupnim svorkam RY-RC je mozné pfifadit 2 rizné funkce.
Na vystupni svorku mtze byt posilan logicky soucin (AND) nebo logicky soucet (OR) signalt téchto 2
funkci, vybranych z 58 funkci.
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(1) Vystup je aktivni, pokud jsou obé pfifazené funkce soucasné aktivni.

Oznaceni Funkce
Oznacgeni Rozsah nastaveni Vychozi nast.
svorky
4 (Dosazeni
RY-RC 130 Digitalni vystup 1A-pouziti
130 9 ystup 1A 0-255 nizkého kmitoctu)

(= Viz strana K-17)

RY-RC 137 Digitalni vystup 1B-pouziti 255 (Trvale zapnut)

* Ke svorkam RY-RC mohou byt pfifazeny dvé rizné funkce.
* Je-li parametr £ {39 nastaven na {J (logicky soucin, tovarni nastaveni), bude vystup na svorkach RY-RC

aktivovan, pokud jsou obé funkce nastavené pomoci £ /30 a £ {3 7 soutasné aktivni.

* Casovy prabgh

o ]
13N
ZAP |
Fi37 |

VYP

ZAP
VYP

Vystup RY-RC

* Ke svorkam FLA-FLB-FLC lIze najednou pfifadit jen jednu funkci.
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(2) Vystup je aktivni, je-li néktera ze dvou pfifazenych funkci aktivni.

Oznaceni Funkce

Oznaceni Rozsah nastaveni Vychozi nast.

svorky
4 (Dosazeni
RY -RC F 130 Digitalni vystup 1A-pouziti
130 9 Faoa s 0-255 nizkého kmitoctu)
(= Viz strana K-17)

RY-RC Fi137 Digitalni vystup 1B-pouziti 255 (Trvale zapnut)

0:F I30ANDF {37
RY -RC F 139 Volba logickeé funkce vystupu 1 0
1:F 130 ORF {37

Ke svorkdm RY-RC mohou byt pfifazeny dvé razné funkce.
Je-li parametr £ /39 nastaven na ! (logicky soucet), bude vystup RY-RC aktivni, pokud je alespori jedna
z funkci pifazenych pomoci £ {38 a £ 3 7 aktivni.

Casovy pribéh

ZAP
[=Txl
F 130 VYP )
£137 ZAP
Y VYP \—
ZAP
Vystup RY-RC
VYP

* Ke svorkam FLA-FLB-FLC Ize najednou pfifadit jen jednu funkci.

(3) Podrzeni digitalniho vystupu v zapnutém stavu

4 Jsou-li spinény podminky pro aktivaci funkci pfifazenych k digitalnimu vystupu RY-RC a v dusledku toho je
vystup aktivovan, zstava vystup aktivni, i kdyz se podminky zméni. (Funkce pfidrzeni vystupu)

* Nastavte funkci digitalniho vstupu na hodnotu 62.

B Nastaveni funkce digitalniho vstupu

C. funkce Kod Funkce Akce
ZAP: P¥i zapnuti je RY-RC pfidrzen.
62 HDRY [ Pfidrzeni vystupu RY-RC VYP: Stav RY-RC se méni v redlném case
podle pfislusnych podminek.

P¥i aktivaci digitalniho vstupu nastaveného na funkci 62, je reléovy vystup RY-RC prepnut do stavu ZAP.
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6.3.5 Sledovani urovné Zzadané hodnoty kmito&tu

: Rozsah sledovéani shody pro porovnani kmitoctu
: Volba zplsobu nastaveni kmitoctu 1
: Volba zpUsobu nastaveni kmitoctu 2

e Funkce
Pokud hodnota kmito&tu nastavena pomoci £ {704 (nebo F 23 7) téméF souhlasi s ZH kmitoétu
na svorkach VIA a VIB s piesnosti + £ {5 7, pak dle volby funkce, mliZe byt aktivovan signal ZAP
nebo VYP.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
£i57 EnL:iztzaé?Usledovanl shody pro porovnani 0,0~ FH (Hz) 25
Fno Volba zpUsobu nastaveni kmitoctu 1 1

P 1-5
F207 | Volba zpusobu nastaveni kmito&tu 2 2

Pozn.: Pfi pouziti svorky VIA nastavte & /3 resp. £ {32 na 52 resp. 53 (inverze), pro pfifazeni signalu na
RY-RC nebo FLA-FLB-FLC.
Pfi pouZiti svorky VIB nastavte & /3{ resp. & {32 na 60 resp. 61 (inverze), pro pfifazeni signalu na
RY-RC nebo FLA-FLB-FLC.

Signal shody kmitoctu

Mezi svorkami RY a RC ’_
[ FLA-FLC-FLB
[ Signal shody kmitoctu: ]
invertovany ||

Hodnota kmitoctu

VIA

nebo(F207]

Pozn.: Tuto funkci Ize naptiklad pouzit pro vysilani signalu, ktery indikuje, zda souhlasi skute¢na hodnota
s hodnotou zpétné vazby, napf. pokud je pouzit PID regulator.
= Popis funkce PID viz ¢ast 6.14.
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6.4 Zakladni parametry 2

6.4.1  Prepinani charakteristik motoru pomoci digitalniho
vstupu
£ 17831 Zakladni kmitoget 2
[£ 17 1] Napéti zakladniho kmito&tu 2
: Zvy$eni momentu 2
: Elektronické tepelna ochrana motoru 2
: Prevence zablokovani Uroven 2

e Funkce
Pouzijte vy$e uvedené parametry pro pfepinani provozu dvou motort s jednim méniéem a pro vybér
U/f charakteristik motoru (dvou typt) podle konkrétnich potfeb nebo rezimu provozu.

Pozn.: Parametr £ (Volba rezimu fizeni U/f) je pouzitelny jen pro motor1.
Je-li vybran motor 2, fizeni U/f bude probihat podle charakteristik konstantniho momentu.

Nastaveni parametru]
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
50,0 (typ WP)
60,0 (typ WN)
230 (typ WP/WN)

F 170 | Zakladni kmitocet 2 25,0-200,0 (Hz)

50-330 (V) : 200V tFida

F 171 | Napéti zakladniho kmitoctu 2 : ” 400 (typ WP)
50-660 (V) : 400V tfida 460 (typ WN)
S Zavisi na modelu
5 _ o
F 172 | ZvySeni momentu 2 0,0-30,0 (%) (= Viz strana K-14)
Elektronicka tepelna ochrana
Fi13 | motorn 2 p 10-100 (%) / (A) 100
- 0
F 185 Prevence zablokovani troven 2 10-110 (%) / (A), 110

111 : Vypnuto
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B Nastaveni prepinacich digitalnich vstupd
Pro pfepinani na motor 2 je tfeba nastavit néktery DI, jelikoz tato funkce neni pfi tovarnim nastaveni pfifazena.
Pfifadte tuto funkci volnému DI.
Parametry, které se maiji prepinat, zavisi na konkrétnim identifika&nim ¢isle volby funkce digitalniho vstupu.

Cislo funkce digitalniho vstupu
5 39 40 61 Pouzité a pouzitelné parametry
AD2 VF2 MOT2 0Cs2
Vychozi nast.: PE, ul, ulu, ub, EHF, RCL, JEL,
VYP VYP VYP VYP YN
ACC— FS00,dEC - F50 1
ZAP VYP VYP VYP ’ >
FS02—F503
VYP VYP VYP ZAP F&0O 1 —F 185
Pt"n,uL‘?F /73,ULU‘>F 17 !,
VYP ZAP VYP VYP b F 110 LHr — £ 173
PE-O0, 0l F 0. ulu— F 1T,
R B ZAP ; ub > F T2, EHF— F 173,
FGO 1= F 185 RCC — F500,
dEL — FS50 1, F582— F583

Pozn.: Parametry ui, ulu, PE, F 170 aF |7 ! nelze pfepinat za provozu. Pokud je chcete pfepnout,
musite méni¢ uvést do klidu.

6.5 Volba priority kmitoctu

6.5.1  Pouziti ovladani kmito€tu podle urcité situace

: Volba zplsobu nastaveni kmitoctu 1
: Volba priority kmitoctu
: Volba zplUsobu nastaveni kmitoctu 2

e Funkce
Tyto parametry se pouzivaji pro pfepinani mezi rezimy zadavani ZH kmito&tu.
o Nastaveni pomoci parametr
e Prepinani kmitoctem
e Prepinani digitalnimi vstupy

F-14
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Nastaveni parametru]
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.

VIA
VIB
Ovladaci panel 1
Sériova komunikace
Motorpotenciometr

FNOd | Volba zplsobu nastaveni kmito¢tu 1

aRhwN2

@

FN0d (prepinatelné na £ 20 7
pomoci DI)

FN0d (F20 7 pro vystupni 0
kmito¢ty mensi nebo rovné
1,0 Hz)

F2080 | Volba priority kmitoctu

VIA
VIB
Ovladaci panel 2
Sériova komunikace
Motorpotenciometr

F207 | Volba zplsobu nastaveni kmito&tu 2

RN

1) Externi pfepinani (Funkce digitalniho vstupu 38 : FCHG prepinani priority ZH)

2

-~

Volba priority kmitoétu £ 230 = O

Prepinani mezi oviadanim uréenym parametry £ 104 a £ 28 7 je mozné provadét spinanim DI na svorkovnici.
Abyste to véak mohli udélat, musi byt jako funkce DI nastavena funkce ,Pfepinaé priority ZH kmito&tu* (funkce:
38).

Je-li DI vypnut VYP: Zadana hodnota je uréena parametrem F 10 d.

Je-li DI zapnut ZAP: Zadana hodnota je ur&ena parametrem £ 283 7.

Automatické pfepinani kmitoCtu

Volba priority kmitoétu £ 250 = /

Prepinani mezi oviadanim uréenym parametry £ 104 a £ 28 7 se provadi automaticky podle zadaného
kmitoctu.

Je-li kmitoGet nastaveny pomoci F /70 d vy3si nez 1 Hz: Bude vybrano ovladani uréené parametrem £ 10d.
Je-li kmitoGet nastaveny pomoci F {75 d mensi nebo roven 1 Hz: Bude vybrano ovladani uréené parametrem
Feon.
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6.5.2 Nastaveni charakteristik nastaveni kmito&tu

: Nastaveni VIA vstupniho bodu 1

: KmitoCet VIA vstupniho bodu 1

: Nastaveni VIA vstupniho bodu 2

: KmitoCet VIA vstupniho bodu 2

: Nastaveni VIB vstupniho bodu 1

: Kmito€et VIB vstupniho bodu 1

: Nastaveni VIB vstupniho bodu 2

: KmitoCet VIB vstupniho bodu 2

: Nastaveni komunikaéniho ovladaciho bodu 1
m : Kmitoget komunikaéniho ovladaciho bodu 1

: Nastaveni komunikacniho ovladaciho bodu 2

: KmitoCet komunikacniho ovladaciho bodu 2

e Funkce :
i Tyto parametry nastavuji ZH kmitoétu podle externiho analogového signalu (napéti 0-10 V DC, proud
4-20 mA DC) a zadaného povelu pro nastaveni ZH kmito&tu pomoci DI. :

* Pro jemné sefizeni charakteristik ovladani kmito&tu pro vstup VIA/VIB pouzijte parametry £ 4 70 az F4 73.
= Viz ¢ast 6.5.4.
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Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F20 ! | Nastaveni VIA vstupniho bodu 1 0-100 (%) 0
F202 | Kmitocet VIA vstupniho bodu 1 0,0-200,0 (Hz) 0,0
Feo3 Nastaveni VIA vstupniho bodu 2 0-100 (%) 100
F284 | Kmitotet VIA vstupniho bodu 2 0,0-200,0 (Hz) ooro fvm WE)

.0 (typ WN)
F2 !0 | Nastaveni VIB vstupniho bodu 1 0-100 (%) 0
F2 1! | Kmitocet VIB vstupniho bodu 1 0,0-200,0 (Hz) 0,0
F2 !2 | Nastaveni VIB vstupniho bodu 2 0-100 (%) 100
£213 | Kmitotet VIB vstupniho bodu 2 0,0-200,0 (Hz) 28:8 ggg wz;
F8 ! ! | Nastaveni komunikaéniho oviddaciho bodu 1 | 0-100 (%) 0
Fg8 12 Kmito¢et komunikaéniho ovladaciho bodu 1 0,0-200,0 (Hz) 0,0
F8 13 | Nastaveni komunikaéniho ovliadaciho bodu 2 | 0-100 (%) 100
F8 !4 |Kmitocet komunikagniho ovladaciho bodu2 | 0,0-200,0 (Hz) 28:8 &{E wz;

Pozn.: Nenastavujte stejnou hodnotu pro bod 1 a bod 2. Pokud nastavite stejnou hodnotu, zobrazi se £+ r

1) Sefizeni napétového vstupu 0-10 V DC (VIA,

VIB)

Svorky VIA, VIB
Feod / Fe13
60 (Hz)

Vy stupni
kmitod et

Fege /R
0 (Hz)

« Vystupni kmitogetje nastavovan
podie napétina vstupu a
vybraného referenénho bodu.

+ Lze snadno nastavit skion a
pocatecni hodnotu napét

FoO1 /F0
‘;( 100(%)

Zédana hodnota kmitoétu

% FeOIFe 12

10V napétovy signal

2) Sefizeni proudového vstupu 4-20 mA DC (VIA: Prepinac€ VIA (SW3) v poloze 1)

Svorka VIA
Faoy _ + Vystupni kmitoget je nastavoan
60 (H) podieproud una vstupua vybraného
referennh obodu
! i - Skion apo& &eéni ho dnotulze
Vystupni snadno nastavit
kmitocet + Nastavte F20 /na J,abyste
Vitvorili proudovy vtup 0 a2 20 mA.
Fo0e
0 (H)
ik Fa03
Y 100 (%
. 20mA proudovy signal
Z&dana hodnota kmito&tu

i
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6.5.3 Nastaveni kmitoétu pomoci digitalnich vstupt

: Motorpotenciometr vice - doba odezvy

: Motorpotenciometr vice - velikost zmény kmitoctu
: Motorpotenciometr méné - doba odezvy

: Motorpotenciometr méné - velikost zmény kmitoctu
: Pocatecni kmitocet motorpotenciometru

: UlozZeni posledni hodnoty motorpotenciometru

e Funkce
Tyto parametry se pouzivaji pro nastaveni ovladani pomoci motorpotenciometru.

Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
Motorpotenciometr vice - doba
FoE54 odezvy 0,0 - 10.0 (s) 0,1
£255 Motorpotenciometr vice - velikost 0,0 - FH (Hz) 0,1

zmeény kmitoctu

Motorpotenciometr méné - doba
£256 odezvy 0,0-10.0 (s) 0,1
Motorpotenciometr méné - velikost
7 -
Fo67 zmény kmitotu 0.0-FH (Hz) 01
F258 | Pocatecni kmitocet MP LL - UL (Hz) 0,0
0: Neméni se
F259 | Ulozeni posledni hodnoty MP 1: Do £ 258 se ulozi posledni ZH 1

pfi vypnuti napajeni

* Tyto funkce se uplatni, pokud je parametr ~ 704 (volba zptisobu nastaveni kmito&tu 1) nastaven na § nebo
je parametr £ 20 7 (volba zplsobu nastaveni kmitoctu 2) nastaven na § a jsou aktivovan.

B Nastaveni pomoci trvalych signall (Pfiklad nastaveni parametrd 1)
Nastavte parametry nasledovné, abyste mohli zvySovat nebo snizovat kmitocet podle doby trvani signalu
pro nastaveni kmitocGtu:
Sklon narastu kmitoctu z panelu = £ 25 5/F 264 doba nastaveni
Sklon sniZeni kmito&tu z panelu = £ 25 7/F 255 doba nastaveni
Nastavte parametry nasledovné, abyste mohli zvySovat nebo snizovat vystupni kmitocet témér
synchronizované s nastavenim ovladani kmito¢tu z panelu:
FoB4=F256=1
(FHIALE (nebo F580)) = (F2&5/F 264 doba nastaveni)
(FHIJEL (nebo F50 ) > (F26 1F 256 doba nastaveni)
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<<Priklad grafu posloupnosti signald 1: Ovladani trvalymi signaly>>

Povel Chod)

Signal vice (UP)

Signal méné (DOWN)

Potlaceni funkce
motorpotenciometru
Homi limitkmitotu « w2 muim i m s i e

Dolni limit kmitoctu

Kmitotet0 Hz —& .
Tedkovana ¢ara vyznaduje vystupni kmitodet ziskany kombinaci fizeného zpomaleni otadek a ZH
nastavené z panelu.

Pozn.: Je-li provozni kmitocet nastaven na dolni limit kmitoctu, bude se zvySovat z 0 Hz, Pokud je po nastaveni
funkce poprvé zapnuto napajeni, vystupni kmito¢et nezvysi, dokud provozni kmito¢et nedosahne
dolniho limitu kmitoctu. (Provoz pfi dolnim limitu kmito&tu)

V takovém pfipadé Ize ¢as potfebny pro zvySeni skute¢né hodnoty kmitoctu na dolni limit kmitoctu
zkrétit nastavenim £ £ na dolni limit kmitoctu.

B Nastaveni pulsnimi signaly (Pfiklad nastaveni parametrd 2)
Pro nastaveni kmito¢tu pomoci jednotlivych impulst nastavte parametry nasledovné:
F264, F2665 < Doba trvani impulsu
F265, F26 7 = Kmitoétovy krok ziskany kazdym impulsem
* Ménié nereaguje na impulsy, které jsou kratsi nez doba trvani impulsu nastavena parametrem £254
nebo F256. Signal pro potlaceni funkce motorpotenciometru je povolen v délce 12 ms nebo delsi.
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<<Priklad grafu posloupnosti signald 1: Nastaveni pulsnimi signaly>>

Ptikaz Chod —I
Signal vice (UP) ’_-I_l——l_l_ I—I I—I
Signal méné (DOWN) I—U I |—-I

Signal potlaceni funkce
motorpotenciometru

|

Horni limit kmitoctu

Zadavani ZH kmitoétu

(TeGkované ¢ary predstavuiji [-'

skute€ny vystupni kmitocet.)

F2&S
0 Hz e
Feg4 FogtE
B Dva signaly soucasné
e Pokud pusobi sou¢asné signal potlaceni funkce a signal vice nebo méné, bude mit prednost signal
potlaceni.
e Pokud pusobi sou¢asné signaly vice a méné, bude se kmitocet ménit podle zadaného stupné zvyseni
nebo snizeni.
B Nastaveni pocatecniho kmitotu motorpotenciometru

Pro nastaveni po¢atec¢niho kmitoctu zacinajiciho po zapnuti ménice na jiném nez nulovém kmitoctu,
(tovarni nastaveni), zadejte Zadany kmito&et pomoci £ 258 (Pocateéni kmitocet MP).

B Zména pocatecniho kmitoctu motorpotenciometru
Aby méni¢ automaticky ukladal kmitoCet bezprostfedné pred vypnutim a pfi dal§im zapnuti se spoustél pfi
tomto uloZeném kmitodtu, nastavte £ 2§ 3 (Ulozeni posledni hodnoty MP) na 1 (coz zméni nastaveni
F 268 pfi vypinani ménice).
Méijte na paméti, Ze se tim méni nastaveni parametru £ 25 8 pfi kazdém vypnuti ménice.

Rozsah nastaveni kmitoCtu
Kmito&et Ize nastavit od 0,0 Hz do FH (maximalni kmitoget). Dolni limit kmito&tu bude nastaven, jakmile je
pomoci digitalniho vstupu aktivovana funkce potla&eni motorpotenciometru
(funkce ¢islo 43, 44).

Nastaveni minimalni zmény kmitoctu
Je-li parametr £ 702 (Stupei zmény kmitoétu) nastaven na 1,00, mize byt vystupni kmitoget nastavovan
v krocich po 0,01 Hz.
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6.5.4

Jemné sefizeni signalu zadané hodnoty kmitodtu

: Pocatecni hodnota vstupu VIA
: Koeficient zesileni vstupu VIA

: Poc&ate¢ni hodnota vstupu VIB

: Koeficient zesileni vstupu VIB

Funkce

Tyto parametry se pouZivaji pro jemné sefizeni vztahu mezi signalem ZH kmito&tu pfes analogové
vstupni svorky VIA a VIB a vystupnim kmitoétem.

Pouzijte tyto parametry pro jemné sefizeni po provedeni zékladniho nastaveni pomoci parametrud

FoO lazF2 13

Obrazek nize ukazuje graf priibéhu ZH kmito&tu na svorkach VIA a VIB a vystupniho kmito&tu.

Velky
FYT1,FY73
Vystupni kmitoget (Hz) A
Maximalni kmitodet - - - oo L
.~ Maly
Velky .
e H Vychozi nastaveni
Fylp,Fute— 2 | !
Maly :
0 ay t >
0% 100 %
ov 10V DC
4 mA 20 mADC

Signal ZH kmitoétu (hodnota na vstupu VIA, VIB)

Nastaveni po¢ate&ni hodnoty (pfedpéti/klidovy proud) vstupnich svorek VIAa VIB (F4 70 a F4 72)

Pro zajisténi tolerance je méni¢ standardné nastaven tak, zZe, dokud nebude na vstupnich svorkach VIA a
VIB urcita velikost napéti, vystupni kmitocet bude nulovy. Pokud chcete tento posun sniZit, nastavte £ 4 70
nebo F4 72 na vétsi hodnotu. Uvédomte si viak, Ze nastaveni pfilis velké hodnoty muze zpusobit, ze na
vystupu bude vystupni kmitocet, i kdyZ je provozni kmitocet nastaven na 0 Hz.

Nastaveni koeficientu zesileni vstupnich svorek VIAa VIB (F4 7 ta F473)

Méni¢ je vyrobcem standardné nastaven tak, aby mohl provozni kmito&et dosahnout maximalniho kmitoctu,
i kdyz napéti nebo proud na vstupnich svorkach VIA a VIB neni na maximalni Grovni. Pokud chcete nastavit
méni¢ tak, aby dodaval maximalni kmitoget pfi maximalnim fidicim napéti nebo proudu, nastavte 4 7 /
nebo £4 73 na mensi hodnotu. Uvédomte si viak, Ze zadani pfilis malé hodnoty muze zpusobit, ze
provozni kmito€et nedosahne maximalniho kmito¢tu, ani pokud bude na vstupu maximalni fidici napéti
nebo proud.

F-21




TOSHIBA

01-2008

ENETEX-TEP s.r.o.

6.6

Zadana hodnota kmitoétu

6.6.1

Pocateéni kmitocet

: Nastaveni poCate¢niho kmitoctu

Funkce

Kmito&et nastaveny parametrem ~ 24 je pouzit ihned pfi startu ménice.

Pouzijte parametrF 24{J, pokud provoz pravdépodobné ovliviiuje zpoZzdéni jako reakce na spoustéci
moment podle ¢asu rozbéhu/dobéhu. Doporucuje se nastaveni pocatecniho kmitoctu na hodnotu od
0,5 do 3 Hz. Vyskyt nadproudu Ize potlacit nastavenim tohoto kmito¢tu pod jmenovity skluz motoru.

Nastaveni parametru]

Oznaceni

Funkce

Rozsah nastaveni

Vychozi nast.

£248

Nastaveni po¢ate¢niho kmitoctu

0,5-10,0 (Hz)

0,5

6.6.2

Vystupni kmitocet A
i /\
Pogatedni kmitocet

s

[

1

L,

0

Signal start (vpred nebo vzad) — LI

Cas ZAP
VYP

Ovladani Start/Stop pomoci zadané hodnoty kmito¢tu

: Kmitocet pro chod

F 242 |: Hystereze kmitoctu chodu

Funkce

Méni¢ leze uvadét do chodu a zastavovat jednoduge pomoci ZH hodnoty kmito&tu.

Nastaveni parametru]

Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
Fo4 ! Kmitocet pro chod 0,0-FH (Hz) 0,0
F242 | Hystereze kmito¢tu chodu 0,0-FH (Hz) 0,0

Wstupni kmito&et [Hz]

Méni¢ se uvede do chodu,jakmi-
le signal ZH dosahne boduB.
Dobéh se zahdji, kdyZ signal
nastaveni kmito¢tu klesne pod
bodA.

100 % Zadana hadnota
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6.7 Stejnosmérné brzdéni

6.7.1  Stejnosmérné brzdéni

: DC brzdéni - spoustéci kmitocet
[£25 !] DC brzdéni - proud
F 252 DC brzdéni - doba

e Funkce
Velkého brzdného momentu Ize dosahnout pouzitim stejnosmérného proudu do motoru. Tyto
parametry nastavuji stejnosmérny proud pro brzdéni motoru, dobu pisobeni a spoustéci kmitocet.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F250 | DC brzdéni - spoustéci kmitodet 0,0-FH (Hz) 0,0
F25 ! | DC brzdéni - proud 0-100 (%) / (A) 50
F252 | DC brzdéni - Doba 0,0-20,0 (s) 1,0

Vystupni kmito&et [Hz]
y kmitoget
DC brzdéni
Spoustéci kmitocet DC
brzdéni
A
0 P Cas[s]
Vystupni d [A]
ystupni proud [A] A
Proud DC brzdéni
[TV E
Doba DC brzdéni [£252]
Owviédaci signal (vpred ZAP
nebo vzad) — VYP
Pozn. 1:

Pozn. 2:

Béhem DC brzdéni se citlivost ochrany proti pretizeni ménice zvysi. Proud DC brzdéni muze byt
nastaven automaticky, aby se zabranilo poruchovému vypnuti.

B&hem DC brzdéni je taktovaci kmitocet 6 kHz bez ohledu na nastaveni parametru £ 330 (taktovaci

kmito¢et PWM).
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6.8 Automatické zastaveni v pfipadé trvajiciho chodu pfi
dolnim limitu kmitoCtu

6.8.1  Automatické zastaveni v pripadé trvajiciho chodu pfi
dolnim limitu kmitoc€tu

F 256 | Automatické zastaveni v pripadé trvajiciho chodu pfi dolnim limitu kmitoGtu

i e Funkce

: Probiha-li provoz trvale pfi nastaveném kmitoctu pod dolnim limitem kmito¢tu (LL) po dobu nastavenou
v parametru £ 25§, méni¢ automaticky zpomali motor aZ do zastaveni. V tomto okamziku se na
ovladacim panelu zobrazi (stfidavé) “L 5& P”.
Tato funkce bude zruSena, az je nastaven kmitocet vy$si nez dolni limit kmitoctu (L) +0,2 Hz.

Nastaveni parametru]
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.

Automatické zastaveni v pfipadé

£256 | trvajiciho chodu pfi dolnim limitu 0.0 F unkae zablokovana 00
kmitottu +1-600,0 (s)
Vystupni kmitocet [Hz]
A
LL+0,2Hz //\
Ll
'
L
Cas [s]
Fo56 Fos56 Fo56
ZAP
Ovladaci signal (vpfed/vzad) VYP

Pozn.: Tato funkce se mlze uplatnit i pfi startu nebo béhem piepinani mezi chodem vpied a vzad.
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6.9 Potlaceny kmitoCet - pfeklenuti rezonan&nich kmitocta

: Potlageny kmitocet 1
[F27 1] Sitka pasma 1
: Potlageny kmitocet 2
[F273] Sitka pasma 2
: Potlageny kmitoCet 3
[F275] Sitka pasma 3

. Funkce
Rezonanci vlivem vlastniho kmito&tu mechanického systému je mozné zabranit preklenutim
rezonanéniho kmitoctu béhem provozu. Pfi pfeskoku se uplatni hysterezni pribéh zmény kmitoctu

v zavislosti na potlaceném kmitoctu.

Zadany vystupni kmioget
(Hz) A

Potlaceny kmitocet 3 (F@ 74)

- % Sitka pasma 3 (F 275)
. % Sika pasma 2 (F273
et ombesses J 7

F Sitkapasma 1(£27 )

0 N
adan & h odnota kmitoctu g

Pdlaceny kmitoget 2(F2 70)

Pdlagen y kmitoget 1(£2 73)|--Rf- reer

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F270 | Potlaceny kmitocet 1 0,0-FH (Hz) 0,0
F27! | Sitka pasma 1 0,0-30,0 (Hz) 0,0
F272 | Potlaceny kmitoget 2 0,0-FH (Hz) 0,0
F273 | Sitka pasma 2 0,0-30,0 (Hz) 0,0
F274 | Potlaceny kmitoCet 3 0,0-FH (Hz) 0,0
F275 | Sitka pasma 3 0,0-30,0 (Hz) 0,0

* Nenastavujte parametry tak, aby se intervaly jednotlivych preskokl prekryvaly.

*  PFi rozbéhu nebo dobéhu je funkce vynechani kmitoctu pro vystupni kmitocet zablokovana.
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6.10 Plynuly pfechod kmito¢tu dalkové/mistné

il ©

Vystupni
kmitocet

F-CC

Vnitini
ovladani

Vystupni
kmitocet

F-CC

Vnitini
ovladani

Ikové/mistné

F 295 |: Plynuly prechod da

e Funkce

a zadana hodnota kmito¢tu pren

Pokud se prepina z dalkového na mistni rezim ovladani pomoci tlacitka ‘ jsou povely start/stop,

eseny do mistniho rezimu.

Naopak, pfi pfepnuti z mistniho do dalkového rezimu se stav a kmitocet neprenasi.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
oo . YT 0: Blokovan
F295 Plynuly pfechod dalkové/mistné 1: Povolen 1

Pfiklad : Dalkové ovladani ( £10d:0

Dalkovy rezim

(ze svorkovnice))

Mistni rezim

ZAP

v

|
»|
g
|

Mistni rezim

P¥i pfepnuti z dalkového do
mistniho rezimu ovladani, jsou
ZH kmito&tu a stav povelu
start/stop preneseny do
mistniho rezimu.

Motor bézi beze zmény dal jak
je znazornéno v pfikladu.

Dalkovy rezim

v

ZAP
VYP |

— ZH fv dalkovém

! . rezimu
L’

P¥i pfepnuti z mistniho do
dalkového rezimu ovladani jsou
kmitoCet a stav povelu start/stop
uréeny nastavenim dalkového
rezimu ovladani. PFiklad ukazuje
pokracujici chod motoru,
protoze je v dalkovém rezimu
nastaven povel ,start".

Abyste zabranili plynulému pfechodu z dalkového do mistniho reZzimu a tim i pfenosu ZH kmito&tu a
stavu povelu start/stop z dalkového do mistniho rezimu, nastavte parametr £ 295 na
“0”(blokovano). V tomto pfipadé je tlacitko @ ucéinné jen béhem zastaveni.
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6.11 Taktovaci kmitocet PWM

: Taktovaci kmitocet PWM (pulsné Sifkové modulace)
£ 3 2] Nahodny reZim

: Rezim ovladani taktovaciho kmitoctu

e Funkce
1) Parametr £ 300 umozriuje zménit zvuk motoru pfepnutim taktovaciho kmitoétu PWM. Tento parametr
Ize také vyuzit pro zabranéni rezonance motoru s jeho zatézovacim mechanizmem nebo krytem
ventilatoru.

»

Parametr £ 300 navic umoziuje potlacit elektromagnetické ruseni vytvarené méni¢em. Pro sniZeni
ruseni snizte taktovaci kmitocet. Pozn.: | kdyZ se Uroven elektromagnetického ruSeni snizi, akusticka
hluénost motoru se zvysi.

Nahodny rezim potlacuje elektromagnetické ruSeni motoru zménou charakteru snizeného taktovaciho
kmitoctu.

&

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
12,0 nebo 8,0
F300 | Taktovaci kmitoget PWM 6,0-16,0 (kHz) (*) Zavisi na modelu
(= Viz strana K-14)
0: Vypnut
F3 12 | Nahodny rezim P 0

1: Automatické nastaveni

0: Taktovaci kmitoCet neni snizen

automaticky
1: Taktovaci kmitoCet je snizen
automaticky
Rezim ovladani taktovaciho 2: Taktovaci kmitoCet neni snizen
F31i6 L ) 1
kmito&tu automaticky

Podpora pro 400V modely
3: Taktovaci kmitocet je snizen

automaticky

Podpora pro 400V modely.
Pokud se méni taktovaci kmitocet, je pro kazdy pouZzity model motoru zapottebi snizit i jmenovity proud. Viz
nasleduijici grafy.

Pokud je nastaven vysoky taktovaci kmitoCet, pak volba 0 - “Taktovaci kmitoc¢et neni snizen automaticky”
zpusobi, Ze k hlaseni poruchy ménice maze dojit snadnéji nez pfi nastaveni “Taktovaci kmitocet je snizen
automaticky.”
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Snizeni jmenovitého proudu.
[200V tfida pro 1P20]
0,4-0,75 kW 1,5 kW 2,2 kW
Vystupni proud Vystupni proud Vystupni proud _
100% N 100% 100%
90% 90% 90%
SN NS 3
80% 80% 80%
\ A Y
70% 0% ™ N 70% N N
60% 60% 0%
&€
6 8 10 12 14 16 6 8 12 14 16 6 8 10 12 14 16
Taktovaci kmitocet (kHz) Taktovaci kmitocet (kHz) Taktovaci kmitocet (kHz)
4 kW 5,5 kW 7,5 kW
Vystupni proud Vystupni proud Vystupni proud
100% 100% |—— e = 100% -+ ey
90% 90% 90% N
N
N
80% 80% 80%
70% 70% 70%
60% 60% 60%
6 8 10 12 14 16 6 8 10 12 14 6 8 10 12 14
Taktovaci kmitocet (kHz) Taktovaci kmitocet (kHz) Taktovaci kmitocet (kHz)
11 kW 15 kW 18,5 kW
Vystupni proud Vystupni proud Vystupni proud
100% |—— = i 100% —araa 100% T
~ ) e
90% 90% >N 20%
~ ~
~
80% 80% > 80%
70% 70% 70%
60% 60% 60%
\ "
6 8 10 12 14 16 6 8 10 12 14 16 6 8 10 12 14 16
Taktovaci kmitocet (kHz) Taktovaci kmitocet (kHz) Taktovaci kmitocet (kHz)
22 kW 30 kW
Vystupni proud Vystupni proud
100% 100% =
——= .
Teplota okoli 40 °C
80% > 80% P
A
\ 2
60% N 60% 2 sa=ssesaas Teplota okoli 50 °C
AJ ke
40% 40% S L
~ = == == Teplota okoli 60 °C
20% 20%
A A S
& ~
k4
6 8 10 12 14 16 8 10 12 14 16

Taktovaci kmitoget (kHz)

Taktovaci kmitoget (kHz)
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[400V tfida pro 1P20]
0,4-0,75 kW 1,5 kW 2,2 kW
Vystupni proud Vystupni proud Vystupni proud
100% 100% 100% %"\
90% 90% 90%
) \ ) ~ A
o, B> % o
80% N 80% A} . 80% N ‘)}\
70% N 70% ~ 70% A S
N r Sl
60% 60% ~ 60% ~
e
6 8 10 12 14 16 6 _8 10 12 14 16 8 4 16
Taktovaci kmitocet (kHz) Taktovaci kmitoget (kHz) Taktovaci kmitoget (kHz)
4 kW 5,5 kW 7,2 kW
Vystupni proud Vystupni proud Vystupni proud
100% S too% 100%
~ Y
90% < 0% N 90%
o 80% <
80% ~ A 80%
~ 70%
70%
60% N 70%
60% S
so% 60%
6 8 10 12 14 16 40%
6 8 10 12 14 16
30%
6 _8 10 12 1 16
Taktovaci kmitocet (kHz) Taktovaci kmitoget (kHz) Taktovaci kmitoget (kHz)
11 kW 15 kW 18,5 kW
Vystupni proud Vystupni proud Vystupni proud
100%
100% = 100% S
~ N
90% 90% 90%
S \
80% 80% 80%
N
70% 70% 70%
P
60% 60% 60%
\
&

6 8 10 12 14 16
Taktovaci kmitoget (kHz)

6 8 10 12 14 16
Taktovaci kmitoget (kHz)

6_ 8 10 12 14 16
Taktovaci kmitoget (kHz)

22 kW 30 kW
Vystupni proud Vystupni proud
100% 100%
R s s, ~N~
'.'b -
80% - 80% -
~ e, *
nd 2 LN
60% < ] 60% 5
~
40% =~ 40% P
o = o <
~ il d
20% 20%
A
Led
6 8 10 12 14 16 8 10 12 14

Taktovaci kmitoget (kHz)

[400V tida pro IP20]

Taktovaci kmitoget (kHz)

16

Teplota okoli 40 °C

========es Teplota okoli 50 °C

= == == Teplota okoli 60 °C
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37 kW 45 kW 55 kW
Vystupni proud Vystupni proud Vystupni proud
100% Ty 100% 100% T,
A v \\ 2o,
N Tae, *e,
80% s 80% 3 80% O
N e, e, N
N oo, Y, )
60% ~ S 60% ) 60%
o N o ~ ~
40% N 40% N 40% ~
20% \‘ 20% = 20% >
g N g ~ g ~
A ~ A I~ A I~
&£ [ d ~ 4 ~
Lcd Lcd kcd
6 8 10 12 14 16 6 8 10 12 14 16 6 8 10 12 14 16
Taktovaci kmito&et (kHz) Taktovaci kmito&et (kHz) Taktovaci kmito&et (kHz)
75 kW
Vystupni proud
100%
ey Teplota okoli 40 °C
80% o
o/ '”' .
60% . ==esx=usns Teplota okoli 50 °C
40% ~ . .
S = == == Teplota okoli 60 °C
20% -
A ~ o
r'd -~
k4
6 8 10 12 14 16

*

*

*

Taktovaci kmitoget (kHz)

Proudy ve vySe uvedenych grafech se pouzivaji jako zaklad pro vypocty pro hlaseni poruchy pfi pretizeni
ménice (JL /).

Pokud je parametr £ 3 {5 nastaven na hodnotu {J nebo 2, porucha J{ P nastane tehdy, pokud se proud zvysi
a dosahne Urovné, nad kterou se taktovaci kmitocet v jinych pfipadech za¢ina automaticky sniZovat.

Nahodné Fizeni se uplatni v pfipadech, je-li motor provozovan v rozsahu nizkych kmitoctt, kde produkuje rusivy
hluk.

Je-li taktovaci kmitocet (5 308) nastaven nad 7,1 kHz, funkce nahodného fizeni se nebude provadét, protoze
uroveri magnetického hluku motoru je pfi vysokych kmitoctech nizka.

Pokud je rezim ovladani taktovaciho kmito¢tu (£ 3 {5) nastaven na hodnotu £ nebo 3, mél by byt taktovaci
kmitoget (F 3380) nastaven pokud mozno na 6 kHz. Jinak maZe poklesnout vystupni napéti.
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6.12 Posileni bezporuchového provozu

6.12.1 Autorestart (Restart volné dobihajiciho motoru)

: Nastaveni autorestartu

A Upozornéni

0 o Nepfiblizujte se k motoru a mechanickému zafizeni.

Pokud se motor zastavi kvUli kratkodobému vypadku napajeni, zafizeni se po obnoveni napajeni nahle
rozbéhne. To mlze zpusobit nenadalé zranéni.

Povinné o Pripevnéte varovani pfed nahlym restartem po kratkodobém vypadku napdjeni na ménice, motory a
zafizeni, abyste predesli nehodam.

] e Funkce

Parametr £ 38 ! sleduje rychlost a smér ota¢eni motoru pfi jeho dobihani v pfipadé vypadku
napajeni a po obnové napajeni restartuje pozvolna motor (funkce zachyceni ota ¢ek motoru). Tento
parametr umozriuje také prepnuti ménice na zalozniho napajeni bez zastaveni motoru.

Béhem operace se zobrazuje, "~ £~ 4",

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
0: Blokovano
. 1: Pfi autorestartu po kratkodobém zastaveni
F301 ':S;iﬁ;;u 2: Pfi zapnuti nebo vypnuti ST-CC 0
3: P¥i autorestartu nebo zapnuti nebo vypnuti ST-CC
4: Pri startu

*

Pokud je motor restartovan v rezimu obnovy, bude funkce aktivni, bez ohledu na nastaveni tohoto parametru.

1) Autorestart po kratkodobém vypadku napajeni (funkce Autorestart)

Vstupni nap éti | |
>
Povel vpiedivzad g @g

Nastaveni £ 30 /na !, (3): Tato funkce pracuje po obnové napajeni podle sledovani podpéti v hlavnich
obvodech a ovladaciho napéti.

Otacky motoru

N
>

*
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2) Restart motoru béhem dobihani (Funkce zachyceni otatek motoru)

[T\,

Otacky motoru

Povel vaed/vzadJ @2
d AP
Povel ST VYP

Nastaveni ~ 3 /na & nebo 3: Funkce je spusténa poté, co byl digitalni vstup ST nejprve rozpojen a poté
znovu aktivovan.

Pozn.: Funkci ST je tfeba nastavit na zvoleny digitalni vstup pomoci parametra £ { { faz F ! I8.
3) Zachyceni otacéejiciho se motoru pfi spusténi
Pokud je parametr £ 35 ! nastaven na Y, provede se zachyceni motoru pfi kazdém startu.

Tato funkce se hodi zejména tehdy, pokud motor neni trvale ovliadan meénic¢em, a ve vypnutém stavu se otaci
plGsobenim vnéjsi sily.

Varovanil!
« Doba zjisténi otacek elektromotoru je asi 300 ms.
Start proto trva déle, nez obvykle.
e Tuto funkci pouzijte u systému s jednim motorem pfipojenym k jednomu ménici.
Funkce nemusi fungovat spravné v systému s vice motory pfipojenymi k jednomu meénici.

F-32



TOSHIBA 01-2008 ENETEX-TEP s.r.o.

6.12.2 Volny dobéh motoru pfi kratkém vypadku napajeni

: Volny dobé&h motoru pfi kratkém vypadku napajeni

e Funkce
Volny dobé&h motoru pfi mzikovém vypadku napajeni: Dojde-li béhem provozu ke kratkému
vypadku napajeni, méni¢ nucené vypne motor. Pokud je funkce aktivovana, zobrazuje se na
ovladacim panelu zprava “S & 0P (stfidave).
Po vynuceném zastaveni zUstava ménic v klidu, dokud povel k chodu neni zrusen a opétovné
nastaven.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.

. N Ll . 0: Vypnuto
£300 X:Lrg{edn(?beh motoru pfi kratkém vypadku 1: - (Nenastavuite) 0
) 2: Volny dobgh

[Pokud dojde ke kratkému vypadku napajeni]

Vstupni napéti

Rychlost motoru

L

F-33



TOSHIBA

01-2008

ENETEX-TEP s.r.o.

6.12.3 Funkce autoresetu

: Autoreset (pocet pokust)

A Upozornéni

!

Povinné

* Nepfiblizujte se k motoru a mechanickému zafizeni.
Pokud dojde k poru$e a motor a zafizeni se zastavi, aktivace funkce automatického resetu umozni jejich
nahly rozbéh po uplynuti uréeného ¢asu. Tim muze dojit ke zranéni.

« Pfipevnéte varovani pfed nahlym restartem vlivem automatického resetu na ménice, motory a zafizeni,
abyste predesli nehodam.

e Funkce

Tento parametr resetuje automaticky ménic v pfipadech, kdy méni¢ vyhlasi poruchové hlaseni.

Béhem autoresetu je automaticky aktivni funkce zachyceni ota ek motoru, ktera umoznuje plynuly
restart motoru.

Nastaveni parametru]

Oznaceni

Funkce

Rozsah nastaveni

Vychozi nast.

F£303

Autoreset (pocet
opakovani)

0: Vypnuto, 1-10krat

0

NiZe jsou uvedeny mozné pficiny poruchového vypnuti a pfisluSné procesy obnovy.

PFigina poruchy

Proces obnovy

Podminky zruseni

Kratky vypadek
napajeni
Nadproud
Prepéti
Pretizeni
Prehrati

Az 10krat po sobé

1. obnova: Asi 1 s po poruse
2. obnova: Asi 2 s po poruse
3. obnova: Asi 3 s po poruse

10. obnova asi 10 s po poruse

Funkce autoresetu bude zrusena, je-li
vypnuti zptsobeno neobvyklou udalosti,
jinou nez : kratky vypadek napajeni,
nadproud, prepéti, nebo pretizeni.

Tato funkce bude zrusena také, kdyz se
autoreset béhem zadaného poctu
pokusl nepovede.

o« Or : Nadproud v ménigi pfi startu efrréd
e OCL : Nadproud na strané zatéZe pii startu efrr3
e £EPHEO :Porucha vystupni faze oErrY
e JHZ  :Externi tepelna ochrana oErrS
o Ok : Porucha prekro¢eni momentu o Frr 7
o £ : Nouzové zastaveni oErrB
o UL : Nizky proud o EEP!
e /P |  :Podpéti (silovy obvod) e EFEPD
e £F2  :Zemnizkrat e FEPI
e £PH ! :Porucha vstupni faze ofkn !
e ££4P :Chybny typ ménice o£-18

o£-19

o£-20

o£-21

Funkce autoreset neni dostupna pfi nasledujicich neobvyklych udalostech:

: Porucha paméti RAM

: Porucha paméti ROM

: Porucha CPU

: Chyba komunikace

: Porucha méfeni proudu
: Chyba sité

: Porucha EEPROM 1

: Porucha EEPROM 2

: Porucha EEPROM 3

: Porucha autotuningu

: Pferusena smycka VIA
: Chyba kom. mezi CPU
: Nadmérné zvySeni momentu

Chyba CPU 2
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V piipadé poruchy zptisobené P, je autoreset aktivni pouze v pfipadé, ze je £ 30 3=0.

Bé&hem pouziti funkce autoresetu neni vysilan signal o poruSe nastaveny na reléovy vystup FLA, FLB, FLC.

(Tovarni nastaveni)

Aby byl signal o poruse aktivni na svorkach reléovy vystup (svorky FLA, FLB a FLC i v pfipadé autoresetu,

nastavte parametr £ {32 funkci 36 nebo 37.

* Pro poruchu pfi pfetizeni je pouzita virtualni doba chlazeni (3L {, GL2).

V takovém pfipadé pracuje funkce autoresetu po uplynuti doby virtualniho chlazeni a doby autoresetu.

V pripadé vypnuti zpisobeného prepétim (8 - §F 3) nebude funkce autoresetu aktivovana, dokud se

napéti v DC ¢asti nesnizi na normalni Groven.

V pFipadé vypnuti zplisobeného piehratim (£ H)nebude funkce autoresetu aktivovana, dokud se teplota

v méniéi nesnizi tak, aby bylo mozné obnovit chod.

V pfipadé, Ze je nastaven parametr £ 5 2= ! a nastane porucha, neni autoreset aktivni po poruse ani kdyz

je aktivovan parametr £ 37 3.

Béhem autoresetu bude blikajici displej stfidavé zobrazovat ~ £ ~ 4 a hodnotu nastavenou parametrem
T10.

Celkovy pocet pokust bude vymazan, pokud po uréenou dobu po Uspésném autorestartu nedojde opét

k poruse.

,Uspésny autoreset* znamena, ze vystupni kmitoget ménite dosahne ZH kmitoétu, aniz by doslo k opétovné m
poruse.
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6.12.4 Zamezeni poruSe prepéti

: Provoz pfi omezeni prepéti
: Uroveni ochrany proti prepéti

e Funkce

Tyto parametry se pouzivaji pro udrzeni stalého vystupniho kmito&tu nebo jeho zvySeni, aby se
zabranilo poru$e pfi prepéti v pfipadé, Ze napéti v napétovém meziobvodu vzroste béhem dobéhu
nebo zménach rychlosti. Dobéhova rampa muze pfi pouziti omezeni prepéti prekrocit nastavenou

dobu.

Uroveri ochrany proti vypnuti pfi prepéti

Vystupni
kmitodet

DC napéti

FG 26 | Urovedochrany proti prepéti

hesar

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
0: Povolen
£305 Provoz pfi omezeni prepéti ; Ef:?l;in(r chly dobgh) 2
v (Volba rezimu dobéhu) : yenty dob!
3: Povolen (dynamicky
rychly dobéh)
FE25 Urovef ochrany proti prepéti 100-150% 140

*

tak muize byt zpomalen rychleji nez pfi normalnim dobéhu.

tak muze byt zpomalen jesté rychleji nez pfi rychlém dobé&hu.

Je-li parametr £ 305 nastaven na 2 (rychly dobéh), méni¢ zvysi napéti do motoru (fizeni pfebuzeni), aby
zvysil mnozstvi energie spotfebovavané motorem, kdyz napéti dosahne Grovné ochrany proti prepéti. Motor

Je-li parametr £ 305 nastaven na 3 (dynamicky rychly dobéh), méni¢ zvysi napéti do motoru (fizeni
prebuzeni), aby zvysil mnozZstvi energie spotfebovavané motorem, jakmile za¢ne motor zpomalovat. Motor
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6.12.5 Nastaveni vystupniho napéti/korekce napajeciho napéti
[uLu ] Napéti zakladniho kmitotu 1
: Korekce napajeciho napéti (omezeni vystupniho napéti)

e Funkce
Napéti zakladniho kmitoctu 1
Parametr £ 3 7 reguluje napéti odpovidajici zakladnimu kmitoctu 1 £ tak, Ze dodavané napéti
neprekro¢i nastavenou hodnotu £ . (Tato funkce je povolena, jen pokud je parametr £ 35 7
nastaven na "0" nebo "1".)
|Korekce napajeciho napéti |
Parametr £ 38 7 udrzuje konstantni pomér U/f i pfi sniZeni vstupniho napéti, ¢imz je zabranéno
snizeni momentu pfi nizkych otackach.

Korekce napdjeciho napéti: Udrzuje konstantni pomér U/f i pfi kolisani vstupniho napéti.
Omezeni vystupniho napéti: Omezuje napéti pfi kmitoctech presahujicich zakladni kmitoéet. Pouziva se pfi
provozovani specialniho motoru s nizkym indukovanym napétim.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
X » 230 (typ WP/WN))
olu | Napsti zakiadnino kmitoctu 1 | 50350 m 200V tica 400 (typ WP)
: 460 (typ WN)
0: Napajeci napéti nekorigovano,
vystupni napéti omezeno
1: Napdjeci napéti korigovano,
£307 Korekce papa’jeciho napési’ vystgpnl"napéﬁ'omezgno ) 2
(omezeni vystupniho napéti) | 2: Napajeci napéti nekorigovano,
vystupni napéti neomezeno
3: Napajeci napéti korigovano,
vystupni napéti neomezeno

Je-li parametr £ 38 7 nastaven na "{" nebo "2", bude se vystupni napéti ménit umérné k vstupnimu napéti.
| kdyz je napéti zakladniho kmitoctu (parametr L) nastaveno vétsi nez vstupni napéti, vystupni napéti
neprekro¢i vstupni napéti.

Pomér U/f mize byt nastaven podle jmenovitého vykonu motoru. Napfiklad nastaveni & 38 7 na "8" nebo

" I" zabrani zvétSeni vystupniho napéti, i kdyz se vstupni napéti zméni, pokud provozni kmitocet prekroci
zéakladni kmitocet.

Pokud je parametr volby rezimu fizeni U/f (P£) nastaven na libovolnou hodnotu mezi 2 a §, je napajeci
napéti korigovano bez ohledu na nastaveni £ 30 7.
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[0: Napajeci napéti nekorigovano, vyst. napéti omezeno] [1: Napajeci napéti korigovano, vyst. napéti omezeno]

Vstupni napéti A

Vstupni napéti
' . .
ot Vet napet Vysoke e y— | VySOKE
Jmen. napéti ULy /
= f— P
g Nizke 3 Nizké
© Q
< @
) ‘o
2 [
2 El
= B
>
° Vystupni kmitocet L g 0 )
. P ‘
ystup Ve Vystupni kmito&et vt
* VySe uvedené plati, kdyz je parametr volby rezimu
fizeni U/f P nastaven na "0" nebo "1".
,
e >1 Ize zabranit, aby vystupni napéti
Jmen. napéti prevysilo vstupni napéti.
[2: Napajeci napéti nekorigovano, vyst. napéti neomezeno] [3: Napajeci napéti korigovano, vyst. napéti neomezeno]
Vstupni
napéti Vstupni napéti
) Vysoké : Vysoké
—_— % Vst. napéti ulu
Jmen. napéti / Nizké - Nizké
- 2
= &
2t =
@
by
0 ) )
Vystupni kmitocet ul Vystupni kmitodet ¢
* VySe uvedené plati, kdyZ je parametr volby rezimu I kdyZ i tr ot t Jstupni Sti nizsi
fizeni U/f P£ nastaven na "0" nebo "1". dyZ Je parametr Ly nastaven na vystupni napeti nizsi
nez vstupni napéti, vystupni napéti prekroci napéti
ulu nastavené pomoci iy, kdyz je vystupni kmitocet vy$$i nez
— >1 |ze zabranit, aby vystupni napéti prevysilo zakladni kmitodet 1 L.
Jmen. napéti vstupni napéti.

6.12.6  ZruSeni ovladaciho povelu

: Zakaz zmény sméru otaceni

e Funkce

Tato funkce zabrani, aby se motor ota&el vpied nebo vzad, pokud méni¢ obdrzi $patny ovladaci
signal.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
0: Chod vpred/vzad povolen
F3 11! | Zakaz zmény sméru otaceni 1: Chod vzad zakazan 0
2: Chod vpred zakazan
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6.13 Rizeni poklesu kmito&tu pfi zatizeni

: Koeficient poklesu
: Pasmo momentu neovliviujici pokles

e Funkce

Hodnota skluzu motoru je zavisla na aktualnim momentu zatéze. Pomoci téchto parametru Ize
nastavit pasmo necitlivosti na velikost momentu a koeficient poklesu kmito¢tu.

ANastavenl’ parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F320 | Koeficient poklesu 0-100% 0%
F323 Pasmo momentu neovlivriujici pokles 0-100% 10%

Vystupni kmitocet (Hz
. ) Y p N H2) A [Provozni vykon]
Zadana hodnota kmitoctu: fy
Skute&na hodnota kmitoétu: f; af}
0 F323 T 100%

Aktualni moment (%)
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Rizeni poklesu je funkce pro ovliadani napajeného motoru pfi skuteéném kmitoétu f; (Hz), ktery je niz$i nez
ZH kmitoétu f, (Hz) o pokles kmito&tu Af (Hz) , pfi skuteéné hodnoté momentu T4 (%). (Viz obrazek vyse.)

*  Pokles kmitoctu Af Ize vypogitat podle nasledujiciho vzorce.

Pokles kmitoétu Af (Hz) = zakladni kmitocet x £ 320x (aktualni moment T, - £ 32 3)

Kdyz je aktualni moment vy$si nez specifikované pasmo momentu poklesu neovliviiujici pokles (F 32 3), je
kmito&et sniZzen pfi motorickém rezimu motoru nebo zvysen pfi rekuperaénim brzdéni. Obrazek vyse
ukazuje pfiklad pribéhu skute¢ni hodnoty kmitoctu pfi motorickém rezimu. Pfi rekuperacnim brzdéni se
Fizeni provadi zvySenim kmitoctu.

Funkce poklesu je aktivovana nad hodnotou aktualniho momentu nastaveného parametrem £ 32 3.
Velikost poklesu kmitoétu Af zavisi na velikosti aktualniho momentu T;.

Pozn.: Pokud zakladni kmitocet ., { pfekracuje 100 Hz, pocita se jako 100 Hz.
Rizeni se provadi mezi po&ate&nim kmitodtem (F 243) a maximalnim kmito&tem (£ H).

[Priklad vypoctu]
Nastaveni parametru: Zakladni kmitoéet £ =60 (Hz), koeficient poklesu £ 328 = 10 (%)
Pasmo momentu neovliviiujici pokles £ 32 3 = 30 (%)

Pokles kmito&tu Af (Hz) a skute&ny kmitodet f; , kdyZ je ZH kmito&tu f, = 50 (Hz) a aktualni moment T, = 100
(%), jsou nasleduijici.
Pokles kmito&tu Af (Hz) =, L x £ 320 x (T1- F323)

=60 (Hz) x 10 (%) x (100 (%) - 30 (%))

=42 (Hz)
Skute&ny kmitodet f; (Hz) = fo - Af = 50 (Hz) - 4,2 (Hz) = 45,8 (Hz)
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6.14 PID regulator

[F 359]: Zpozdéni PID regulace

: PID regulator

: Proporcionalni zesileni (P-slozka)
: Integracni zesileni (I-slozka)
: Deriva¢ni zesileni (D-slozka)

e Funkce
Pomoci signalli zpétné vazby ze snimace (4 az 20 mA, 0 az 10V), Ize Fidit napriklad staly pritok
nebo tlak.
Nastaveni parametru]
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F359 | Zpozdéni PID 0-2400 [s] 0
0: Vypnut
F 350 | PID regulator 1: Zapnut (Zpétna vazba: VIA) 0
2: Zapnut (Zpétna vazba: VIB)
F3672 | P-zesileni 0,01-100,0 0,30
F353 l-integrace 0,01-100,0 0,20
F358 D-derivace 0,00-2,55 0,00

1) Externi zapojeni

Snima¢
tlaku

(1)(2) Externi analogovy
vstup (DC: 0-10 V)

Signaly zpétné vazby (1) DC: 4-20 mA, (2) DC: 0-10 V
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2) Typy rozhrani PID regulace
Pro PID regulator ménice Ize pouzit nasledujici kombinace vstupu Zadané hodnoty (kmito¢tu) a vstupu signalu
zpétné vazby:

Zadani zadané hodnoty (nastaveni kmitoctu) Signal zpétné vazby
Zpiisob nastaveni Volpavzpﬂsobu nastaveni PID regulace

kmitodtu F84 /1 F20 1 F358
(1) Externi analogovy vstup {: Externi analogovy vstup

VIA(DC: 4-20 mA/0-10 V) VIA (DC:4-20 mA/ DC: 0-10 V)
(2) Externi analogovy vstup

. =4
VIB (DC: 0-10 V) . 2: Externi analogovy vstup
(3) Nastaveni z panelu — pevné ZH | 3 VIB (DC:0-10 V)
L{
5

(4) Sériova komunikace

(5) Motorpotenciometr (vice/méné)
(6) Interni pevné ZH -(CN0d=0)

Pozn. 1: Nastaveni £10d a F 20 7: Nenastavuijte stejny vstup, jaky je pouZit pro zpétnou vazbu (VIA nebo
VIB).

Pozn. 2: Pii pouziti vstupu VIA mizete nastavit & {3 resp. & {32 na 52 (PIDF) resp. 53 (PIDFN), aby se
v pfipadé shody signalu VIAa £ {104 nebo £ 2 7 aktivoval reléovy vystup RY-RC nebo FLA-FLB-
FLC.
Pfi pouziti vstupu VIB mizete nastavit £ /3 resp. £ {32 na 60 (PIDFB) resp. 61 (PIDFBN), aby se
v pfipadé shody signalu VIB a /70 d nebo £ 23 7 aktivoval reléovy vystup RY-RC nebo FLA-FLB-
FLC.
Muizete zadat také rozsah sledovani shody kmitod&tu (F /5 7).
= Dalsi informace, viz ¢ast 6.3.5.

3) Nastaveni PID regulatoru
Nastavte " {" nebo "2" parametru £ 353 (PID regulator).
(1) Nastavte parametry AL L (rozb&hova rampa) a J£ £ (dob&hova rampa) podle viastnosti systému.
(2) Pro omezeni vystupniho kmito¢tu nastavte parametry {/{ (horni limit kmitoctu) a L£ (dolIni limit kmitoctu).
Jsou-li Zzadané hodnoty zadavany z ovladaciho panelu, bude rozsah nastaveni provoznich hodnot omezen
nastavenim /L a LL.

4) Nastaveni urovni zesileni PID regulace
Nastavte urovné zesileni PID regulace podle provoznich hodnot, signalli zpétné vazby a fizeného objektu.
Lze nastavit nasledujici parametry:

Parametr Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
F 352 (P-zesileni) 0,01-100,0 0,30
F 35 3 (l-integrace) 0,01-100,0 0,20
F 3565 (D-derivace) 0,00-2,55 0,00
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F 362 (Nastaveni P-zesileni)
Tento parametr nastavuje Uroveri proporcionalniho zesileni pfi PID regulaci. Korekéni hodnota umérna
urcité odchylce (rozdilu mezi nastavenym kmitoétem a hodnotou zpétné vazby) je ziskana vynasobenim
této odchylky hodnotou tohoto parametru.
Nastaveni vétsi hodnoty P-zesileni poskytuje rychlejSi odezvu. Pfili§ velka hodnota vSak vede
k nestabilnimu chovani, napf. kmitani.

Zpétna vazba
€— Nastavens zédans hodnota

Rychla odezva
(F 362 = velké zesileni)

Pomalé odezva (£ 362 = malé zesileni

—pCas

F 35 3 (Nastaveni l-integrace)
Tento parametr nastavuje Uroveri integracniho zesileni pfi PID regulaci. Odchylky pfetrvavajici pfi
proporcionalni regulaci jsou potlaceny.
Vétsi hodnota | snizuje zbytkové odchylky. Pfili§ velka hodnota vSak vede k nestabilité, napfiklad kmitani.

Zpétnavazba [ (F 363 = malaintegrace)
l < Nastavena zadana
‘\ hodnota
(F353 ka Zbytkova odchylka
= velka
integrace)
—  (Cas

Je-li na néktery digitalni vstup pfifazena funkce ¢. 65 (ICLR - nulovani integraéni slozky PID regulace), je
integracni hodnota pfi sepnuti vstupu vzdy nulova.
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F 355 (Nastaveni D-derivace)
Tento parametr nastavuje uroven derivacniho zesileni pfi PID regulaci. Toto zesileni zvySuje rychlost
odezvy na rychlou zménu odchylky (rozdilu mezi nastavenym kmito¢tem a hodnotou zpétné vazby).
Uvédomte si, Ze nastaveni vétsiho zesileni, nez je zapotiebi, mize zpUsobit velké kolisani vystupniho
kmito¢tu a provoz se muze stat nestabilnim.

Predchozi odchylka - aktualni odchylka

Zpétna vazba

Velké derivacni zesileni

1 Malé derivacni zesileni_
—>» Cas

5) Nastaveni analogovych vstupt

Foi3
(60Hz)

Vystupni kmitoget

Pfi pouziti externich analogovych vstupnich signald pro nastaveni ZH regulace (VIA nebo VIB) nebo zpétnou
vazbu (VIA nebo VIB), provedte podle potfeby nastaveni prevodu napéti (nastaveni vstupniho bodu). = Dalsi
podrobnosti viz ¢ast 6.5.2.

Je-li velikost vstupniho signalu zpétné vazby pfili§ mald, Ize nastaveni pfevodu napéti pouzit také pro zesileni
signalu.

Pfiklad nastaveni VIB Ptiklad nastaveni VIA Ptiklad nastaveni VIA
(napétovy vstup) (proudovy vstup)
Foo4
Feg4
(sng) (60Hz)
g 3
z 3
& 5
g g
S Fege &)
(@) Fage
ov 10V ov 1ov (OHz) 4mA 20mA
10 Foie Fog ! £eo3 Fop Fo03
100% 0% 100% 20% 100%
Vstupni hodnota VIB Vstupni hodnota VIA Vstupni hodnota VIA

6) Nastaveni zpozdéni pfed zahajenim PID regulace

Pokud chcete zabranit ménici pouzivat PID regulaci dfive nez systém dosahne stabilniho stavu, naptiklad po
spusténi, muzete zadat Casové zpozdéni pred aktivaci PID regulace.

Méni¢ ignoruje signaly zpétné vazby, udrzuje provoz na ZH kmito&tu po dobu uréenou parametrem £ 359 a po
uplynuti této doby prejde do rezimu PID regulace.
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6.15 Nastaveni parametri motoru

6.15.1 Nastaveni parametrl motoru 1

: Autotuning

3 !]: Zvyseni skluzového kmitoctu

: Automatické zvySeni momentu
: Jmenovity proud motoru
: Magnetizaéni proud

: Jmenovité otacky motoru
: Koeficient odezvy fizeni otacek
: Koeficient stability Fizeni otacek

Pro pouziti vektorového Fizeni, automatického zvySeni momentu a automatické Uspory energie je zapotfebi nastavit
parametry motoru. Pro nastaveni parametri motoru Ize pouzit dvé nasledujici metody.

1)
2)

Nezavislé nastaveni rezimu Fizeni U/f (PE) a autotuningu (F 450)
Spojeni nastaveni rezimu fizeni U/f (P &) a manualniho nastaveni motoru

Ujistéte se, Ze nastaveni parametru L resp. parametru L odpovida zakladnimu kmito¢tu (jmenovité
rychlosti otacek) resp. napéti zakladniho kmitoctu (jmenovitému napéti) pouzitého motoru. Pokud nastaveni
neodpovidd, nastavte spravné parametry.

Pokud pouzivate méni¢ pro fizeni provozu motoru s vykonem o jeden nebo vice stupfili niz8§im, nezapomerite
spravné nastavit jmenovity proud motoru (F 4 /5).

Vektorové fizeni nemusi fungovat spravné, pokud se vykon motoru li§i od pouzitelného jmenovitého vykonu
ménice o vice nez dva stupné.

Pokud prabéh proudu pii provozu kolisa, zvyste faktor stability fizeni otacek (£ 4 /3). Tento parametr ma
ucinek na potlaceni kmitd.
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[Metoda 1: Nezavislé nastaveni vektorového fizeni a autotuningu]
Tato metoda nastavuje nezavisle usporu energie, vektorové fizeni bez zpétné vazby, automatické zvyseni
momentu a autotuning.
Nastavte parametr rezimu Fizeni (P& ) a pak pouZijte autotuning.

Nastavte parametr autotuningu £ 45 na 2
(Autotuning povolen)

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
0: Autotuning vypnut (pouZziti internich parametru)
. 1: Pouziti individualnich nastaveni z £ 402 (po
nn
F400 Autotuning provedeni je hodnota parametru vracena na 0) 0
2: Autotuning povolen (po provedeni: 0)

(1) Je tfeba nastavit pfinejmensim nasledujici parametry, uvedené na vyrobnim $titku motoru.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni
ul Zakladni kmitocet 1 25,0-200,0 (Hz)
s . Lo 50-330 (V) : 200V tfida
ulu Napéti zakladniho kmitoctu 1 50-660 (V) : 400V tFida
FYi5 Jmenovity proud motoru 0,1-200,0 (A)
Fq 17 Jmenovité otacky motoru 100-15000 (ot./min)

(2) Pfed startem nastavte £ 40 na 2. Nastaveni parametrii motoru se provede pfi startu motoru.

P . Pokyny pro autotuning

(1) Provadéjte autotuning pouze kdyz je motor pfipojen a je vypnut stfida¢ ménice.
Je-li autotuning proveden ihned po uvedeni ménice do klidu, mize pfitomnost zbytkového napéti
zpuUsobit nespravné nastaveni.

(2) Pfi autotuningu je do motoru pfivadéno napéti, i kdyz se sotva otadi. Pfi autotuningu se na
ovladacim panelu zobrazuje “AEn "

(3) Autotuning je proveden, kdyz po nastaveni £ 480 na ¢ je motor poprvé spudtén.
Tuning je obvykle dokon&en béhem tfi sekund. Pokud se nezdafi, dojde k poruchovému vypnuti
motoru s hlagenim £ &~ ! a pro motor se nenastavi Zadné parametry.

(4) Pro motory s vysokymi ota¢kami, velkym skluzem nebo jiné specialni motory nelze autotuning
pouzit. Pro tyto motory provedte manualini nastaveni podle dale popsané metody 2.

(5) Vysledny nedostateény moment motoru pfi autotuningu by mohl zpusobit zastaveni stroje.

(6) Pokud nelze autotuning pouzit nebo se zobrazuje chyba autotuningu "E £ ~ ", provedte
manualni nastaveni podle metody 2.

(7) Pokud dojde k poruse ménice kvuli poruse vystupni fazi (£ PH{), zkontrolujte, zda je méni¢
spravné pfipojen. Pfi autotuningu se provadi kontrola fazi na vystupu bez ohledu na nastaveni
parametru sledovani poruchy vystupni faze (F535).
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[Metoda 2: Nezavislé nastaveni vektorového fizeni a manualniho nastaveni]
Kdyz se pfi autotuningu zobrazi chyba "£ & »" nebo kdyz je tfeba zménit charakteristiky vektorového fizeni, Ize
nastavit nezavislé parametry motory.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
Fyao 2Zvyseni skluzového kmitoctu 0-150 (% ) 50
F402 | Automatické zvySeni momentu 0,0-30,0 (%)
F4 15 | Jmenovity proud motoru 0,1-200,0 (A) Zavisi na vykonu
FYig Magnetiza¢ni proud-pomér 10-100 (%) (= Viz strana K-14)
F4 17 | Jmenovité otacky motoru 100-15000 (min”")
F4 18 | Koeficient odezvy fizeni otacek | 1-150 40
F4 19 | Koeficient stability fizeni otacek | 1-100 20

Postup nastaveni Nastavte nasledujici parametry:

F40 I1 Nastavuje koeficient kompenzace skluzu motoru. Vy3si skluzovy kmito &et snizuje skluz motoru. Po
nastaveni £4 ! 7 nastavte £ 48 ! pro jemné sefizeni chodu.

FY402: Nastavuje primarni odporovou slozku motoru. Pouzijte hodnotu autotuningu.

F4Y 15 Nastavuje jmenovity proud motoru. Jmenovity proud zjistite z vyrobniho titku nebo ze zkusebniho
protokolu motoru.

F4 !5 Nastavuje pomér proudu motoru bez zatéze a jmenovitého proudu. Zadejte hodnotu v %, kterou
ziskate vydélenim proudu bez zatizeni, uvedeném ve zku$ebnim protokolu motoru, a jmenovitym
proudem.

F4Y 17 Nastavuje jmenovité otaéky motoru. Jmenovité otacky zjistite z vyrobniho $titku nebo ze zkusebniho
protokolu motoru.
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F4 18
F419:

Pomoci tohoto parametru spolu s £ 4 !9 nastavte rychlost odezvy na povel nastaveni kmito&tu.
Pomoci tohoto parametru spolu s £ 4 /8 nastavte rychlost odezvy na povel nastaveni kmito&tu.
* Jak provést nastaveni podle momentu setrvacnosti zatéze
Pfi nastaveni tovarnich hodnot uvedenych parametrl vyrobce predpokladal, Ze moment
setrvacnosti zatéze (v€etné hridele motoru) by méla byt tfikrat vétsi nezZ moment setrvaénosti
hfidele motoru. V pfipadé, Ze je setrvacnost zatéZe jina, nez trojnasobek setrvaénosti motoru,
nastavte parametry £4 /8, FY !9 podle poméru setrvagnosti.
Pfi provadéni téchto nastaveni zvySujte nebo sniZujte nastaveni v krocich asi po 10 % a vzdy
vyzkouSejte, jak se zména projevi.
Uvédomte si také, Ze v zavislosti na nastaveni £ 4 /8 a £4 !9 mlze kmitocet prekrogit horni limit
kmitodtu, jestlize je méni¢ nastaven tak, aby urychloval zatéz v nejkrat§im mozném case.

6.15.2 Nastaveni motorovych konstant (podrobnosti)

: Koeficient budiciho proudu

: Koeficient ochrany proti zablokovani 1
: Koeficient ochrany proti zablokovani 2
£ 494 Koeficient nastaveni motoru

: Koeficient nastaveni maximalniho napéti
: Koeficient nastaveni pfepinani prabéhu

* Nasledujici parametry umoziiuji jemnéjsi sefizeni.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F480 Koeficient budiciho proudu 100-130 (%) 100
Fuge | Kestclnt oy ol | so-150
Fygy Koeficient nastaveni motoru 0-200 Zva'))/llif)l’nr&a
Fugs | Kootosniesee | soraoce
Fygs Er‘i]‘:;)fiécrﬁm nastaveni pfepinani 0,1-14,0(kHz) 14,0

FY880:. Pouziva se pro jemné sefizeni koeficientu zvy3eni magnetického pole pfi nizkych otackach. Pro

F485:

zvy$eni momentu pfi nizkych otackach zvyste hodnotu parametru £ 48{. Uvédomte si, Ze tento
parametr by mél byt nastavovan pouze kdyz nelze ziskat dostate¢ny moment ani kdyz byl po
nastaveni parametr( £ 40 ! az FY !9 proveden autotuning (F 4 0=2). Uvédomte si take, ze
nastaveni tohoto parametru mlze zpusobit zvySeni proudu nezatizeného motoru pfi nizkych
otackach. Pokud magnetizaéni proud prevySuje jmenovity proud, tento parametr nenastavuite .
Pouziti tohoto parametru spolu s £ 492 nastavuje charakteristiky v oblasti, kde je kmitoget vy3si nez
zakladni kmitocet (oblast odbuzeného pole).
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F49¢2:  Poutiti tohoto parametru spolu s £ 485 nastavuje charakteristiky v oblasti, kde je kmitocet vy3si nez
zakladni kmitocet (oblast odbuzeného pole).

* Jak provést nastaveni v oblasti nad zakladnim kmitocte (oblast, kde je slabé magnetické pole)
Pusobi-li chvilkové (nebo docasné) silné zatizeni, mize se motor zablokovat dFive, nez zatéZovaci
proud dosahne proudu nastaveného parametrem ochrany zablokovani urovné& 1 (F580 /).

V mnoha pfipadech Ize takovému druhu zablokovani zabranit postupnym zmenSenim nastaveni
F485.

Pokles napajeciho napéti muze zpusobit kolisani zatéZovaciho proudu nebo vibrace motoru.

V nékterych pripadech Ize takovy jev eliminovat zménou nastaveni £ 492 na hodnotu mezi 80 a
90. To v8ak muZze zpusobit zvySeni zatéZovaciho proudu, takze je také nutné vhodné upravit
nastaveni parametru trovné elektronické tepelné ochrany 1 (£ Hr ) podle vykonu motoru.

F494:  Tento parametr neni tfeba za normalnich podminek upravovat. (Nemérite nastaveni, pokud k tomu
nedostanete pokyn od technického personalu firmy Toshiba.)

F495:  Zadejte vétsi hodnotu £ 495 pro zajisténi maximalniho mozného vystupniho napéti v oblasti nad
zakladnim kmitoGtem (oblasti, kde je slabé magnetické pole). Nastaveni £ 495 na vy$si hodnotu
muZe zpusobit vibrace motoru nebo skfipani pfevodu. Pokud se vyskytne takovy jev, tento parametr
neméiite.

F4865: Zadejte vétsi hodnotu £ 49§, pokud pfepnuti z jednoho pribéhu signalu na jiny zpasobi vyznamné
zvyS$eni vibraci a hlu¢nosti ve stfednim rozsahu otacek (oblast mezi po¢ate¢nim kmitoctem a
zakladnim kmitoctem). Nelze-li zvétS8enim hodnoty parametru dosahnout zlep$eni, pak tento
parametr neménite.
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6.16 Rozbéhova/dobéhova rampa 2

6.16.1 Volba prliibéhu rozbéhu/dobéhu

£ 582 Pribéh rozb&hové/dobéhové rampy 1
: Nastaveni dolniho limitu S-rampy
: Nastaveni horniho limitu S-rampy

e Funkce
Tyto parametry umoziiuji zvolit pribéh rozb&hu/dobéhu podle zamysleného pouziti.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
FSo2 Prubéh rozbéhové/dobéh. rampy 1 0: linearni, 1: S-rampa 1, 2: S-rampa 2 0
FSOs Nastaveni dolniho limitu S-rampy 0-50% 10%
FSso Nastaveni horniho limitu S-rampy 0-50% 10%

1)

3)

Linearni rozbéh/dobéh
Obecny prubéh rozbéhu/
dobéhu.

Tento prubéh je obvykle
mozné pouzit.

S-rampa rozbé&hu/dobéhu 1
Nastavte tento pribéh pro
rychly rozbéh/dobéh motoru
v oblasti vysokych otacek pfi
vystupnim kmitoctu 60 Hz
nebo vy$§im nebo pro
minimalizaci razt pfi
rozbé&hu/dobéhu. Tento
prubéh je vhodny pro

pneumatické pfepravni stroje.

S-rampa rozbéhu/dobéhu 2

Vystupni kmitocet

[Hz]
Maximalni kmitocet
0
e—>] 4—4 Cas [s]
REL] g€ L]
Vystupni kmitocet
[Hz]4
Maximalni kmitodet |-——4——————————————__ H
;
1
ZH kmitodtu -
'
]
]
'
1
]
1
1
1
0 H >
> <> &
x c cas b
x
Skuteéna doba zrychleni
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Nastavte tento prubéh pro Vystupni kmitoéet‘
; & ; [Hz]
pomaly rozbéh v oblasti T b
demagnetizace u motoru -
s malym rozb&hovym IH kmito&tu /
momentem. Tento priibéh je
vhodny pro vysokootagkova Zakladni kmitocet
vietena.
0 >
Tl Cas [s]
Skute¢na doba rozbéhu

6.16.2 Prepinani rozbéhové/dobéhové rampy 1 a 2

: Rozbé&hova rampa 2

: Dobé&hova rampa 2

: Pribéh rozbéhové/dob&hové rampy 2

: Volba rozbéhové/dob&hové rampy

: Pfepinaci kmitocet rozb&hové/dob&hové rampy 1 a 2

e Funkce
Je mozné zadat samostatné dvé rozbéhové a dvé dob&hové rampy. Zplsob volby nebo prepnuti Ize
vybrat z nasledujicich moznosti:
1) Volba pomoci parametrt
2) Prepinani zménou kmitoctu
3) Prepinani pomoci digitalnich vstupt
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Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
< . Zavisi na vykonu
nn -
FS00 Rozbéhova rampa 2 0.0-3200 [s] (= Viz strana K-14)
N . Zavisi na vykonu
n -
FSot Dobé&hovéa rampa 2 0.0-3200 [s] (= Viz strana K-14)
T ~ <
n < . < < {: rozbéh/dobéh 1
FS04 | Volba rozbéhové/dobéhové rampy 2" rozbah/dobih 2 1

1)  Volba pomoci parametrd

Vystupni kmitocet [Hz]

Cas [s]

) OAm:c‘ [deC]

[£300 |

Jako vychozi je vybrana rozbéhova/dob&hova rampa 1.Rozb&hovou/dobéhovou rampu 2 je mozné vybrat
zmeénou nastaveni parametru £ 50Y.
Povoleno, pokud £ /78 d= ! (povoleno ovladani z panelu)

2)  Prepinani pomoci kmitoctli - Pfepinani rozbéhové/dobéhové ramp probiha automaticky pfi kmito&tu
nastaveném pomoci parametru £ 505.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
Prepinaci kmitocet
n 1
F585 rozb&hové/dob&hové rampy 1 a2 0.0-Gt 00
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Vystupni kmitocet [Hz]

ZH kmito&tu

1)
Rozbéh se sklonem odpo
rozbéhu AL L
Rozbéh se sklonem odpo
rozbéhu F 500

(1

@

3) Prepinani pomoci digitalnich vsti

’ i > Cas [s]

() 3) )
vidajicim dobé (3) Dobéh se sklonem odpovidajicim dobé
dobéhu F57 ¢
vidajicim dobé (4) Dobéh se sklonem odpovidajicim dobé&

dob&hu JEL

upUi - Pfepinani rozbéhové/dob&hové rampy pies DI

Vystupni kmitocet [Hz] A
ZH kmito&tu
0 B B : > Cas [s]
mi@ i P e @
Signal prepnuti rozbéhu/dobéhu ——
(1) Rozbéh se sklonem odpovidajicim dobé (3) Dobéh se sklonem odpovidajicim dobé
rozbéhu AL L dobéhu F50 !
(2) Rozbéh se sklonem odpovidajicim dobé (4) Dobéh se sklonem odpovidajicim dobé

rozb&hu F 550

dob&hu JEL
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B Jak nastavit parametry
a) ZpuUsob ovladani: Svorkovnice
Nastavte volbu zpusobu ovladani £ 704 na .

b) Pro pfepinani pouzijte svorku RES. (Misto ni Ize pouzit i jiné svorky.)

RES: Signal pfepinani rozbéhu/dobéhu

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Nast. hodnota

5 (AD2 -2. rozbéh./dobé&h.
rampa)

F 113 | DigitaIni vstup 3-pouziti (RES) 0-71

B Prubéh rozbéhu/dobéhu
Prubéhy rozbéhu/dobéhu Ize nastavit individualné pomoci parametr(i rozbéhu/dobéhu 1, 2 a 3.
1) Linearni rozbéh/dobéh
2) S-rampa rozbéhu/dobéhu 1
3) S-rampa rozbéhu/dobéhu 2

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
FSO02 | Prabéh rozb&éhové/dob&hové rampy 1 | O: Linearni 0
1: S-rampa 1
F503 | Prubdh rozbéhové/dobéhové rampy 2 | 2: Srampa 2 0

* Pro kazdou S-rampu rozbéhu/dobéhu plati parametry pro nastaveni dolniho a horniho limitu S-rampy
(FS06aFs507).
= Vysvétleni prubéhl rozbéhu/dobéhu viz ¢ast 6.16.1.

6.17 Ochranné funkce

6.17.1 Nastaveni elektronické tepelné ochrany motoru

: Elektronickéa tepelna ochrana motoru 1
: Elektronicka tepelna ochrana motoru 2
: Casovy limit 150% pfetizeni motoru

532 | Pouziti paméti elektronické tepelné ochrany motoru
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e Funkce
Tento parametr umoznuje volbu odpovidajicich charakteristik elektronické tepelné ochrany motoru
podle konkrétnich jmenovitych hodnot a vlastnosti motoru.

[Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
EHr Elektronicka tepelna ochrana motoru 1 10-100 (%) / (A) 100
F173 Elektronicka tepelna ochrana motoru 2 [ 10-100 (%) / (A) 100
F&07 Casovy limit 150% pretiZzeni motoru 10-2400 (s) 300
Pouziti paméti elektronické tepelné 0: Vypnuto
Fe&3c ochrany motoru 1: Zapnuto 0

= Podrobnosti viz ¢ast 5.12.
Pozn.: 100% standardni hodnota je jmenovity vystupni proud uvedeny na vyrobnim Stitku motoru.

6.17.2 Nastaveni prevence zablokovani

: Prevence zablokovani droven 1
: Prevence zablokovani uroven 2

A Upozornéni

® « Nenastavujte pfili§ malou Uroven prevence zablokovani (F53 /).

Je-li parametr urovné prevence zablokovani (50 ) nastaven na stejnou nebo niz3i hodnotu nez je
magnetizaéni proud, bude funkce ochrany proti zablokovani stale aktivni a zvysi kmitocet, pokud
vyhodnoti, Ze nastava rekuperacéni brzdéni.

Nenastavujte parametr Urovné prevence zablokovani (F 58 !) pod 30 % normalnich provoznich
podminek.

Zakazano

e Funkce
Tento parametr upravuje vystupni kmitocet aktivaci funkce prevence zablokovani pfi nadproudu
podle proudu pfesahujicimu zadanou Urovefi 58 1.

[Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
FE0 ! | Prevence zablokovani troveri 1 10-110 (%) / (A), 10
£ 185 Prevence zablokovani troveri 2 111: Deaktivovano
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[Zobrazeni na displeji pfi pouZiti prevence zablokovani]

B&hem varovani L, (tj. kdyZ proud pfesahuje Urovef prevence zablokovani), se zméni vystupni kmitocet.
Zaroven se nalevo od této hodnoty zobrazi blikajici "{".
Priklad zobrazeni

*

Piepinaniz F50 ! na F 185 Ize provadét sepnutim nastaveného digitalniho vstupu.
= Podrobnosti viz ¢ast 6.4.1.

Pozn.: 100% standardni hodnota je jmenovity vystupni proud, uvedeny na Stitku jmenovitych hodnot.
6.17.3 UloZeni poruchového hldSeni ménice
: UloZeni poruchového hlaseni ménice

e Funkce

Jestlize se méni¢ kvuli poruse vypne, zachova tento parametr pfislusnou informaci o poruse.
Parametrem se voli, zda je pfi vypnutém napajeni porucha ulozena, ¢i nikoli.

Nastaveni parametru]

Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
- . P, 0: Zruseno pfi vypnuti napajeni
n
FEO2 Ulozeni poruchového hlaseni ménice 1: UloZeno pfi vypnuti napajent 0

*

V rezimu zobrazeni provoznich stavu Ize zobrazit pFiciny az Ctyi poslednich poruch.
Data o poruse ménice zobrazena v rezimu zobrazeni provoznich stav( jsou pfi vypnuti napajeni vymazana.
Lze v8ak zobrazit pfedchozi zaznamy o 4 poruchach.

Zaznamy o poruchach jsou uchovany, i kdyz je vypnuto napajeni a pfi obnové provozu opét zapnuto.

B Prabéh provozu pfi F657= 1

Resetovani . —
ménide pomoci =3 Dokon&eniresetu === Normalini provoz

ovladaciho
Vyskyt panelu neboDlI.
poruchovéno Dal3{ poruchové hiaseni.
Nenili pficina + Zobrazeni priginy
Vypnuti a +—>>| Poruchy odstranéna. qmm=d | - Aktivace vystupniho
opétovné relé signalem FL

zapnuti

napajeni pro Poruchovy stav ulozen.
reset ménice. ‘ + Zobrazeni pFiginy
+ Signal poruchy FL
neni aktivovan.
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6.17.4 Nouzové zastaveni

: Nouzové zastaveni
: Doba nouzového DC brzdéni

e Funkce

Tyto parametry umoziiuji uréit, jak zastavit méni¢ pomoci externiho ovladaciho zatizeni, kdyz dojde

k externi poruse. Po uvedeni ménice do klidu, se také aktivuje poruchové hlaseni £ a vystupni relé je
aktivovano s funkci FL. Kdyz nastavite £ 50 3 na & (nouzové DC brzdéni), nastavte také £ 25 ! ;
(koeficient DC brzdéni) a £ 584 (doba nouzového brzdéni)

1) Aktivace externi poruchy pomoci digitalniho vstupu
Funkce externi poruchy muze byt spusténa sepnutim digitalniho vstupu. Postupujte nasledovné, abyste
pfiradili digitaIni vstup externi zastavovaci svorku a vybrali zplsob zastaveni:

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
0: Volny dobéh
FED3 Volba nouzového zastaveni 1: Rizeny dobé&h 0
2: Nouzové DC brzdéni
FEOY Doba nouzového DC brzdéni 0,0 ~ 20,0 [s] 1,0
F25 ¢ | Proud DC brzdéni 0-100 (%) 50
(Priklad pfifazeni svorek): Pfifazeni funkce externiho poruchy ke svorce RES
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Nast. hodnota
o st 11 (Externi
Fil Digitalni vstup 3-pouziti (RES) 0-71 porucha)

2)

Pozn. 1: Nouzové zastaveni pres DI je mozné dokonce pfi nastaveném ovladani z panelu.
Pozn. 2: Pokud pro zastaveni motoru pfi normalnich podminkach neni potfebné DC brzdéni, i kdyz je F50 3
nastaven na 2 (nouzové DC brzdéni), nastavte spoustéci kmitoget DC brzdéni (£ 258) na 0,0 Hz.

Nouzové zastaveni z ovladaciho panelu

Nouzové zastaveni z ovladaciho panel je mozné dvojim stisknutim tlac¢itka na panelu, kdyz je

ménic¢ v rezimu ovladani z panelu.

(1) Stisknéte tlacitko

Bude blikat "£ O F F".

(2) Stisknéte znovu tlacitko ‘ Zafizeni prejde do rezimu nouzového zastaveni podle nastaveni

parametry 50 3.
Poté se zobrazi "£" a je generovan signal sledovani poruchy
(rozepnuti relé FL).
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6.17.5 Sledovani poruchy vystupni faze

: Volba rezimu sledovani poruchy vystupni faze

e Funkce

Tento parametr sleduje preruseni vystupni faze ménice. Pokud stav poruchy faze trva jednu sekundu
nebo déle, bude aktivovana funkce poruchového hlaseni a relé FL. Zaroven se také zobrazi
informace o poruse £PHJ.

Pfi pfepinani napajeni motoru z ménice a napajeci sité, nastavte F505 na §.

U specialnich motor(, napfiklad vysokootackovych, mize dojit k chybam pfi sledovani.

={J: Bez poruchového hlaseni (relé FL deaktivovano).
I: P¥i pfipojeni ménice k siti je sledovani poruchy faze povolena jen pfi prvnim startu. Poruchové
hlaSeni ménice nastane, kdyz stav poruchy faze trva jednu sekundu nebo déle.
FE505=2: Méni¢ kontroluje poruchy vystupni faze pfi kazdém startu. Poruchové hlaseni ménice nastane, kdyz
stav poruchy faze trva jednu sekundu nebo déle.
FE5805=3: Méni¢ kontroluje poruchy vystupni faze b&hem provozu. Poruchové hlaseni ménice nastane, kdyz
stav poruchy faze trva jednu sekundu nebo déle.
FE5805=4: Méni¢ kontroluje poruchy vystupni faze pfi startu a béhem provozu. Poruchové hlaseni ménice
nastane, kdyZ stav poruchy faze trva jednu sekundu nebo déle.
FE5805=5: Je-li detekovana porucha véech fazi, provede se restart po op &tovném pfipojeni motoru.
Méni¢ nekontroluje poruchy vystupni faze pfi restartu po kratkodobém vypadku napdjeni.
Pozn.: Béhem autotuningu se provadi kontrola poruch vystupni faze bez ohledu na nastaveni tohoto parametru.

Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
0: Blokovano
1: P¥i startu (jen jedenkrat po
5 . zapnuti)
£505 Volba rezimu sledovani poruchy PHi startu (pokazde) 0

vystupni faze Béhem provozu

P¥i startu a béhem provozu
Sledovani rozpojeni na vystupu
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6.17.6  Sledovani poruchy vstupni faze

: Volba rezimu sledovani poruchy vstupni faze

e Funkce
Tento parametr sleduje poruchu vstupni faze ménice. Pokud abnormalni stav napéti na
kondenzatorech napétového meziobvodu trva déle nez nékolik minut, bude aktivovana funkce
poruchového hlaseni a relé FL. Proto nelze poruchu vstupni faze detekovat vzdy. Pfi poruSe se
zobrazi poruchova informace £PH |.
Je-li vykon napajeni vétsi nez vykon ménice (vice nez 200 kVA nebo vice nez desetinasobek), muze
dojit k chybam pfi sledovani. V takovychto pfipadech, vzdy pouzijte vstupni tlumivku.

F508=0: Bez poruchového hlaseni (Poruchovy signal FL neni aktivovan)
F508= 1 Sledovani poruchy faze je povolena béhem provozu. Poruchové hladeni ménice nastane, pokud
abnormalni stav napéti na kondenzatorech napétového meziobvodu trva deset minut nebo déle.
(Vystupni relé FL je aktivovano.)
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F508 Volba r'ei’imu sledovani poruchy 0 Blokovan 1
vstupni faze 1: Povolen

Pozn.: Nastaveni £ 538 na J (sledovani poruchy vstupni faze: blokovana) muze mit za nasledek zniceni
kondenzatorl v napétovém meziobvodu ménice, pokud provoz pokracuje pfi velkém zatizeni i pfi
vyskytu poruchy vstupni faze.

6.17.7 Rezim fizeni pro nizky proud

: Hystereze sledovani nizkého proudu
Volba reakce na nizky proud
. Hodnota pro sledovani nizkého proudu
: Cas pro sledovani nizkého proudu
e Funkce
Parametrem £ & £ je mozné aktivovat poruchové hladeni ménice, jestlize je proud mensi nez

hodnota zadana pro £ 5 ! ! po dobu delsi nez ¢as zadany v £ 5 {2. Pfi poruse se zobrazuje hlaseni
Wi
uL -

F§& 10=0: Bez poruchového hlaseni (Vystupni relé FL neni aktivovano).
PFi spInéni podminek malého proudu je mozné nastavit na reléovy vystup hlaSeni o varovani.
F§& 10= 1. Poruchové hlaseni ménice nastane (vystupni relé FL je aktivovano), jestlize je proud mensi nez
proud nastaveny pomoci £§& ! ! po dobu zadanou pomoci 5 /2.
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Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F509 Hystereze sledovani nizkého proudu 1-20 (%) 10
P 0: Varovani
F&510 Volba reakce na nizky proud 1+ Porucha 0
£511 Hodnota pro sledovani nizkého proudu 0-100 (%) / (A) 0
F5 12 Cas pro sledovani nizkého proudu 0-255 [s] 0
< Ptiklad >

Funkce vystupniho relé: 24 (UC) Sledovani nizkého proudu

F& 10 =0 (Varovani)

Vystupni Iovyp i iwp

relé s funkei
sledovani
nizkého
proudu.

A

Vystupni proud (%)

F&!1FEQ9
Fe11

n
>

Cas [s]

*  Pokud je nastaven parametr £ 5 /{ nastaven na ! (porucha), dojde pfi pfekrogeni doby nastavené
v parametru £ 5 {2 k poruchovému hlaseni. Po vypnuti zstava signal nizkého proudu aktivni.

6.17.8 Sledovani zkratu na vystupu

: Sledovani zkratu na vystupu pfi startu

i . Funkce
Tento parametr sleduje zkrat na vystupu n&nice. Ten muze byt obvykle sledovan bdhem trvani

standardniho impulsu. Fi pouziti motoru s nizkou impedanci, nagiklad vysokootéckového, by vSak mél

byt nastaven kratky impuls.

F& 13=0: Sledovani se provadi v délce standardniho impulsu pfi kazdém startu ménice.

F& 13=1: Sledovani se provadi v délce standardniho impulsu jen pfi prvnim startu po pfipojeni ménice
k napéti nebo pfi resetovani ménice.

F§5 13=2: Sledovani se provadi kratkym impulsem pfi kazdém startu ménice.

F§ 13=3: Sledovani se provadi kratkym impulsem jen pfi prvnim startu po pfipojeni ménice k napéti nebo pfi
resetovani ménice.
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Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
: Vzdy (standardni impuls)
: Jen 1x pfi startu po pfipojeni
£5 13 Sledovani zkratu na vystupu béhem napéti (standardni impuls)

! startu Vzdy (kratky impuls)
Jen 1x pfi startu po pfipojeni
napéti (kratky impuls)

- O

6.17.9 Porucha prekroéeni momentu

: Volba reakce na prekroceni momentu
[F5 15] Uroven sledovani prekrogeni momentu
: Cas pro sledovani pfekrogeni momentu
: Hystereze sledovani prekroceni momentu

e Funkce
Parametrem § /5 je mozné aktivovat poruchové hlageni ménice, jestlize aktualni moment pfekroci
uroven specifikovanou parametrem £ & /& po dobu delsi nez je specifikovana parametrem £ 5 /5.
Informace o poruse se zobrazi jako "J&".

FEI15=0: .. Bez poruchového hlaseni (Vystupni relé FL deaktivovano).
PFi spInéni podminek pfekro¢eni momentu je mozné nastavit na reléovy vystup hlaseni
0 varovani.

FS5I5=1 Poruchové hlaSeni ménice nastane (vystupni relé FL je aktivovano), jen kdyz aktualni

moment prekroéi Uroven specifikovanou parametrem £ § !5 po dobu del3i nez je
specifikovana parametrem £ 5 /8.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
. e 0: Varovani
F5 15 Volba reakce na prekro¢eni momentu 1+ Porucha 0
F5 15 Urove sledovani prekrogeni momentu | 0-200 (%) 130

£5 18 ﬁi;;;r:tjledovéni prekroceni 0,0-10,0 [s] 05

Hystereze sledovani prekroceni
F61i3 momentu

0-100 (%) 10
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<P¥iklad>

1) Funkce vystupniho relé: 12 (OT) Sledovani pfekro¢eni momentu

F6& 15=0 (Jen alarm)

Vystupni relé
s nastavenou

funkei
prekroceni
momentu

FE5 16
FEI6E-FGI9

Aktualni moment
(%)

VYP Ea VYP

Cas [s]

Pokud je parametr £5 {5 = nastaven na 1 (porucha), dojde poruchovému hlaseni ménice, pokud
prekrogeni momentu trva po dobu nastavenou parametrem £ & /8. Po vypnuti zistava signal prekroceni

momentu aktivni.

2) Funkce vystupniho relé: 20 (POT) Pribézné varovani sledovani prekroeni

momentu

Vystup relé s funkei

VYP

ZAP f VYP ZAP

prubézného varovani
pfekro¢eni momentu

F& 16 x0.7
F5 15 x0.7-F5 19

Aktualini
moment (%)

Cas [s]
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6.17.10 Nastaveni varovani dosazeni nastavené provozni doby

: Nastaveni varovani dosazeni provozni doby

e Funkce
Tento parametr umoznuje nastavit ménic tak, aby vyslal signal varovani poté, co uplyne celkova doba
provozu nastavena parametrem F 57 |.

* Hodnota "0.1" zobrazena na displeji znamena 10 hodin tedy "1" znamena 100 hodin.
Priklad: Hodnota 38,5 zobrazena na displeji = 3850 (hodin)

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
Nastaveni varovani
Fac i dosazZeni provozni doby

0,0-999,9 610,0

m  Nastaveni vystupniho relé
Priklad: Pokud je funkce alarmu nastavena na svorky vystupniho relé RY-RC.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Nast. hodnota

Fi30 (DF;‘;‘('_‘;'Q; vyst. 1A-pouziti | ¢ o5 42 (negace 43)

6.17.11 Uroven ochrany proti prepéti

: Urovet ochrany proti pFepéti

= Podrobnosti viz ¢ast 6.12.4.
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6.17.12 Porucha podpéti

: Volba reakce na podpéti

e Funkce
Tento parametr se pouziva pro nastaveni rezimu chovani pfi podpéti. Informace o poruse se zobrazi
jako "UP 1"
FE27=0: Méni¢ je vypnut. Nedojde viak k poruchovému hlaseni (vystupni relé FL neni aktivovano).
Méni¢ je vypnut, kdyz napéti nedosahne ani 60 % jmenovitého napéti.
FE2 7= I Méni¢ je zastaven. Dojde také k poruchovému hlaseni (vystupni relé FL je aktivovano), kdyz nap éti
nedosahne ani 60 % jmenovitého napéti.
FE27=2: Ménit je vypnut. Nedojde v3ak k poruchovému hlaseni (vystupni relé FL neni aktivovano). Méni¢ je
vypnut, kdyz napéti nedosahne ani 50 % jmenovitého napéti.
Nezapomerite pfipojit vstupni tlumivku.
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
0: Varovani (sledovani trovné pod 60 %)
. 1: Porucha (sledovani trovné pod 60 %)
5
F&2 1 | Volba reakce na podpéti 2: Varovani (sledovani urovné pod 50 %), 0
(je nutnd vstupni tlumivka)
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6.17.13 Sledovani hodnoty signalu na VIA
F 5 33| Sledovani nizké hodnoty signalu na VIA

e Funkce
Pokud hodnota signalu na svorce VIA trva pod zadanou hodnotou po dobu asi 0,3 sekundy dojde
k poruchovému hlageni ménice. V takovém pfipadé se zobrazi "€ - /8".

F £ 3 3=0: Blokovano Funkce sledovani je zablokovana.
F533=1-100 ..o Dojde k poruchovému hlageni ménice, pokud hodnota signalu na svorce VIA trva pod
zadanou hodnotou po dobu asi 0,3 sekundy.
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
Sledovani nizké hodnoty signalu na 0: Blokovano
F533 |y 1-100 % 0

Pozn. : Hodnota signalu na vstupu VIA muzZe byt vyhodnocena jako porucha dfive, v zavislosti na stupni
odchylky sledovanych analogovych dat.

6.17.14 Sledovani provozni doby pro vyménu dill

£ 5 34| Praimérna ro¢ni okolni teplota (ke sledovani doby pro vyménu dil(1)

e Funkce
Méni¢ muze byt nastaven tak, aby pocital zbyvajici Zivotnost chladiciho ventilatoru, kondenzatort
napétového meziobvodu a kondenzatoru na fidici desce podle provozni doby ménice, provozni doby
motoru, vystupniho proudu (koeficient zatizeni) a nastaveni £ § 34, a aby zobrazil a vyslal signal
varovani pfes reléovy vystup, pokud se pfiblizi doba vymény jednotlivych soucasti.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
1:-10 az +10°C
2:11az 20°C
Pramérna roéni okolni teplota (ke 3:21az30°C
F&34 | sledovani pro vymenu dili) 4:312240°C 3
5
6

:41az50°C
:51az260°C

Zobrazeni informace k varovani pro vyménu dilt
Informace varovani vymény dilti (= viz strana H-3) v reZzimu zobrazeni provoznich stavi umozriuje zjistit
Gas vymeény.
Priklad zobrazeni:
Varovani k provedeni vymeény dilt
Nastavte funkci Varovani - vyména dilti (funkce ¢. 44 nebo 45 = viz strana K-18) na reléovy vystup.
Priklad nastaveni: Pro pfifazeni funkce ke svorce RY-RC
F130=44
Pozn. 1: Pouzijte parametr ~ 5 34 k zadani pramérné ro¢ni teploty v okoli ménice. Nezadavejte maximalni
rocni teplotu.
Pozn. 2: Nastavte parametr £ 5 34 v dobé instalace ménice a po zahajeni pouzivani toto nastaveni nemérite.
Zména nastaveni mize zpUsobit chybny vypocet aktivace varovani.
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6.17.15 Termistor tepelné ochrany motoru

F 545 | Termistorova tepelna ochrana
F 545 | Hodnota odporu pro sledovani tepelné ochrany

e Funkce
Tato funkce se pouziva pro ochranu motoru pred prehfatim pomoci termistoru (PTC), vestavéného v
motoru.
PFi poruchovém hlaseni je zobrazovano “0Hz".

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
0: Blokovano
F545 | Termistorova tepelna ochrana 1: Povoleno (porucha) 0

2: Povoleno (varovani)

Hodnota odporu pro sledovani tepelné

rezistor

F545 0 - 9999 3000
ochrany
[Zapojeni]
|rm e -
! P10V
| 'r
!
@ Pripojte rezistor 3,3 kQ, 1/4 W mezi svorky

! PP a VIB.

vngjsi |
|

Al [Napéti]
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6.17.16 Odstranéni poruchy prepéti a vstupni faze
: Kompenzacni filtr napajeni
£ 482 Tlumici filtr
: Zesileni tlumeni

e Funkce
Pokud je pfipojena vstupni tlumivka nebo regulator napéti, nebo pokud je impedance napajeciho
zdroje pfili§ vysoka, mize dochazet k nasledujicim jevam.
 Poruchové vypnuti pfi prepéti (3P {, OP2, 0P 3)
 Porucha vstupni faze (EPH 1)
* Neobvykla hluénost ménice
Pokud tyto jevy nastanou, mély by byt nastaveny nasledujici parametry.

Poznamka: Ménic je pfipojen k napdjeci siti s velkou impedanci, silové napéti muze byt zvyseno a to
muze mit vliv na ostatni zafizeni. Pokud tyto jevy nastanou mély by byt nastaveny
nasledujici parametry.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
F48 ! | Kompenzaéni filtr napajeni 0-9999 (us) 0
F482 | Tlumici filtr 0-9999 (us) 442
F4y83 Zesileni tlumice 0,0 —300,0 (%) 100,0

Nejprve nastavte £ 48 ! na 442 nebo vyse. Pak nastavte £ 482 a F 48 3 na vyssi hodnotu, kdyZ nema
nastaveni £ 48 ! na 1000 a vyse zadny ucinek.
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6.18 Vnucené nastaveni zadané hodnoty kmitoctu

' Funkce vnuceného nastaveni pozarnich otacek
£ 294 | ZH kmitodtu pozarnich otadek

{ o Funkce
Vnucené nastaveni pozarnich otacek se pouziva pfi nastaveni pevnych otacek motoru v pfipadé
vyjimeéné situace (nouzovy rezim, havarie, pozar). Nastavenim funkce na DI Ize volit dva druhy provozu.
(1) Funkce 52 FORCE vnuceny provoz : Funkce je aktivovana, pokud je DI 1 x sepnut.
Motor se otaéi rychlosti nastavenou parametrem “~ 294"
V pfipadé vyskytu nezavazné poruchy se motor nezastavi.
Poznamka: K vypnuti ménice je tfeba odpojit napajeci napéti.
(2) Funkce 53 FIRE Pozarni provoz : Funkce je aktivovana, pokud je DI 1 x sepnut.
Motor se otaéi rychlosti nastavenou parametrem “~ 294"
Poznamka: K vypnuti ménice je tfeba odpojit napajeci napéti nebo aktivovat funkce nouzového
zastaveni.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
. Funkce vnuceného nastaveni 0: Blokovano
FE6580 Ga o 0
pozarnich otacek 1: Povoleno
F294 ZH kmito&tu poZarnich otagek -yt 50,0

Pokud se parametr “F § 5 {J” nastavi, zobrazi se po stisknuti tlagitka @ “F Ir £7. Parametr Ize nastavit

stisknutim tlacitka @ po doby 2 sekund.

[Nastaveni digitalniho vstupu (RES-CC)]

Standardné je svorka “RES” nastavena na funkci 10 — RESET". Pro pouziti funkce vnuceného provozu je
tfeba nastavit funkci DI na hodnotu 52.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Nast. hodnota

52 (Vnuceny provoz)
F 113 | DigitaIni vstup 3—pouziti (RES) 0-71 Nebo
53 (Pozarni provoz)
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6.19 Sefizeni analogového vystupu

6.19.1 Sefizeni analogového vystupu

: Sklon charakteristiky analogového vystupu
F 592 | Potatecni hodnota analogového vystupu

e Funkce
Vystupni signal ze svorky FM je analogovy napétovy signal. Standardné nastaveny rozsah je 0 az
7,5V DC.
Pomoci prepinace FM (SW2) v ménici muzete prepnout na vystup 0-20 mA. Pomoci téchto
parametril mlzete také nastavit vystup na 4-20 mA DC nebo 20-4 mA DC.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
£69 1 Sklon charakteristiky 0: Zaporny sklon (dolt) 1
! analogového vystupu 1: Kladny sklon (nahoru)
£592 Pocatecni hodnota 0-100 (%) 0
analogového vystupu

Pozn.: Pro pfepnuti na 0-20 mA DC (4-20 mA DC), prepnéte prepina¢ FM (SW2) do polohy I.

B Priklad nastaveni

F563 1=1, F532=0 F563 1=1, F532=20
(mA) (mA)
20 fo-mieimmieeeeee e 1 P .
g s 3 |
a H g H
< : = £n H
] '\F n : s |
k " ' @ B S e ]
2 0 : s re32] :
0 100% 0 100%
Vnitfni vypoctena hodnota Vnitfni vypodtena hodnota
FE8 =0, F552=100) F68 i=0, F632=100)
(mA) (mA)
cam- 20 Kgmmmmmego ot Sa- 20 Reommmm- gttt omooe
3 n ' 3 n
[ f it o it
a velké zesileniy s malé zesilen
H FE92 ' = F&3z
2 : )
R4 ! » 4 oo
= Al o : = A
0 100% 0 100%
Vnitfni vypocétena hodnota Vnitini vypoétena hodnota

*

Sklon analogového vystupu miZe byt nastaven pomoci parametru /7.
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6.20 Parametry ovladaciho panelu

6.20.1 Zakaz pouzivani tlacitek a nastaveni parametrt

: Zé&kaz zmény parametru

[F 7307 Zakaz nastaveni kmito&tu na ovladacim panelu (FC)

[F 7321 Zakaz prepinani rezimu mistni/dalkovy na panelu (tlagitko LOC/REM)
[F 73 3] Zakaz oviadani z panelu (tlagitka RUN/STOP)
: Zéakaz nouzového zastaveni z panelu

: Zéakaz resetovani z panelu

e Funkce
Tyto parametry dovoluji zakazat funkce tlacitek RUN a STOP na ovladacim panelu a zménu
parametrd. Pomoci téchto parametrti mizZete zakazat také dalsi funkce tlacitek.
' [Nastaveni parametru]
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
100 | Zakaz zmény parametru 0: Povoleno, 1: Zakazano 0
Zéakaz nastaveni kmito¢tu na
23N . . P
F130 ovladacim panelu (FC) 0: Povoleno, 1: Zakazano 0
Zakaz prepinani rezimu mistni/dalkovy
9 . . P
F132 | panelu (tlagitko LOC/REM) 0: Povoleno, 1: Zakazano 0
Zakaz ovladani z panelu (tlacitka
£33 RUN/STOP)) P ( 0: Povoleno, 1: Zakazano 0
FI34 Zakaz nouzového zastaveni z panelu 0: Povoleno, 1: Zakazano 0
£735 | Zakaz resetovani z panelu 0: Povoleno, 1: Zakazano 0

B Zplsob resetovani
Pouze parametr £ 700 je navrZen tak, aby se jeho nastaveni dalo zménit, i kdyZ je nastavena 1 (zakazano).
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6.20.2 Zmeéna zobrazované jednotky A/ V
:Jednotka zobrazeni proud/napéti

e Funkce
Tyto parametry se pouzivaji pro zménu zobrazované jednotky.
% < A (ampér) / V (volt)

B Prfiklad nastaveni
P¥i provozu VFFS1-4037PM (jmenovity proud: 9,1 A) pfi jmenovitém zatizeni (100% z&téz), se jednotky
zobrazuji nasledovné:

1) Zobrazeni v procentech 2) Zobrazeni v ampérech/voltech

£ 100 ; |V :

. DC napéti: 560V
9100 ; | " YYOO | Sevecensea
AC)

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
A . | Rezim zobrazeni 0: % 0
'Y | proud/napéti 1: A (@ampér)/V (volt)

*  Parametr £ 70 ! pfevadi zobrazeni nastaveni nasledujicich parametr:
e Zobrazeni A Monitorovani proudu
Urover elektronické tepelné ochrany motoru 1 a 2

EHA RT3
Proud DC brzdéni Fost
Prevence zablokovani uroven 1 a 2 F50 1, F 185
Hodnota pro sledovani malého proudu Fe il
n
o

Urove proudu sledovani pii vypadku synchronizace £ 9
(pro PM motory)

e Zobrazeni V Monitorovani napéti

Pozn.: Napéti zakladniho kmito&tu 1 a 2 (uLw, £ ! 7 /) je zobrazeno vzdy ve voltech.
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6.20.3 Zobrazeni ota¢ek motoru nebo rychlosti linky

: Koeficient nasobeni kmitoctu pro vypocet uzivatelské veliciny
: Sklon charakteristiky pro vypocet uzivatelské veliCiny
: Pocatecni hodnota pro vypocet uzivatelské veli€iny

Funkce
Kmitocet nebo nékterou jinou polozku zobrazenou na displeji je mozné volné prevadét na otacky
motoru, provozni rychlost pohanéné linky atd. podle uzZivatelem zadaného nastaveni.

Hodnota ziskana vynasobenim zobrazovaného kmito&tu hodnotou nastavenou v £ 782 bude zobrazena takto:

[Zobrazovana hodnota | = [Skute&na nebo Zadana hodnota kmitoctu ] < [ £ 737

1)

2)

Zobrazeni otaéek motoru
Pro pfepnuti rezimu zobrazeni z 60 Hz (vychozi nast.) na 1800 ot/min”! (otacky 4P motoru)

00 )

F1020=0. 00 F102=30.00

60x30.00-1800

Zobrazeni rychlosti pohanéné linky
Pro pfepnuti rezimu zobrazeni z 60 Hz (vychozi nast.) na 6 m/min™ (rychlost dopravniku)

Pozn.: Tento parametr zobrazuje vystupni kmito et ménice jako hodnotu ziskanou jeho vynasobenim
kladnym ¢islem. Neznamena to, Ze je pfesné zobrazena skute¢na rychlost motoru nebo linky.
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Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
Koeficient nasobeni 0.00: Zablokovani zobrazeni vypoctené
102 Kmitoctu jednotky (zobrazeni kmito¢tu) 0,00
0,01-200,0
- 0: Zaporny sklon (dolt)
n

FI0s Sklon charakteristiky 1: Kladny sklon (nahoru) 1
F 08 | Pocateéni hodnota 0,00-FH 0,00

*

F 102 az F 106 prevadi nastaveni téchto parametri:
e Uziv. veliCina Zobrazeni kmito¢tu zadana hodnota kmitoc¢tu, skuteény kmitocet,
zpétna vazba PID, hodnota povelu pro kmitocet
(vypodtena PID), ZH kmito&tu pfi poruchovém
hlaseni
Parametry tykajici se kmitoctu FH, UL, LL, 5

B Piiklad nastaveni, kdyz FH =80a £ 702 = 10,00

Zobrazeni na oviadacim Zobrazeni na ovladacim
panelu 800 fm--=m-mmemmmeeen panelu 1000

0 80 (Hz)
Vystupni kmitocet Vystupni kmitocet
F 185=0, F 106=80,00

Zobrazeni na ovladacim
panelu 800

(Hz)

(Hz)

Vystupni kmitoget
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6.20.4 Nastaveni kroku zmény zobrazenych hodnot

: Krok zmény 1 (pfi jednom stisknuti tlacitka na panelu)
: Krok zmény 2 (zobrazeni na panelu)

e Funkce
Tyto parametry se pouzivaji pro zadani krokl, které uruji velikost zmény pfi povelu pro zménu
hodnoty nebo pfi standardnim monitorovani hodnoty vystupniho kmito¢tu pfi kazdém stisknuti

tlacitka pro nastaveni ZH kmito&tu na ovladacim panelu.

Pozn. 1: Nastaveni téchto parametr nema zadny vliv, pokud je aktivovana funkce ,Koeficient nasobeni
kmitoctu“ (F 702).
Pozn. 2: Pokud tisknete na ovl. panelu opakované tlacitko @ abyste zvysili kmitocet a parametr £ 70 7 je

nastaven na nenulovou hodnotu, objevi se varovani“HI” bezprostfedné predtim, nez kmitocet
pfesahne £ H (maximalni kmitocet) a zvySovani kmito&tu se zastavi. Podobné&, kdyz stisknete na
panelu opakované tladitko , abyste snizili kmitocet, objevi se alarm “LO” bezprostfedné predtim,

nez se kmitocet snizi pod (L (dolni limit kmitoctu) a snizovani kmitoctu se zastavi.
B Pokud £ 78 7neni 0,00 a £ 7585 je 0 (blokovano)

Za normalnich podminek se ZH kmito&tu nastavovana na ovladacim panelu zvysuje v krocich po 0,1 Hz po
kazdém stisknuti tlacitka . Pokud parametr £ 78 7 neni 0,00, hodnota poZadovaného kmitoctu se po

kazdém stisknuti tlacitka @ zvysi o hodnotu £ 78 7. Podobné se pozadovana hodnota po kazdém stisknuti
tladitka @ snizuje o hodnotu nastavenouv £ 70 7.

V tomto pfipadé se vystupni kmitoet zobrazovany ve standardnim rezimu zobrazeni méni v krocich po 0,1 Hz
jako obvykle.

B Kdyz F 70 7neni 0,00 a £ 708 neni 0
Hodnota zobrazena na ovladacim panelu se muze také ménit v nastavenych krocich.

an
|Vystupn|' kmitoCet zobrazeny ve standard. reZzimu zobrazeni |= | Interni vystupni kmitoéet| x :: _‘,ﬂg
10
Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
4A+ | Krok zmény 1 (pfi jednom stisknuti 0,00: Blokovano 0.00
'Y " | tlagitka na panelu) 0,01-FH (Hz) ’
FI0 Krok zmény 2 (zobrazeni na panelu) (:'1):2legkovano 0

B Priklad nastaveni 1
Kdyz £ 707 =10,00 (Hz):
Kmitoget (~ {) nastaveny na ovladacim panelu se méni v krocich po 10,0 Hz: 0,0 — 10,0 — 20,0 — ... 50,0
(Hz) pfi kazdém stisknuti tlacitka . Tato funkce se muze velmi hodit, kdyz ma zatéz potlacené kmitocty,

které se méni v krocich 1 Hz, 5 Hz, 10 Hz apod.
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B Priklad nastaveni 2
Kdyz £ 707 =1,00(Hz)a F 708 =1:
P¥i kazdém stisknuti tlacitka se nastaveny kmito¢et &£ méni v krocich po 1 Hz: 01— 2 — ... - 50 (Hz)

a také hodnota zobrazena na ovladacim panelu se méni v krocich po 1. PouZzijte tato nastaveni pro skryti
desetinné ¢asti hodnoty a také pro zménu hodnoty zobrazené na ovladacim panelu v krocich po 1.

6.20.5 Zobrazeni na displeji

: Nastaveni standardniho zobrazeni

e Funkce
Tento parametr uréuje format zobrazeni pfi zapnuti.

B Zména formatu zobrazeni po zapnuti
Po zapnuti ménice se zobrazuje ve standardnim rezimu zobrazeni provozni kmitocet (vychozi nastaveni) ve
formatu "5.5" nebo "JF F". Tento format Ize zménit na jiny pomoci parametru £ 7 /8. V tomto novém formatu
se v&ak nebude zobrazovat pfifazeny prefix, napf. £ nebo {.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.

SH kmito¢tu (Hz/uziv. veli¢ina/ krok)

ZH kmitogtu (Hz/uziv. veligina/ krok)

Vystupni proud (%/A)

Jmenovity proud ménice (A)

Zatizeni ménice (%)

Vystupni vykon (kW)

Zadany kmitoget po PID regulaci 0

(Hz/uziv. veli¢ina/ krok)

Volitelna polozka z externi fidici

jednotky

8: Vystupni otacky

9: Pocitadlo komunikace

10: Pocitadlo normalniho stavu
komunikace

SaRhON2O

FI10 Volba standardniho zobrazeni

~

* Dalsi informace o nastaveni parametru £ 7 {J =“7,” viz ndvody ke komunika&nim doplikam.
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6.20.6 Volba zplUsobu zastaveni z ovladaciho panelu

: Volba zpUsobu zastaveni z ovladaciho panelu

{ o Funkce
Tento parametr nastavuje zpUsob zastaveni pfi stisku tlacitka , pokud byl méni¢ uveden do

chodu pomoci tlacitka na ovladacim panelu.

1) Rizeny dob&h
Motor se zpomaluje az do zastaveni po dob&hové rampé nastavené pomoci d£ L (nebo F53 {).

2)  Volny dob&h
Méni¢ prerusi napajeni motoru zablokovanim vystupniho stfidace. Motor dobiha vlivem setrvaénosti a pak
se zastavi. V zavislosti na zatizeni mize byt doba dobéhu dlouha.

Nastaveni parametru]

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
£121 Volba zpUsobu zastaveni 0: Rizeny dobéh 0
't " | zovladaciho panelu 1: Volny dobé&h

6.20.7 Zobrazeni zahlavi parametrl

: Volba zobrazeni zahlavi parametr

e Funkce
Parametr mlze byt nastaven na zacatku rezimu nastaveni parametrd.
Je-li zvoleno “1:AL/H", parametr Privodce “AU/F” se nezobrazuje.

Nastaveni parametru]
Oznageni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
£138 Volba zobrazeni zahlavi 0: AUF

! parametr( 1: AUH

0

6.20.8 Funkce elektroméru
: Volba ulozeni celkové dodané energie
: Volba jednotky zobrazeni celkové dodané energie

e Funkce
Parametrem je mozné zvolit, zda pfi vypnuti sitového napajeni budou zachovany hodnoty celkového
spotfebovaného vykonu nebo ne. Lze nastavit také zobrazovanou jednotku.

[Nastaveni parametru]

F-76



TOSHIBA

01-2008

ENETEX-TEP s.r.o.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
£748 Volba uloZeni celkové dodané 0: Vypnuto 1
! energie 1: Zapnuto
0:1=1kWh
£749 Volba jednotky zobrazeni celkové | 1: 0,1 = 1 kWh Podle modelu
! dodané energie 2:0,01 =1kwWh (= viz strana K-14)
3:0,001 =1 kWh
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6.21

Komunikacni funkce (sériova sbérnice)

o
(N

1

.1 Nastaveni komunikace

)
(]
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<
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00| G0 00| (20 o o
C3| |C2 C3| |S2 ] 2
o |w (AR W] - ]

a)
|aa]

5 !|: Reakce na prerugeni
komunikace

Rychlost pfenosu

Parita . Pocet poll motoru pro

komunikaci

. Zapis bloku dat 1

" "
(aa] aa]
~J (xa}
] o

Cislo méni¢e

)
xa}
-]

Prodleva poruchy pfi chybé
komunikace

/| Zapis bloku dat 2

£ 575 | Cteni bloku dat 1

Nastaveni master/slave pro £ 5§75 | Cteni bloku dat 2

komunikaci mezi ménici

1}: Nastaveni komunikaéniho fidiciho [£ 8 7 7]: Cteni bloku dat 3
bodu 1

Kmitodet komunikaéniho fidiciho  |F 8 78| Cteni bloku dat 4
bodu 1

: Nastaveni komunikacniho Fidiciho m: Cteni bloku dat 5
bodu 2

Kmito€et komunikaéniho Fidiciho : Volné zaznamy
bodu 2

Doba ¢ekani komunikace

: Volba komunika&niho protokolu

Funkce
Méni¢ umoziiuje vytvofit datovou komunikacni sit pro pfenos dat mezi hostitelskym pocitaéem nebo
regulatorem (dale souhrnné oznacovano jako poéita¢) a méni¢em pomoci vestavéné RS485 nebo
dopliikové komunikaéni sady USB.
<Funkce pfi spojeni s pocitatem>
Datova komunikace mezi po¢itatem a méniGem umozriuje nasleduijici funkce:
(1) Monitorovani stavu ménice (napt. vystupniho kmitoctu, proudu a napéti)
(2) Zadavani povelt RUN, STOP a dal$ich fidicich povelt do ménice
(3) Cteni, zménu a zapis nastaveni parametr(i ménice
<USB komunikace>
Umoziiuje pfenos dat mezi jednim pocitatem a jednim méni¢em.
<RS485 komunikace>
Umozniuje pfenos dat mezi poéitacem a kazdym pfipojenym méni¢em.
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* Pro sériovou komunikaci jsou k dispozici nasledujici doplriky:

USB prevodnik (Model: USB001Z)

Komunikaéni kabel (Model: CAB0011 (1m), CAB0013 (3m), CAB0015 (5m))

Vestavny komunika&ni modul LonWorks® (Model: ILU007Z)
Vestavny komunikaéni modul BACnet® (Model: BCN002Z)
Vestavny komunika&ni modul Metasys® N2 (Model: MTS0022)

e Vestavny komunikaéni modul Siemens APOGEE™FLN (Model: APG002Z)
Tyto vestavné moduly nepotiebuji Zadné pfipojovaci kabely, pfipojuji se pfimo do ménice.

B Parametry komunikaéni funkce (volby sériové komunikace)

Pomoci ovladaciho panelu nebo komunikaénich funkci je mozné nastavovat a ménit napfiklad rychlost prenosu

dat, typ parity, €islo méni¢e a dobu poruchového vypnuti pfi chybé komunikace.

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.
. 0: 9600bps
nn
FBOO Rychlost komunikace 1: 19200bps 1
0: NON (bez parity)
F80 1 | Parita 1: EVEN (suda parita) 1
2: ODD (licha parita)
FB02 | Cislo ménice 0-247 0
£303 Prodleva poruchy pfi chybé 0: Blokovano (*) 0
Y komunikace 1-100 (s)
Lar . 0.00: Normalni komunikace
n
FBOS Doba ¢ekani komunikace 0.01-2.00 (s) 0.00
0: Slave (pfi poruSe master
ménice vyslan povel 0 Hz)
1: Slave (pfi poruse master
ménice provoz pokracuje)
" Nastaveni master/slave pro 2: Slave (pfi poruse master
FB05 ieaci mezi menisi &nic < t 0
komunikaci mezi ménici ménice nouzové zastaveni)
3: Master (vysilani nastaveni
kmito&tu)
4: Master (vysilani signald
vystupniho kmito&tu)
Nastaveni komunikaéniho
F8 ! | fidiciho bodu 1 0-100 (%) 0
£g12 g(r)\:jl;o?et komunikaéniho fidiciho 0-200,0 (Hz) 00
Nastaveni komunikaéniho
F8!3 | tidicino bodu 2 0-100 (%) 100
Kmito€et komunikaéniho Fidiciho g 50,0 (typ WP)
F8IY | podu2 0.0-200,0 (Hz) 60.0 (typ WN)
0: Protokol Toshiba
1: Protokol ModbusRTU
F829 Volba komunikaéniho protokolu 2: Protokol Metasys N2 0
3: Protokol APOGEE FLN
4: Protokol BAC-net
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Oznaceni

Funkce

Rozsah nastaveni

Vychozi nast.

F851

Reakce na preruseni komunikace

0:Ménic zastaven, komunikacéni

pfikaz, povoleni nastaveni
kmitoctu (pomoci £ 104,
FN0d)

1: Zadna (provoz pokraduje)

2: Rizeny dob&h

3: Volny dobéh

4: Chyba komunikace (porucha
£~ ~ 5) nebo chyba sité (porucha

ErrB)

F856

Pocet polt motoru pro
komunikaci

2 poly
4 poly
6 polu
8 polu
10 pola
12 pola
14 poll
16 pold

Zapis bloku dat 1

Zapis bloku dat 2

Zadny vybér
Povel 1
Povel 2
ZH kmito&tu

QRN QIENDIORON

Analogovy vystup pro
komunikaci
Otacky motoru

Vystupni data na svorkovnici

F875

Cteni bloku dat 1

F876

Cteni bloku dat 2

F8717

Cteni bloku dat 3

F£878

Cteni bloku dat 4

F£879

Cteni bloku dat 5

Zadny vybér
Informace o stavu
Vystupni kmitocet
Vystupni proud
Vystupni napéti
Informace o varovani

Stav DI

Stav DO

Stav vstupu VIA
10: Stav vstupu VIB
11: Otacky motoru

oINIARON 2R

Hodnota zpétné vazby PID

0

F£888

Volné zaznamy

0-65535

0

Blokovano
Poruchové

Znamena, ze nedojde k poruchovému hlaSeni ménice ani pfi chybé komunikace.

vypnuti
hlaeni ménice.

V takovém pfipadé blika na oviadacim panelu £~ - 5.

Pokud porucha komunikace trva dale nez nastavena doba, dojde k poruchovému
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6.21.2 Pouziti RS485

B Nastaveni komunikaénich funkci
Nastaveni povell a kmitoctd pomoci komunikace méa prednost pred zadavanim povell z ovladaciho panelu
nebo svorkovnice. Nastaveni povelu/kmito¢tu pomoci komunikace muiZe byt proto povoleno bez ohledu na
nastaveni zpasobu ovladani (£ 10 d) nebo zptisobu nastaveni kmitoctu (5 10d).
Pokud jsou v§ak méni¢e navzajem propojeny, pak aby mohly slave ménice rozpoznat signaly kmitoctu z master
ménice jako nastaveni ZH kmito&tu, musi byt parametr volby reZimu nastaveni kmito&tu 1 (£ {75 d) u kazdého
slave ménice nastaven na 4 (sériova komunikace). Podrobnosti viz navody ke komunika&nim dopliikiim.
Pokud je néktery digitalni vstup nastaven na hodnotu 48: SC/LC (pfepinani dalkové/ mistni oviadani), pak mize
byt méni¢ ovladan jak misté (£ 704, FN0d, F20 7) nebo dalkove.

B Specifikace pfenosu

Polozka

Specifikace

Typ pfenosu

2 vodice, half-duplex

Zapojeni

Centralizované ovladani

Synchronizace

Asynchronni

Rychlost pfenosu

Vychozi: 19200 baudt (nastavitelné)
Volitelna: 9600 nebo 19200 baudu

Pfenos znaku

ASCII kéd: JIS X 0201 8, 8bitovy (pevny)
Binarni kéd: binarni, 8bitovy (pevny)

Délka stop bitu

Méni¢ prijima: 1 bit, Méni¢ odesila: 2 bity

Sledovani chyb

Parita: suda, licha nebo Zzadna podle nastaveni parametru;
metoda kontrolniho souctu

Forméat prenosu znaku

Prijem: 11 bitd, Odesilani: 12 bitl

Pofadi pfenosu bitt

Nejméné vyznamny bit jako prvni (LSB)

Délka ramce

Proménna délka, max. 17 byt

B Priklad zapojeni pro komunikaci RS485
<Ptiklad zapojeni>

Hostitelsky pocitac

Doplnék

AR/
umlime

VF-FS1 VF-FS1 VF-FS1

<Nezavisla komunikace>
Zapoijte pogitaé-ménié nasledovné, abyste mohli poslat ZH kmitoétu z hostitelského pocitade napf. do
ménice €. 3:
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C— K abe |82
Hostitel sky pogitac A “:Data (z PC do ménice)
- :Odezva (zménice do PC)

{ - S — ((—

FS1¢.00 FS1¢.01 FS1¢29 FS1¢.30

Ignorovano 44
- \
Ignorovano
Ignorovano ‘J

Ignorovano 44
3
=
2
Ignorovano 4—1
-
@
8

"Ignorovano":  Zpracovani dat provadi pouze méni¢ se zadanym &islem. VSechny ostatni ménice, i kdyz
prijaly data, tato data ignoruji a ¢ekaji na dalsi data.
* :Pro pfipojeni kabelu pouzijte svorkovnici.

Data jsou odeslana z pocitace.

)
(2) Data z pocitace jsou pfijata v§emi ménici a je provedena kontrola ¢isla ménice.
(3) Prikaz je dekddovan a zpracovan jen méni¢em s vybranym &islem.
(4) Vybrany ménic reaguje odeslanim vysledkl zpracovani pfikazu spolu se svym ¢islem do pocitace.
(5) Vysledkem nezavislé komunikace je, Ze pouze vybrany méni¢ provede operaci podle zadaného

pfikazu.
* Podrobnosti o komunikaéni funkci viz samostatny navod “Funkce sériové komunikace VF-FS1”.

Pozn.: Omezte vzdalenost mezi doplfikem sériové komunikace a méni¢em na max. 5m.
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6.22

Parametry pro dopliky

6.23

: Parametr pro dopinék 1 : Parametr pro dopInék 6
: Parametr pro doplnék 2 : Parametr pro doplnék 7
: Parametr pro dopinék 3 : Parametr pro dopinék 8
: Parametr pro doplnék 4 : Parametr pro doplnék 9
: Parametr pro doplnék 5 : Parametr pro doplnék 10

Tyto parametry mohou byt pouzity, jen kdyz jsou nainstalovany urcité dopliikové ¢asti. Nepouzivejte tyto
parametry, pokud nejsou tyto ¢asti zapojeny.

Motory s permanentnimi magnety (PM)

: Urovei proudu sledovani pfi vypadku synchronizace
: Doba sledovani vypadku synchronizace
: Koeficient sefizeni momentu pfi vysokych otackach

e Funkce
Jestlize motor s permanentnimi magnety (PM motor) bézi asynchronné a jestlize se budici proud
zvysuje (takovém piipadé dochazi ke zvySovani),a zustava-li nad hodnotou nastavenou parametrem ;
£ 8 10 po dobu nastavenou parametrem £ 9 ! {, méni¢ to vyhodnoti jako ztratu synchronizace a vypne;
jej. V tomto okamziku se zobrazi poruchového hlageni "SO U/ E". H

Oznaceni Funkce Rozsah nastaveni Vychozi nast.

£910 Uroveri proudu sledovani pfi vypadku
'Y | synchronizace

10 ~ 150 (%) / (A) 100

0,0: Nesleduje se

F9 1! | Doba sledovani vypadku synchronizace 0.1 ~25.0[s]

0,0

£9.2 Koeficient sefizeni momentu pfi vysokych

otackach 0,00 ~650,0 0,00

Pozn. 1: PFi pouziti PM motoru se poradte s prodejcem Toshiba, jelikoz méni¢ neni kompatibilni se viemi typy
PM motora.

Pozn. 2: Méni¢ nemusi pfi sledovani asynchronniho chodu v nékterych pfipadech uspét, protoze k tomu
pouziva elektrické metody. Abyste zabranili chybné sledovani, doporucuje se nainstalovat mechanicky
detektor ztraty synchronizace.

Pozn. 3: Za normalnich podminek neni tieba £ 9 {2 nastavovat. (Nemérite toto nastaveni, pokud k tomu
nedostanete pokyn od technického personalu Toshiba.)
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7. Provoz /

Pfi provozu se postupuje podle zvoleného zpUsobu ovladani a zpusobu nastaveni kmitoctu. Je-li véak nastaven

MiSTNi rezim ovladani pomoci tlagitka (sviti indikator LOC/REM, zadavani povell i nastaveni kmito¢tu se

provadi tlagitky oviadaciho panelu. Nasleduijici popis se vztahuje jen na rezim DALKOVEHO ovladani.

7.1 Nastaveni Zadané hodnoty kmitoctu

Pro danou aplikaci muze byt zapotfebi nastavit kmitocet ménice. Pro nastaveni provozu pouzijte zakladni parametr
FN0d (volba zplsobu nastaveni kmitogtu 1) a rozsifené parametry £ 258 (volba priority kmitoétu) a £ 28 7 (volba
zpusobu nastaveni kmitoctu 2).

(1) Pouziti tlacitek ovliadaciho panelu (2) Pouziti externiho potenciometru
F VIA
F
\%
R R
RES RES
cC CC SW3

PLC PLC
PP PP
VIA @ VIA @
VIB VIB
FN0d:3 FRod: |
Feoo.o F200:0

Pro toto nastaveni kmito¢tu pouZijte parametry
FoD iazFo0d4

Nastavte hodnotu pomoci tlagitek ovliddaciho
panelu a potvrdte nastaveni tlacitkem

(Ulozeni nastaveni).
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(3) Pouziti napétového signalu na VIA (0 az 10 V DC)
VIA

F

R
RES
CcC

\

SW3

©

PLC
PP
VIA
VIB
cc

Napétovy
signal

©

FNod: |

F200:0

Pro toto nastaveni kmito¢tu pouzijte parametry

Feo
(5) Pouziti proudového signalu (4 az 20 mA DC)
VIA

taz £20Y

F
R
RES I

cC SW3

PLC
PP
VIA
VIB

Proudovy
signal

FRod: !

£ 883 g

Pro toto nastaveni kmito¢tu pouzijte parametry
F20 taz FO04

(F20 i 20%)

(4) Pouziti napétového signalu na VIB (0 az 10 V DC)

F

R
RES
CcC

©

JJM@_W

PLC
PP
VIA @
Napétovy VIB
signal cC
Fnod: 2
F200:0
Pro toto nastaveni kmito¢tu pouzijte parametry
FoifazFe i3

(6) Pouziti motorpotenciometru

F
R (UP)
RES (DOWN)

cC @
©

\343\

PLC

PP

VIA (CLR)
VIB

cc

P24

\

FRO0d:5, F200: 0

Pro toto nastaveni kmito¢tu pouzijte parametry £ 254
az F258.
Pro zménu kmito&tu pfi vypnuti nastavte £ 259: |
(Uloieni ZH do £ 2568 pfi vypnuti.)

F 1124 ! (signdl vice)
F 11342 (signélu méng)
8: 43 (CLR - zrugeni ZH motorpotenciometru)
9:

Fii
Fi0 ! (Pouziti VIA: digitalni vstup (Sink))
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(7) Pevné zadané hodnoty (8) Prepinani napéti/proud 1
VIA
L~ S R(SS1) R i
|~ RES (SS2) RES (FCHG) I
CcC cec SW3
PLC PLC
PP Proudovy signal PP
L —__& VIA (SS3) VIA @
VIB Naostont sicd VIB
P24
£RG0d: O (svorkovnice) F200:0 (FCHG)
S~ laz 5+ 7:Pevné ZH1-7 F 1 13: 38 (FCHG vynucené prepinani
Pro vybér ze 7 prednastavenych kmitocth pouzijte nastaveni kmitoctu)
svorky R, RES a VIA. FRod: !
F 1 12: & (ovl. pevné ZH1 SS1) Feo 2
F 1 13: 7 (ovl. pevné ZH2 SS2)
F 1 18: 8 (ovl. pevné ZH3 SS3)
£ 109: ! (Pouziti VIA: digitalni vstup (Sink))
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(9) Prepinani napéti/proud 2

OO ©

VIA
=
R
RES
cC SW3
PLC
Proudovy signal PP
VIA
Napétovy signal \CI:ICB:

F200: ! (automatické prepinani)
Fnod: !

Foore

(11) Ptepinani mezi analogovym vstupem
a nastavenim z ovladaciho panelu

F
R
RES (FCHG)
cc ' =
!
i
P
Napétovy/proudovy PLC - |
signal PP | .
VIA ]
apétovy
signal ce

FN0d: 3 (ovladaci panel)
F 1 13: 38 (FCHG vynucené prepinani
nastaveni kmitoctu)

Pro pfepnuti na £ 280 7 zadejte povel FCHG.
{(VIA) nebo 2 (VIB).

Fago:o FaoY:
(13) Ptepinani mezi nastavenim pomoci sériové

(10) Prepinani mezi analogovym vstupem a pevnymi
kmitocty

F

R (SS1)
RES (SS2)
cc

Napétovy/proudovy
signal

signal

FNGd: ! (VIA)nebo 2 (VIB)

£Nn0d: O (svorkovnice)

F200: 0 .

Pro pfepnuti na pevné ZH pouzijte DI (R a
RES)

F 112: 6 (ovl. pevné ZH1 SS1)

F 113: 7 (ovl. pevné ZH2 SS2)

(12) Nastaveni pomoci externiho zafizeni (sériova
komunikace)

PLC

OO0 O

Konektor pro komunikaci

FN0d: Y (sériova komunikace)

G4
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komunikace a pomoci svorkovnice

Komunikaéni pfikaz faO0h 14bit: 1

FNod: !nebo 2
F F 1 13: 48 (SL/LC Vynucené prepnuti
R z dalkového na mistni ovladani)

Prepnuto na svorkovnici, kdyz béhem provozu
RES (SC/LC) zadan povel pfes SC a LC prostiednictvim
cC komunikace.

©

©

Konektor pro komunikaci

PLC

7.2  Nastaveni provozniho rezimu

Pred uvedenim do provozu je tfeba nastavit provozni rezim. Pro nastaveni provozniho rezimu pouzijte zakladni
parametr £ 104 (volba zpusobu ovladani) a parametr nastaveni digitalniho vstupu.

(1) Pouziti tlagitek ovladaciho panelu (2) Ovladani pomoci svorkovnice

F F

R R

RES RES

cC CcC

PLC PLC

PP PP

VIA VIA

VIB ViB

£A0d: ! (ovladaci panel) £10d: O (svorkovnice)
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(8) Ovladani pomoci externiho zafizeni (sériova (4) Prepinani mezi ovladanim pomoci sériové
komunikace)

komunikace a pomoci digitalnich vstupt

F
R

RES (SC/LC)
cc

PLC

OO O

Konektor pro komunikaci

Konektor pro komunikaci

CNOd: 2 (sériova komunikace)

£NOd: O (svorkovnice)

F 1 13: 48 (SCILC Vynucené prepnuti

z dalkového na mistni ovladani)

Dalkové ovladani muze byt nucené prepnuto na
ovladani ze svorkovnice z externiho zdroje
SC/LC nastavenim dalkového pfikazu faOOh
15bit na 1. Provoz je pak ovladan ze
svorkovnice.
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8. ReiimM)}i/

Prabéh rezimu zobrazeni provoznich stav viz ¢ast 4.1.

8.1  Rezim zobrazeni provoznich stav(
8.1.1  Zobrazeni normalnich provoznich hodnot

V tomto rezimu muzete sledovat provozni hodnoty ménice.
Postup pro zobrazeni provozniho stavu béhem normaliniho provozu:

Stisknéte dvakrat tiagitko .

Postup (napf. provoz pfi 60 Hz)
Zobrazena Pouzité LED Komuni-

polozka tlagitko displej kacni &. Popis
Zobrazuje se SH kmito¢tu (chod 60 Hz). (Pokud
0.0 volba standardniho zobrazeni £ 7 {3={ [provozni

kmitocet])
Zobrazi se prvni zakladni parametr
[Funkce pravodce (ALF)].

Zobrazuje se smér otaceni.
(F~ - F: chod vpfed, Fr - ~: chod vzad)

Rezim nastaveni

parametrd AuF

Smér otaceni Fr-F FEO1

5 L Zobrazuje se zadana hodnota kmito&tu
nn
Pozn. 1 | ZH kmitoctu F80.0 FE0Z | (izjuzivatelska veligina).
Pozn. 2 <3 . - an Zobrazuje se vystupni proud ménice (zatézovy
ZatéZovaci proud r 80 FEO3 proud) (%/A).

FEO4 Zobrazuje se vstupni napéti prepocitané z (DC)

Pozn. 3 i ati
Vstupni napéti napéti meziobvodu ménice (%/V).

w
&5
)

Vystupni napéti FEO05 Zobrazuje se vystupni napéti ménice (%/V).

000000000000,

Moment Q &0 FE18 Zobrazuje se moment (%).

Zabérovy proud c 90 FE20 Zobrazuje se zabérovy proud (%/A).
Zatizeni ménice L0 FE27 Zobrazuje se Cinitel zatizeni ménice (%).
Prikon A 80 FE29 Zobrazuje se piikon ménice (kVA).

Vykon H 75 FE30 Zobrazuje se vystupni vykon ménice (kW).
SH Kkmito&tu o50.0 FDOO Zobrazuje se SH kmito¢tu (Hz/uzivatelska

veli¢ina).

(pokracovani na dalsi strané)
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(pokracovani)
Zobrazena Pouzité LED Komuni- Pobis
polozka tlacitko displej kaéni €. P!
Zobrazuje se stav ZAP/VYP jednotlivych Fidicich
signall na vstupnich svorkach (F, R, RES a VIA).
ZAP: |
VYP: ' o
Pozn. 4 | Stav DI @ ' Ra FEO6 / v\
VIA J \ - F
R
RES
Zobrazuje se stav ZAP/VYP jednotlivych fidicich
signall na vstupnich svorkach (RY a FL).
ZAP: |
Stav DO @ g . | FEO7 |vyP:, o o
|\
FL -I \. RY-RC
Verze CPU1 @ wlil! FEO8 Zobrazuje se verze CPU1.
Verze CPU2 @ ucl ! FE73 Zobrazuje se verze CPU2.
Verze paméti @ wEDD FEO9 Zobrazuje se verze vestavéné paméti.
o Zobrazuje se hodnota zpétné vazby PID
n
Zpétna vazba PID @ d 58 FE22 | Hzjuzivatelska veligina)
Zadana hodnota s . - o a
kmitoctu (uréena 5 10 FE15 Zobrazuje Eadana h’odn9}§ kmito¢tu vypoctena
PID) PID. (Hz/uzZivatelska veli¢ina)
Pozn. 5 Spotiebovana Zobrazuje se celkova energii spotfebovana
energie h 85 FE76 | manicem (kWh).
. . Zobrazuje se celkova energii dodana méni¢em
Pozn. 5 7
ozn Dodana energie @ H 75 FE77 (kWh).
Jmenovity proud @ R 158 FE70 Zobrazuje se jmenovity proud ménice (A).
. Zobrazuji se otacky motoru (ot./min), vypoétené
nn
Otécky motoru @ 1500 FES0 z vystupniho kmito&tu a po&tu poll.
Egrglﬁ?lgce @ nso FA15 Zobrazuje se pocet komunikaci pres sit.
Pocitadlo ) < - s
Komunikace @ n 50 FA16 ZobraZUer se chet komuplka?l v norwalnlm stavu
v normalnim stavu z celkového poctu komunikaci pres sit'.

(pokra¢ovani na dalsi strance)
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(pokracovani)
Zobrazena Pouzité LED Komuni-

polozka tiagitko | disple] | kacni&. Popis
Pozn. 6 ?‘)Sled"" porucha @ Ofie! FE10 Posledni porucha 1 (zobrazeno sttidavé)
Pozn. 6 | porucha 2 @ OH <2 FE11 Minula porucha 2 (zobrazeno stfidavé)
Pozn. 6 | Porucha 3 @ OP3 <3 FE12 Predminula porucha 3 (zobrazeno stfidavé)
Pozn. 6 | Porucha 4 @ nErr oY FE13 Nejstar$i porucha 4 (zobrazeno stfidavé)

Zobrazuje se stav ZAP/VYP varovani vymény dild
pro ventilator, kondenzator ovladaci desky,
kondenzator vykonové desky nebo celkova doba

provozu.
Informace ZAP: |
Pozn. 7 0 varovani pro n , FE79 VYP: ,
vyménu dilt e
Celkova doba Ventilator
provozu Kondenzator desky obvoda
Kondenzator hlavni desky
Pozn. 8 | Celkova doba oo FE14 Zobrazuje se celkova doba provozu.
: u- v

provozu (0.01=1 hodina, 1.00=100 hodin)

Vychozi rezim

; Zobrazuje se SH kmito¢tu (chod 60 Hz).
zobrazeni

o
o
]
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8.1.2 Zobrazeni detailnich informaci o poruchach

Pokud je v rezimu zobrazeni normalnich provoznich hodnot dosazeno zobrazeni paméti poruch, Ize stiskem tlacitka

ziskat podrobnosti o jednotlivych poslednich poruchovych hlaSenich (1 az 4). Viz tabulka nize.

Na rozdil od ,Zobrazeni informaci pfi poruse” v ¢asti 8.2.2, Ize podrobnosti o poslednich poruchach zobrazit i poté,
co byl méni¢ vypnut nebo resetovan.

Zobrazena Pouzité ) ) )
polozka tlagitko | LED displej Popis
Pozn. ?OSl‘:‘dm porucha 0C 1 <! | Posledni porucha 1 (zobrazeno stfidavé)

Opakovana 2 Zobrazuje se pocet vyskytu stejné poruchy bezprostredné
porucha n po sobé. (Jednotka: pocet)
gg;ﬁgga pri ob00 Zobrazuje se SH kmito¢tu v okamziku poruchového vypnuti.

Zobrazuje se smér otaceni v okamziku poruchy.

Smér otadeni Fr-f (F~ - F:chod vpied, £ - ~: chod vzad)

ZH kmitodtu F800 Zobrazuje ZH kmito&tu v okamziku poruchy.

Zatszovacl proud (ZuziaAra)\ZUJe se vystupni proud ménic¢e v okamziku poruchy.
Pozn. 3 Vstupni napéti ¥ 190 Zobrazuje se vstupni napéti prepocitané z (DC) napéti

meziobvodu ménice (%/V).

nn Zobrazuje se vystupni napéti ménice v okamziku poruchy.
° oy (%/V)
Zobrazuje se stav ZAP/VYP jednotlivych fidicich signalt na
digitalnich vstupech (F, R, RES a VIA).

Vystupni napéti

® LOOLOOO®

ZAP: | , , ! ,;
VYP:
Pozn. 4 | Stav DI . Y ~+ RN
VIA F
R
RES

Zobrazuje se stav ZAP/VYP jednotlivych fidicich signalt na
digitalnich vystupech (RY a FL).

!
1

'
|\
FL -I \. RY-RC

Zobrazuje se celkova doba provozu v okamziku
FBSE poruchového vypnuti.
(0.01=1 hodina, 1.00=100 hodin)

Il
Pozn. 5 | Stav DO o

)
(]
5

Celkova doba
Pozn. 8 | provozu

Posledni porucha

1 ! | Stisknéte toto tlacitko pro navrat do posledni poruchy 1.

OO
8
A
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8.2 Informace o poruchach

8.2.1 Kdédy poruch

Pokud dojde k poruse ménice, zobrazi se kdd, ktery naznacuije pfic¢inu poruchy. JelikozZ jsou zaznamy o poruchach
ukladany, Ize v rezimu zobrazeni provoznich stavl kdykoli zobrazit informace o kazdé poruse.

B Zobrazeni informaci o poruse

Oznaéeni chyby vy'gggku Popis

nErr')( 0000 | Zadna porucha

i 0001 | Nadproud pfi rozb&hu

ore 0002 | Nadproud pfi dob&hu

oc3 0003 | Nadproud pfi konstantnich otackach

orL 0004 | Nadproud na stran& zatéZe pfi startu

Y 0005 | Nadproud v ménigi pfi startu

EPH I 0008 Porucha vstupni faze nebo vybiti kondenzatoru meziobvodu

EPHD 0009 | Porucha vystupni faze

ar ! 000A Prepéti pfi rozbéhu

ore 000B Prepéti pfi dobéhu

orP3 000C | Prepéti pii konstantnich otackach

oLt 000D | Pretizeni ménige

oLe 000E | Pfetizeni motoru

OH 0010 Prehrati motoru nebo zavada snimace teploty

£ 0011 Nouzové zastaveni

EEP 0012 | Porucha E?PROM 1 (chyba zapisu)

cee 0013 Porucha E?PROM 2 (chyba inicializace) nebo vypnuti béhem tovarniho
nastaveni £ 4P

EEP3 0014 | Porucha E°PROM 3 (chyba Gteni)

Errd 0015 | Porucha RAM ménige

Err3 0016 | Porucha ROM ménice

ErrH 0017 | Porucha CPU 1

ErrS 0018 | Chyba komunikace

Err 001A | Porucha méfeni proudu

Err8 001B | Chyba sité

ul 001D | Nizky proud

uP 001E Porucha podpéti v silovém obvodu

Ot 0020 | Porucha prekrodeni momentu

EF2 0022 | Zemni zkrat

oc e 0025 | Nadproud v soudasti pfi rozb&hu

S

j g énu’ mAm ¢ KAr s bd(
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(pokraovani)

Oznaceni chyby vy};ggku Popis
acee 0026 | Nadproud v sougasti pfi dobéhu
ac3r 0027 | Nadproud v soucasti pfi konstantnich otagkach
Etn !l 0054 Porucha Autotuningu
EtyP 0029 | Chybny typ ménice
OH2 002E Externi tepelna ochrana
E-1 0032 | Prerusena smycka signalu VIA
£-19 0033 Chyba komunikace mezi procesory
£-280 0034 | Nadmérné zvySeni momentu
£-21 0035 | Chyba CPU2
Sout 002F | Ztrata synchronizace (jen pro PM motory)

Pozn.: Zaznamy predchozich poruch (ulozené v zaznamu poslednich poruch) je mozné vyvolat. = Postup vyvolani
viz ¢ast 8.1 ,Rezim sledovani stavu*.
(*) Presné feceno, neni to kéd poruchy, ale je to kéd, ktery se zobrazuje pfi volbé zobrazeni minulého
poruchového vypnuti, kdyz nedoslo k chybé.

8.2.2 Zobrazeni informaci pfi poruse
Dokud méni¢ neni vypnut nebo resetovan, je mozné pfi vyskytu aktualni poruchy zobrazit stejné informace jako
Vv rezimu popsaném v ¢asti 8.1.1, ,Zobrazeni normalnich "provoznich hodnot®, viz tabulka niZe. Pro zobrazeni
informaci o poru$e po vypnuti nebo restovani ménice postupujte podle kroku v ¢asti 8.1.2 ,Zobrazeni detailnich
informaci o poruchach®.

B Priklad vyvolani informaci o poruse
Zobrazena Pouzité LED Komuni-
polozka tlacitko displej kacni €.

Popis

Rezim sledovani stavu (Kéd blika, jestlize nastala
Pri¢ina poruchy ar2 porucha.)
Motor voIné dobiha a zastavi se (volny dokgh).

Rezim nastaveni

auF Zobrazi se prvni zakladni parametr “A ¢/
parametr(i e

(Funkce Pravodce).

Zobrazuje se smér otaceni v okamziku

FEO1 poruchového vypnuti.

(F ~ - F: chod vpred, £~ - chod vzad)
Zobrazuje ZH kmito&tu v okamziku poruchy

FEO02 S P

(Hz/uzivatelska veli¢ina).

Smér otaceni

Pozn. 1 | ZH kmitoétu

"
o
o
(]

130 FEO03 Zobrazuje se vystupni proud ménic¢e v okamziku

Pozn. 2 | zatszovaci proud poruchy. (%/A)

FEO4 Zobrazuje se vstupni napéti prepocitané z (DC)
napéti meziobvodu ménice (%/V).

ORLO®

Pozn. 3 | vstupni napéti

w
=

FEO5 Zobrazuje se vystupni napéti ménice v okamziku

Vystupni napéti P00 poruchy. (%/V).

(Pokracovani na dalsi strance)
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(Pokraovani)

Zobrazena Pouzité LED Komuni- Pobis
poloZzka tlacitko displej kacni €. P
Moment 9 50 FE18 Zobrazuje se moment (%) v okamziku poruchy.
N P o .
Zabérovy proud c 95 FE20 Zobrazuje se zabérovy proud (%/A) v okamziku

poruchového vypnuti.

Zobrazuje se zatiZzeni ménice (%) v okamziku

7 i anic an
Zatizeni ménice L0 FE27 poruchy.
Pfikon FE29 Zobrazuje se pfikon ménice (kVA) v okamziku
poruchy.
. Zobrazuje se vystupni vykon ménice (kW)
a9

Vykon H 15 FE30 v okamziku poruchy.
SH kmitoctu o500 FEO0O Zobrazuje se SH kmito¢tu ménice (Hz/uziv.

veli¢ina) v okamziku poruchy.

Zobrazuje se stav ZAP/VYP jednotlivych fidicich
signalll na digitalnich vstupech (F, R, RES a VIA)
v okamziku poruchy.

®  OOOO®

ZP: |
Pozn. 4 | Stav DI . it Feos | VYP ' o i
/ W\
via \t F
R
RES

Zobrazuje se stav ZAP/VYP jednotlivych Fidicich
signalli na digitalnich vystupech (RY a FL)
v okamziku poruchy.

Stav DO @ o ! FEO7 ON: !/ n ]
o ' 1
OFF: ,
I\
FL -I \. RY-RC
Verze CPU1 @ uviO! FEO08 Zobrazuje se verze CPU1.
Verze CPU2 @ uel ! FE73 Zobrazuje se verze CPU2.
Verze paméti @ uED ! FEO9 Zobrazuje se verze vestavéné paméti.
T Zobrazuje se hodnota zpétné vazby PID (Hz/ uziv.
n
Zpétna vazba PID @ d 50 FE22 veli¢ina) v okamziku poruchy.
Zadana hodnota . . - T
mioctswcond | (N) | 5 20 | Feis | Zobraze zédand nomola kot vpoctens|
PID) . (Hz/uzivatelska veli¢ina) v okamziku poruchy.
Spotfebovana h g5 FE76 Zobrazuje se celkova energii spotfebovana
energie méni¢em (kWh). (0.01=1kWh, 1.00=100kWh)

(Pokracovani na dalsi strance)
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(Pokracovani)
Zobrazena Pouzité LED Komuni- Pobis
polozka tlacitko displej kacni €. P!
. . Zobrazuje se celkova energii dodana méni¢em
i
Dodana energie @ H 15 FE77 | (kwh). (0.01=1kWh, 1.00=100kWh)
o Zobrazuje se jmenovity proud ménice (A)
Jmenovity proud @ A165 FE70 v okamziku poruchy.
. Zobrazuji se otacky motoru (ot./min), vypoctené
nn
Otacky motoru @ 1500 FES0 z vystupniho kmito&tu a po&tu poll.
Pogitadlo Zobrazuje se pocet komunikaci pres sit.
n . Al e
Komunikace @ n so FA15 Pozn.: Jsgu to aktueillnl hodnoty, ne pfi
poruchovém vypnuti.
. Zobrazuje se pocet komunikaci v normalnim stavu
Pocitadlo ) < P o
" " z celkového poctu komunikaci pres sit.
komunikace n 50 FA16 Pozn.: Jsou to aktualni hodnoty, ne pfi
v normalnim stavu o . Y. ne p
poruchovém vypnuti.
Pozn. 6 I:oslednl porucha @ OP2 <! FE10 Posledni porucha 1 (zobrazeno stfidavé)
Porucha 2 @ OH o2 FE11 Minula porucha 2 (zobrazeno stfidavé)
Porucha 3 @ 0P3 3 FE12 Pfredminula porucha 3 (zobrazeno stfidavé)
Porucha 4 @ nfErr oY FE13 Nejstarsi porucha 4 (zobrazeno sttidave)
Zobrazuje se stav ZAP/VYP varovani vymény dilt
pro ventilator, kondenzator Fidici desky,
kondenzator desky meziobvodu nebo celkova
doba provozu.
Informace ZAP: |
o varovani pro VYP:_,
vyménu dilt @ f1wanl] FETO
n '
" U )
[
Celkova J \_L Ventilator
doba Kondenzator fidici desky
provozu Kondenzator hlavni desky
Celkova doba £o. i FE14 Zobrazuje se celkova doba provozu.
provozu o (0.01=1 hodina, 1.00=100 hodin)
Vychozi rezim n . -
Zobrazeni ar2 Zobrazuije se pficina poruchy.

Pozn. 1: Zobrazené polozky Ize pfepinat stiskem tlacitka @ nebo @ v kazdém monitorovacim rezimu.

Pozn. 2: Mezi zobrazenim % a A (ampér)/V (volt) mizete pfepinat pomoci parametru & 75 / (volba jednotky
proudu/napéti).

Pozn. 3: Napéti stejnosmérného meziobvodu je 1-/2" krat vétsi nez stfidavé AC vstupni napéti.
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Pozn. 4: Poget zobrazenych &arek zavisi na nastaveni £ /9 (PouZiti VIA jako analogového/digitalniho vstupu).
Carka predstavujici svorku VIA se zobrazi pouze tehdy, kdyz je svorka VIA nastavena jako DI.

Kdyz F 109 = 0: Cérka predstavujici VIA se nezobrazi.
Kdyz £ {839 = !nebo 2: Cérka predstavuijici VIA se zobrazi.

Pozn. 5: Hodnoty spotfebované a dodané energie je mozné vynulovat stiskem a podrzenim tlacitka @ po dobu
alespori 3 sekund, nebo kdyz je vypnuto napajeni, nebo kdyz je sepnut DI nastaveny na funkci 51 (CKWH
vynulovani celkové spotfeby ménice).

Pozn. 6: Zaznamy poruch se zobrazuiji v nasledujicim pofadi: 1 (nejnovéj$i zaznam poruchy) <2<3<4 (nejstarsi
zaznam poruchy). Pokud v minulosti k Zzadnému poruchovému hlaSeni nedoslo, zobrazi se hlaseni
“nE . Podrobnosti o poruchach 1, 2, 3 nebo 4 Ize zobrazit stiskem tlagitka , v rezimu zobrazeni
normalnich provoznich hodnot.
= Vice informaci viz ¢ast 8.1.2.

Pozn. 7: Varovani pro vyménu dilt se zobrazuje na zakladé hodnoty vypoctené z prumérné roéni teploty okoli
(parametr £ § 34), doby zapnuti ménice, provozni doby motoru a vystupniho proudu (zatizeni). Toto
varovani povazuijte jen za orientacni, jelikoz je zalozen na hrubém odhadu.

Pozn. 8: Celkova doba provozu se zvySuje, jen kdyz zatizeni pracuje.

Pozn. 9: V okamziku kdy dojde k poru$e, nejsou ob&as zaznamenany a zobrazeny vzdy ty nejvy$si hodnoty
z diivodu asové prodlevy detekce.

Note10: Pokud v méni¢i neexistuje zaznam o porude, zobrazi se £ rr.

Referenéni hodnoty polozek, které se pfi monitorovani zobrazuji v procentech, jsou uvedeny nize.

e Zatézovaci proud: Zobrazuje se monitorovany proud. Referenéni hodnota (100%) je jmenovity
vystupni proud uvedeny na vyrobnim $titku. Zobrazovanou jednotku Ize
pfepnout na A (ampéry).

e Vstupni napéti: Zobrazované napéti je napéti uréené pfevodem napéti v meziobvodu na AC
napéti. Referenéni hodnota (100%) je 200 volta pro 200V modely nebo 400
voltt pro 400V modely. Zobrazovanou jednotku Ize pfepnout na V (volty).

e Moment: Zobrazuje se moment vytvareny pohanénym motorem. Referenéni hodnota
(100%) je jmenovity moment motoru.
e Zabérovy proud: Proud potfebny pro vytvarfeni momentu je vypocten ze zatéZovaciho proudu

pomoci vektorovych operaci. Takto vypoctena hodnota je zobrazena.
Referenéni hodnota (100%) je hodnota v okamziku, kdy je zatéZovaci proud
100%.

e Zatizeni ménice: V zavislosti na nastaveni taktovaciho kmitoétu PWM (F 35 3) atd. maZe byt
skute¢ny jmenovity proud mensi, nez je jmenovity vystupni proud uvedeny
na vyrobnim $titku. Na zakladé skute¢ného jmenovitého proudu v daném
okamziku (po zmen$eni) jako 100% hodnoty je indikovan pomér
zatézovaciho proudu vzhledem ke jmenovitému proudu. Cinitel zatizeni se
pouziva také pro vypodet podminek pro poruchu pfetizeni (JL /).
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9. Opathﬁe)//miyfe/ﬁ

9.1 Smérnice CE

Evropska smérnice EMC (pro elektromagnetickou kompatibilitu) z roku 1996 (89/336/EHS.) a smérnice pro nizké
napéti z roku 1997 (73/23/EHS) ukladaji povinnost opatfit kazdy produkt, kterého se to tyka, znackou CE jako
doklad, Ze tyto smérnice splfiuje. Ménice nepracuji osamocené, ale jsou uréeny pro instalaci spolu s ovladacim
panelem stroje a pouzivany vzdy ve spojeni s jinymi zafizenimi nebo systémy, které je fidi, takze samotné nejsou
povazovany za zafizeni podléhajici smérnici EMC. Na vSech ménicich vS8ak musi byt znacka CE, protoze podléhaji
smérnici pro nizké napéti.

Znacka CE musi byt umisténa na v8echny stroje a systémy s vestavénymi ménici, protoze tyto stroje a systémy
podlIéhaji vy$e uvedenym smérnicim. Je na odpovédnosti vyrobcu takovych findlnich produktu, aby na kazdy z nich
umistili znacku CE. Jelikoz jde o ,finalni* produkty, mohou podléhat také jinym pfisluSnym smérnicim.

Aby bylo mozné dosahnout u stroju a systému s vestavénymi ménici kompatibility se smérnicemi pro EMC a pro
nizké napéti, tato ¢ast vysvétluje, jak instalovat ménice a jaké opatfeni by méla byt pfijata pro jejich spinéni.

Otestovali jsme typické modely, nainstalované podle nasledujiciho popisu v tomto navodu, abychom otestovali jejich
soulad se smérnici EMC. NemUzeme v$ak kontrolovat kompatibilitu vSech ménicl, protoZe to, zda splfiuji nebo
nespliiuji smérnici EMC, zavisi na tom, jak jsou nainstalovany a zapojeny. Jinymi slovy, naplnéni smérnice EMC
zavisi na konstrukci stroje s ovladacim panelem a s vestavénymi ménici, vztahu s ostatnimi vestavénymi
elektrickymi sou¢astmi, stavu kabelaze atd. Ovérte si proto prosim sami, zda vas$ stroj nebo systém vyhovuje
uvedené smérnici EMC.

9.1.1 O smérnici EMC

|Samotné ménice nepodléhaji schvaleni pro oznaéeni CE. |

Znacka CE musi byt umisténa na kazdy finalni produkt, ktery obsahuje méni¢(e) a motor(y). Ménice fady VF-FS1
spliiuji smérnici EMC, jestlize je k nim pfipojen EMI (odru$ovaci) filtr doporuéeny firmou Toshiba a je spravné
provedena kabelaz.

B Smérnice EMC 89/336/EEC
Normy EMC se déli obecné na dvé kategorie — normy pro odolnost a normy pro vyzafovani, které jsou dale
kategorizovany podle provozniho prostiedi jednotlivych zafizeni. JelikozZ jsou méni¢e uréeny pro provoz
v primyslovych systémech v primyslovych prostiedich, spadaji do kategorii EMC uvedenych v tabulce 1 nize.
Testy vyzadované pro stroje a systémy jako finalni produkty jsou témér stejné jako testy vyzadované pro ménice.
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Tabulka 1: Normy EMC

vysilané ruseni

Kategorie Subkategorie Normy produktu Norma a troveri testu
Vyzatovéni R:é!diové rL’1§er'1|' _ IEC61800-3

Prenosové ruseni IEC61800-3
Staticky vyboj IEC61000-4-2
Vysokofrekvenéni pole IEC61000-4-3
elektromagnetického stykace

Odolnost Prvni pfechodny raz IEC 61800-3 |IEC61000-4-4
Uder blesku IEC61000-4-5
Vysokofrekvenéni indukované/ |IEC61000-4-6

Pokles napéti/Preruseni napajeni

IEC61000-4-11

Jsou-li ménice

pouzity v komerénim (obytném) prostfedi, mohou se na né vztahovat jiné nez vySe uvedené normy
pro pramyslova prostredi.

Prenosové ruseni

Kategorie Subkategorie Normy produktu Norma a Uroven testu
.. . | Vysokofrekvenéni ruseni IEC61800-3
Vyzarovani IEC 61800-3 IEC61800-3

9.1.2

Opatreni pro spinéni smérnice EMC

Tato ¢ast vysvétluje, jaké opatfeni musi byt provedena pro spinéni smérnice EMC.

(1)

kabell.

Zaradte doporuceny EMI filtr (Tabulka 2) na vstupni stranu ménice pro potlaceni vyzafovani z napajecich

Ménice jsou testovany spolu s kombinacemi z tabulky 2, aby se Zzjistilo, zda jsou kompatibilni s normami
pfenosového ruseni. Pro ménice pouzité v Japonsku se doporucuje fada odrusovacich filtr NF.
Tabulka 2 obsahuje seznam doporu&enych odruSovacich filtri pro ménice.

Tabulka 2 Kombinace méfice a EMI filtru

Trifdzova trida 200V

Kombinace ménice a filtru
Pfenosové ruseni Prenosové ruseni
- EN61800-3, 1. zéna, C2 EN61800-3, 1. zéna, C1
Ménic s Délka motorovych s Délka motorovych
Pouzitelné filtry kabeld (m) Pouzitelné filtry kabeld (m)
VFFS1-2004PM EMFS11-4015BZ 50 EMFS11-4015BZ 1
VFFS1-2007PM EMFS11-4015BZ 50 EMFS11-4015BZ 1
VFFS1-2015PM EMFS11-4015BZ 50 EMFS11-4015BZ 1
VFFS1-2022PM EMFS11-4015BZ 50 EMFS11-4015BZ 1
VFFS1-2037PM EMFS11-4025CZ 50 EMFS11-4025CZ 1
VFFS1-2055PM EMFS11-4047DZ 50 EMFS11-4047DZ 1
VFFS1-2075PM EMFS11-4047DZ 50 EMFS11-4047DZ 1
VFFS1-2110PM EMFS11-2083EZ 50 EMFS11-2083EZ 1
VFFS1-2150PM EMFS11-2083EZ 50 EMFS11-2083EZ 1
VFFS1-2185PM EMFS11-2083EZ 50 EMFS11-2083EZ 1
VFFS1-2220PM EMF3-4090F 100 EMF3-4090F 50
VFFS1-2300PM EMF3-4180H 100 EMF3-4180H 50
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Trifdzova trida 400V
Kombinace ménice a filtru
Prenosové ruseni Pfenosové ruseni Prenosové ruseni
EN61800-3, 1. zona, C2 EN61800-3, 1. z6na, C3 EN61800-3, 2. z6na, C1
Méni¢ Délka Délka Délka
PouZzitelné filtry motorovych PouZzitelné filtry motorovych PouZitelné filtry motorovych
kabell (m) kabeld (m) kabell (m)

VFFS1-4004PL Vestavény filtr 5 - - EMFS11-4015BZ 20
VFFS1-4007PL Vestavény filtr 5 - - EMFS11-4015BZ 20
VFFS1-4015PL Vestavény filtr 5 - - EMFS11-4015BZ 20
VFFS1-4022PL Vestaveny filtr 5 - - EMFS11-4015BZ 20
VFFS1-4037PL Vestavény filtr 5 - - EMFS11-4025CZ 20
VFFS1-4055PL Vestavény filtr 5 - - EMFS11-4025CZ 20
VFFS1-4075PL - - Vestaveny filtr 5 EMFS11-4047DZ 20
VFFS1-4110PL - - Vestaveny filtr 5 EMFS11-4047DZ 20
VFFS1-4150PL - - Vestaveny filtr 5 EMFS11-4049EZ 20
VFFS1-4185PL - - Vestavény filtr 5 EMFS11-4049EZ 20
VFFS1-4220PL - - Vestaveny filtr 5 EMF3-4090F 100
VFFS1-4300PL - - Vestaveny filtr 5 EMF3-4090F 100
VFFS1-4370PL - - Vestavény filtr 20 EMF3-4092G 100
VFFS1-4450PL - - Vestaveny filtr 20 EMF3-4092G 100
VFFS1-4550PL - - Vestaveny filtr 100 EMF3-4180H 100
VFFS1-4750PL - - Vestavény filtr 100 EMF3-4180H 100

(2) Poutzijte stinéné napajeci kabely, napf. motorové kabely na vystupu ménice, a stinéné ovladaci kabely. Vedte
kabely a vodice tak, aby mély minimalni soubéZnou délku. Dodrzujte dostate¢nou vzdalenost mezi napajecimi
a ovladacimi kabelem a mezi vstupnimi a vystupnimi kabely. Nevedte je soubézné, nesvazujte je dohromady
a pfi jejich kfizeni dodrZujte pravy uhel.

(3) Nainstalujte ménic a filtr na stejnou kovovou desku. Pro omezeni vyzafovani je U¢innéjsi nainstalovat méni¢
do uzavrené kovové skfiné. PouZijte co nejsilnéj$i a nejkratsi vodice, uzemnéte fadné kovovou desku a
rozvadéc¢ a dodrzujte dostate¢nou vzdalenost mezi zemnicim a napajecim kabelem.

(4) Vedte vstupni a vystupni vodi¢e EMI filtru oddélené.

(5) Pro potlaceni radiového ruSeni z kabeltl uzemnéte vSechny stinéné kabely prostfednictvim odruSovaci desky.
Je ucinné uzemnit stinéné kabely v blizkosti ménice, skfiné a filtru (do vzdalenosti 10 cm od kazdého objektu).
Jesté ucinnéjsi pro omezeni radiového rudeni je nainstalovani feritového jadra na stinéné kabely.

(6) Pro dal$i omezeni radiového ruseni vystupni motorovy filtr na vystup ménice a feritova jadra na zemnici
kabely kovové desky a skfiné.
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[PFiklad zapojeni]

[e]e)
O
(o]e)]

VF-FS1

EMC deska

é Poznamka )

Sroub uzemiovaci
svorky

Napajeci kabel Q I— Ovladaci kabel (stinény)

Motorovy kabel (stinény)

Kabel brzdného rezistoru
(stinény)

Poznamka: Odizolujte a uzemnéte stinény kabel, jak ukazuje obrazek.

inény k |
Stinény kabe Odizolujte kabel a upevnéte jej ke kovové desce
‘_/ pomoci kovové elektroinstalacni svorky.

9.1.3 O smérnici pro nizké napéti

Smeérnice pro nizké napéti zajistuje bezpecdnost strojii a systému. VSechny ménice Toshiba jsou oznageny znackou
CE v souladu s normou EN 50178 podle smérnice pro nizké napéti a mohou byt proto nainstalovany do stroju a
systému a importovany bez problému do evropskych zemi.
Platna norma: EN/IEC 61800-5-1
Elektronické zafizeni pro pouZziti v silnoproudych zafizenich
Stupenl znecisténi: 2 (5.2.15.2)
Kategorie prepéti: 3
200V tfida - 3,0 mm (5.2.16.1)
400V tfida - 5,5 mm (5.2.16.1)




TOSHIBA 01-2008 ENETEX-TEP s.r.o.

Norma EN 50178 se vztahuje na elektrické zafizeni uréené zvlasté pro pouziti v silnoproudych zatizenich a stanovi
podminky, které je tfeba dodrzovat na ochranu pfed urazem elektrickym proudem pfi projektovani, testovani, vyrobé
a instalaci elektronického zafizeni pro pouziti v silnoproudych zafizenich.

9.1.4 Opatieni pro splnéni smérnice pro nizké napéti

Pokud chcete ménice vestavét do stroje nebo systému, je tfeba provést nasledujici opatieni, aby méni¢ splrioval

direktivu pro nizké napéti.

(1) Nainstalujte méni¢ do rozvadécové skiiné a uzemnéte kryt ménice. Pfi provadéni udrzby davejte dobry pozor,
abyste nestréili prsty do otvort pro kabely a nedotkli se ¢asti pod napétim, coz by se mohlo stat v zavislosti na
modelu a vykonu pouzitého ménice.

(2) Nepfipojujte k zemnici svorce silového obvodu méniée dva nebo vice vodicu. Pokud je to zapotiebi,
nainstalujte pfidavnou zemnici svorku na kovovy montazni panel, na némz je nainstalovan méni¢, a pfipojte
dalSi kabel k ni. Nebo nainstalujte EMC desku (standardné dodavana) a pfipojte dal$i kabel k zemnici svorce
na EMC desce. Parametry zemnicich kabel( viz tabulka 10.1.

(3) Nainstalujte jisti¢ nebo pojisty na vstupni stranu ménice.

9.2 Kompatibilita s normami UL a CSA

Modely VF-FS1, které splfiuji standard UL a CSA maji na stitku jmenovitych hodnot znak UL/CSA.

9.2.1  Kompatibilita s instalaci

Méni¢ VF-FS1 musi byt nainstalovan v rozvadéci a pouzit ve stanovém rozmezi okolnich teplot.
= Viz ¢ast 1.4.4.

9.2.2 Kompatibilita s pfipojenim

Pro pfipojeni k silovym svorkam (R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, V/T2, W/T3) pouZijte kabely vyhovujici UL (dimenzované
na 75 °C nebo vice).
Parametry vodi¢l viz tabulka na dal$i strané.

9.2.3 Kompatibilita s perifernimi zafizenimi

P¥i pfipojeni napajeciho zdroje pouzijte pojistky vyhovujici UL.
Test zkratu probiha pfi nize uvedenych zkratovych proudech napajeciho zdroje.
Vypinaci vykony a jmenovité proudy pojistek zavisi na vykonech pouzitych motort.
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B AIC, pojistky a priarezy vodich

Nat;z’ét’ové pc:{inl?tOe'%o o AIC. (A)' Trida a proud PI’CII’T'.I(::‘I; V§tup.n|'ch Prﬂméravjstupnich o

fida motoru Model ménice (Vy’plnaC| pojistky (A) vodicu silového | vodi€l silového |Zemnéni
(kW) vykon) obvodu obvodu

04 VFFS1-2004PM | AIC 5000A J 3A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

0,75 VFFS1-2007PM | AIC 5000A J 6A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

1,5 VFFS1-2015PM | AIC 5000A J 10A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

2,2 VFFS1-2022PM | AIC 5000A J 15A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

4,0 VFFS1-2037PM | AIC 5000A J 25A max. AWG 12 AWG 10 AWG 12

Trifazova 55 VFFS1-2055PM | AIC 22000A | J 35A max. AWG 10 AWG 8 AWG 10

tfida 200V 75 VFFS1-2075PM | AIC 22000A | J 45A max. AWG 8 AWG 8 AWG 10

11 VFFS1-2110PM [ AIC 22000A | J 70A max. AWG 6 AWG 6 AWG 10

15 VFFS1-2150PM | AIC 22000A | J 90A max. AWG 4 AWG 4 AWG 10

18,5 VFFS1-2185PM | AIC 22000A | J 100 A max. AWG 4 AWG 3 AWG 8

22 VFFS1-2220PM | AIC 22000A | J 125A max. AWG 2 AWG 2 AWG 8

30 VFFS1-2300PM | AIC 22000A | J 175A max. AWG 1/0 AWG 1/0 AWG 6

04 VFFS1-4004PL | AIC 5000A J 3A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

0,75 VFFS1-4007PL | AIC 5000A J 3A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

1,5 VFFS1-4015PL | AIC 5000A J 6A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

2,2 VFFS1-4022PL | AIC 5000A J 10A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

4,0 VFFS1-4037PL | AIC 5000A J 15A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

Trifazova 55 VFFS1-4055PL | AIC 22000A | J 20A max. AWG 14 AWG 14 AWG 14

tfida 400V 7,5 VFFS1-4075PL | AIC 22000A | J 25A max. AWG 12 AWG 12 AWG 14

11 VFFS1-4110PL | AIC 22000A | J 35A max. AWG 10 AWG 10 AWG 10

15 VFFS1-4150PL | AIC 22000A | J 45A max. AWG 8 AWG 8 AWG 10

18,5 VFFS1-4185PL | AIC 22000A | J 60A max. AWG 8 AWG 8 AWG 10

22 VFFS1-4220PL | AIC 22000A | J 70A max. AWG 6 AWG 6 AWG 10

30 VFFS1-4300PL | AIC 22000A | J 90A max. AWG 4 AWG 4 AWG 10

9.2.4 Tepelna ochrana motoru

Zvolte charakteristiky elektronické tepelné ochrany, které vyhovi jmenovitym hodnotadm a charakteristikdm motoru.
V pfipadé napajeni vice motor(i z jednoho ménic¢e by mélo byt na kazdém motoru pfipojeno tepelné relé.
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10. Doplnk

Nedodrzeni tohoto pokynu muze vést k riziku Urazu elektrickym proudem a muze zplsobit smrt nebo
vazné zranéni.

0 o P¥i pouziti spinaciho zafizeni pro méni¢ musi byt toto zafizeni nainstalovano v rozvadédi.

Povinné

9 * Pripojte dobfe zemnici kabely.
Nedodrzeni tohoto pokynu muZze vést k riziku Urazu elektrickym proudem nebo pozaru v pFipadé
poruchy, zkratu nebo probijeni proudu.

Uzemnit

10.1 Volba elektroinstalacnich materialt a zarizeni

Prafez vodice (viz poznédmka 4)
Lo . Sis Silovy obvod Zemnici kabel
Napétova Vyr';%’t‘ofjlzi"}ve)h° Model ménice () Posnamia 1) (mm?)
Pro IEC60364-5- Pro Japonsko Pro IEC60364-5- Pro Japonsko
523/54 JEAC8001-1995 523/54 JEAC8001-1995

0,4 VFFS1-2004PM 1,5 2 2,5 2

0,75 VFFS1-2007PM 1,5 2 25 2

1,5 VFFS1-2015PM 1,5 2 25 2

22 VFFS1-2022PM 1,5 2 25 2

4,0 VFFS1-2037PM 25 2 25 2

Trifazova 55 VFFS1-2055PM 4 3,5 4 3,5
tfida 200V 75 VFFS1-2075PM 6 55 6 3,5
1 VFFS1-2110PM 10 14 10 55
15 VFFS1-2150PM 16 14 16 55

18,5 VFFS1-2185PM 25 22 16 8

22 VFFS1-2220PM 25 38 16 8

30 VFFS1-2300PM 50 38 25 14

0,4 VFFS1-4004PL 15 2 25 2

0,75 VFFS1-4007PL 1,5 2 2,5 2

1,5 VFFS1-4015PL 1,5 2 2,5 2

2,2 VFFS1-4022PL 1,5 2 2,5 2

4,0 VFFS1-4037PL 1,5 2 2,5 2

55 VFFS1-4055PL 1.5 2 2,5 2

7.5 VFFS1-4075PL 1,5 2 2,5 2

Trifazova 11 VFFS1-4110PL 4 3.5 4 3,5
tfida 400V 15 VFFS1-4150PL 6 5.5 6 35
18,5 VFFS1-4185PL 6 55 6 55

22 VFFS1-4220PL 10 8 10 55

30 VFFS1-4300PL 16 14 16 55

37 VFFS1-4370PL 25 22 16 8

45 VFFS1-4450PL 35 38 16 8

55 VFFS1-45500PL 50 38 25 6

75 VFFS1-47500PL 70 60 35 6

Pozn. 1: Prufezy vodicl pfipojenych ke vstupnim svorkam R/L1, S/L2 a T/L3 a vystupnim svorkam U/T1, V/T2 a
WI/T3, kdyz délka zadného vodice nepfesahne 30 m.

Pozn. 2: Pro ovladaci obvod pouzijte stinéné vodice prifezu 0,75 mm? nebo vétsi.

Pozn. 3: Pro uzemnéni pouzijte kabel s prafezem rovnym uvedené hodnoté nebo vétsim.

Pozn. 4: Prufezy vodicl v tabulce vyse plati pro HIV vodi¢e (médéné stinéné vodice s izolaci s maximalni
povolenou teplotou 75°C) pouZziti pfi okolni teploté do 40 °C.

Pozn. 5: Ma-li méni¢ splfiovat poZzadavky UL, pouzijte vodice specifikované v kapitole 9.

J-1
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B Vybér elektroinstalacnich zafizeni
Jistic
Vykon Vstupni proud (A) (MCCB) Elektromagneticky
o Proudovy chrani¢ stykac
o pouzitého -~ (ELCB) (MC)
Napétova tfida motoru Model ménice
(kw) 200V tfida:200V | 200V tFida:240V " Provozni proud (A)

400V tfida:380V | 400V ffida:480V Jmenovity proud (A) -

04 1.9 1.6 VFFS1-2004PM 3 25

0,75 3.3 2.7 VFFS1-2007PM 5 25

15 6,1 5.1 VFFS1-2016PM 10 %5

22 8,7 73 VFFS1-2022PM 15 25

1 15,7 13,0 VFFS1-2037PM 30 25

Trifazova 55 20,8 17,3 VFFS1-2055PM 40 32
trida 200V 75 27,9 233 VFFS1-2075PM 50 40
i 421 34,4 VFFS1-2110PM 75 50

15 56,1 455 VFFS1-2150PM 100 80

18,5 67,3 55,8 VFFS1-2185PM 100 80

22 80,4 66,4 VFFS1-2220PM 125 100

30 1133 89,5 VFFS1-2300PM 175 125

04 1,0 0.8 VFFS1-4004PL 3 25

0,75 1.7 1.4 VFFS1-4007PL 3 25

15 3.2 25 VFFS1-4015PL 5 25

2.2 4,6 36 VFFS1-4022PL 10 25

1 8,1 6.4 VFFS1-4037PL 15 25

55 10,9 8,6 VFFS1-4055PL 20 25

o 75 14,7 1,7 VFFS1-4075PL 30 2
Trifazova i 21,1 16,8 VFFS1-4110PL 40 32
"F',iazf_of)v 15 285 228 VFFST-4150PL 50 4
18,5 34,8 27,8 VFFS1-4185PL 60 50

22 41,6 33,1 VFFS1-4220PL 75 80

30 56,7 44,7 VFFS1-4300PL 100 80

37 84 69 VFFS1-4370PL 100 100

45 104 85 VFFS1-4450PL 125 125

55 120 101 VFFS1-4550PL 150 125

75 167 137 VFFS1-4750PL 200 250

Pozn. 1: Volby pro pouziti standardniho 4pélového motoru Toshiba s napajecim nap étim 200V/400V-50Hz.

Pozn. 2: Zvolte jisti¢ podle vykonu.
Pro kompatibilitu s UL a CSA pouzijte pojistky certifikované UL a CSA.

Pozn. 3: P¥i pouziti na strané motoru béhem provozu s komerénim napajenim zvolte styka¢ tfidy AC-3 a
jmenovitym proudem podle jmenovitého proudu motoru.

Pozn. 4: Pripojte omezovace napétovych razl na elektromagneticky styka¢ a budici civku relé.

Pozn. 5:V pfipadeé, Ze je pro fidici obvod pozit elektromagneticky styka¢ (MC) se 2 pomocnymi spinacimi kontakty,
zvyste spolehlivost spinani paralelnim zapojenim téchto 2 spinacich kontaktud.

J-2
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10.2 Instalace elektromagnetického stykace

Je-li méni¢ pouzivan bez pfedfazeného elektromagnetického stykace (MC), poutzijte jisti¢ (MCCB) (s vypinatem
napadjeni) pro rozpojeni primarniho obvodu pfi aktivaci ochranného obvodu ménice.

B Elektromagneticky stykac v napajecim obvodu
Pro odpojeni ménice od napajeciho zdroje v nékterém z nasledujicich pfipadt zapojte mezi méni¢ a napajeci
zdroj elektromagneticky styka¢ na napajeci strané.

(1) Kdyz je aktivovano relé signalizujici pfetizeni motoru
(2) Kdyz je aktivovano poruchové relé (FL) vestavéné v ménici
(3) Pri vypadku napdjeni (aby se zabranilo autorestartu)

Je-li méni¢ pouzivan bez nainstalovaného elektromagnetického stykace (MC) v napajecim obvodu, pouzijte
misto stykace jisti¢ s vypinaci civkou a nastavte jisti¢ tak, aby se rozepnul, kdyz je aktivovano vyse uvedené
poruchové relé. Pro detekci vypadku napajeni pouzijte podpétové relé apod.

VF-FS1

Tepelné relé

Jistic¢  Stykac¢

Napédjeci zdroj *X/—w Motor
—X
Y
Chod vpred
Chod vzad

Priklad zapojeni elektromagnetického stykace v napajecim obvodu

Poznamky k zapojeni

* Nepouzivejte styka¢ na napajeci strané jako vypina¢ ménice, pokud se zafizeni Easto spousti a zastavuje.
Misto toho pouZijte pro spousténi a zastavovani ménice svorky F a CC (chod vpfed) nebo R a CC (chod vzad).

* Nezapomerite pfipoijit k budici civce elektromagnetického stykace RC ¢len.
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B Elektromagneticky stykac na vystupu
Styka¢ mlze byt nainstalovan na vystupni strané ménice pro piepinani regulovanych motort nebo pro
pfipojeni sitového napéti do zatéze v pfipadé, Ze je méni¢ mimo provoz.

Poznamky k zapojeni

« Stykac na sekundarni strané, ktery je pfipojen k napajecimu zdroji, musi byt zajistén tak, aby se na vystupni
svorky ménice nemohlo dostat sitové napéti.

* Pokud pouzijete styka¢ (MC) mezi méni¢ a motor, nezapinejte a nevypinejte styka¢ béhem provozu. Zapinani a
vypinani stykace za provozu vytvofi proudové razy, které mohou zpUlsobit zavadu ménice.

10.3 Instalace relé proti pfetizeni

1)  Méni¢ VF-FS1 ma funkci elektronické tepelné ochrany proti pretizeni.
V nasledujicich pfipadech by v§ak mélo byt mezi méni¢éem a motorem nainstalovano relé proti pretizeni, které
bude vhodné pro nastaveni trovné elektronické tepelné ochrany motoru (£ Hr) a bude se hodit pro pouzity
motor.
e Pokud je pouzit motor s jinym jmenovitym proudem, nez ma odpovidajici motor Toshiba pro vSeobecné
pouziti.
e Pokud je provozovan jeden motor s niz§im vykonem nez ma pouzitelny standardni motor nebo kdyz je
pouZito vice motort souc¢asné.
2)  Pokud je pouzit méni¢ VF-FS1 pro regulaci motoru s konstantnim momentem, napf. VF motor Toshiba,
nastavte charakteristiky jednotky elektronické tepelné ochrany (£L7) pro pouZiti s VF motorem.
3) Doporucuje se pouzit motor s tepelnou ochranou vestavénou ve vinuti motoru, aby byl motor dostate ¢né
chranén, zejména v rozsahu nizkych otacek.
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10.4 Externi dopliky

Pro ménice fady VF-FS1 jsou dostupna nasledujici externi doplrikova zafizeni.

4)
EMC filtr pro

potlageni elmag.

ruSeni
(kompatibilni
s evropskymi
standardy)

Napajeci zdroj

Stykaé

(1) Vstupni
tlumivka

(2) Velmi uginny filtr pro
potlaceni radiového
ruSeni

(3) Filtr pro potlageni
radiového ruseni

s tlumivkou s feritovym
jadrem

(5) EMC deska
(standardné dodavana)

(7) DIN instalacni lista

(3) Filtr pro
potlaceni radiového
ruseni s tlumivkou
s feritovym jadrem

(6) Omezovaé
napétovych razl na
strané motoru (jen
pro 500V modely)

Motor

(8) Zapisovac parametrti

(9) Pridavny panel

(10) Vestavny komunikaéni modul LonWorks®

(11) Vestavny komunikaéni modul Internal Metasys® N2
(12) Vestavny komunika&ni modul Siemens APOGEE™ FLN
(13) Vestavny komunika&ni modul BACnet®

(14) USB prevodnik

(15) Panel dalkového ovladani

(16) Aplika¢ni fidici jednotka







TOSHIBA 01-2008 ENETEX-TEP s.r.o.

11.Tabulk a aveni

11.1  Uzivatelské parametry

Min. nast. jedn| . " 5
Oézenn?» Funkce Jedn. | panel/komuni- Rozsah nastaveni n\gtc:\?ez;i Us?a‘(}ennai» Odkaz
kace
er g:g;icgznl;ﬁnma kmito¢tu na ovla- Hz 0,1/0,01 Leu 0,0 32
7 ,
11.2 Zakladni parametry
Min. nast. jedn| . . 5
Oézenn?» Komunikaéni ¢. Funkce Jedn. [panel/ komuni- Rozsah nastaveni n\;);f:\?ez;i L;T;‘Cer]nal'- Odkaz
kace
AUF - Funkce Privodce - - Pravodce je specialni funkce pro vy- - 424
volani az deseti nejcasteji pouziva- 6.20.7
nych parametrd.
AUH - Funkce Historie - - Zobrazuje parametry ve skupinach - 425
po péti v opacném poradi, nez v ja-
kém bylo zménéno jejich nastaveni.
* (Moznost editace)
AUt 0000 Automaticky roz- - - 0: Vypnuto (manuainé) 0 5.1.1
béh/dobéh 1: Automaticky
2: Automaticky (jen pfi rozbéhu)
auy 0040 Volba makra - - 0: Zablokovano 0 52
1: Volny dobéh
2: 3-vodicoveé ovladani
3: Motorpotenciometr
4: Rizeni vstupnim proudem 4-20 mA
rnod 0003 Volba zptisobu - - 0: Svorkovnice 0 5.3
ovladani 1: Panel 72
2: Sériova komunikace
£nod 0004 Volba zptisobu - - 1: VIA 1 5.3
nastaveni kmi- 2:VIB 6.5.1
toctu 1 3: Ovladaci panel 71
4: Sériova komunikace
5: Motorpotenciometr

K-1
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Ozna-
Ceni

Komunikaéni ¢.

Funkce

Jedn.

Min. nast. jedn.|
panel/ komuni-
kace

Rozsah nastaveni

Vychozi
nastaveni

Uziv. na-
staveni

Odkaz

FNSL

0005

Nastaveni funkce
vystupu FM

0: Vystupni kmitocet
1: Vystupni proud

2: ZH kmito&tu

3: DC napéti

4: Nastavené vystupni napéti
5: Prikon

6: Vystupni vykon

7: Moment

8: Momentovy proud
9: Zatizeni motoru
10: Zatizeni ménice
11: - (Nenastavuijte)
12: Vnitini ZH (po PID)
13: ZH na VIA

14: ZH na VIB

15: Pevna hodnota 1 (vystupni proud:

100%)

16: Pevna hodnota 2 (vystupni proud:
0%

b

17: Pevna hodnota 3 (pfedpokladany
vystup pfi £175L=17)

18: Data sériové komunikace

19: Pro nastaveni (zobrazuje se na-
stavena hodnota £ 7.

0

0006

Sefizeni vystupu
M

54

0007

Tovarni nastaveni

0: -

1: 50Hz tovarni nastaveni

2: 60Hz tovarni nastaveni

3: Tovarni nastaveni (inicializace)
4: Vymazani paméti poruch

5: Vymazani celkové doby provozu
6: Inicializace informaci o typu

7: UloZeni uzivatelské sady
parametrl

8: Vyvolani uzivatelské sady
parametr

9: Vymazani zaznamu celkové doby
provozu ventilatoru

427
428
55

£r

0008

Volba sméru ota-
&eni(pfi ovladani z
panelu)

: Chod vpred

: Chod vzad

: Chod vpfed (s moznosti prepinani
F/R (vpred/vzad))

: Chod vzad (s moZnosti pfepinani
F/R (vpred/vzad))

N=O

@

5.6

0009

Rozbéhova
rampa 1

0,1/0,1

0,0-3200

0010

Dobéhova
rampa 1

0,1/0,1

0,0-3200

5.1.2

0011

Maximalni
kmitocet

0,1/0,01

30,0-200,0

80,0

5.7

0012

Horni limit
kmito&tu

0,1/0,01

0,5-FH

50,0 (WP)
60,0 (WN)

0013

Dolni limit
kmito&tu

0,1/0,01

0,0-4/t

0,0

5.8

0014

Zakladni
kmitocet 1

0,1/0,01

25,0-200,0

50,0 (WP)

5.9

0409

Napéti zakladniho
kmitoctu 1

1/0,1

50-330 (200V frida)
50-660 (400V tfida)

60,0 (WN)
1

59
6.12.5
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Ozna- Min. nast. jedn. Vychozi | Uziv. na-
“: | Komunika¢ni ¢. Funkce Jedn. |panel/ komuni- Rozsah nastaveni . o Odkaz
Ceni Kace nastaveni | staveni
- 0015 Volba rezimu fize- - - 0: U/f konstantni 2 5.10
ni Uf 1: Proménny moment
2: Automatické zvySeni momentu
3: Vektorové Fizeni
4: Uspora energie
5: - (nenastavuijte)
6: Rizeni PM motoru
ub 0016 Zvy$eni % 0,1/0,1 0.0-30.0 *2 5.11
momentu 1
EHr 0600 Elektronicka te- % 17 10-100 100 5.12
pelna ochrana (A) 6.17.1
motoru1
oun 0017 Nastaveni charak- - - Nasta- Ochrana proti [ Blokovani pre- 0 5.12
teristiky elektro- veni pretizeni tizeni
nicka tepelné T standars g 8
ochrany *3 2 motor " "
3 x [¢]
4 [¢) x
5 VF motor o o
6 x x
7 x [¢)
S ! 0018 Pevna zadana Hz 0,1/0,01 LUt 15,0 5.13
hodnota 1
52 0019 Pevna zadana Hz 0,1/0,01 LUl 20,0
hodnota 2
53 0020 Pevna zadana Hz 0,1/0,01 LUl 25,0
hodnota 3
5y 0021 Pevna zadana Hz 0,1/0,01 LUt 30,0
hodnota 4
505 0022 Pevna zadana Hz 0,1/0,01 LUt 35,0
hodnota 5
55 0023 Pevna zadana Hz 0,1/0,01 LL-Ut 40,0
hodnota 6
] 0024 Pevna zadana Hz 0,1/0,01 LUt 45,0
hodnota 7
F--- - Rozsifené - - - - - 422
parametry
orU - Funkce automa- - - - - - 423
tické editace

*1: 230 (typ WP/WN), 400 (typ WP), 460 (typ WN)

*2 : Vychozi hodnoty zavisi na vykonu. = Viz tabulka na strané K-14.

*3: O : plati, x : neplati
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11.3 RozSifené parametry

e Parametry vstupu/vystupt 1

Ozna- I Min. nast. Jed“- . Vychozi | Uziv. na-
Zeni Komunika¢ni ¢. Funkce Jedn. panelli komuni- Rozsah nastaveni nastaveni| staveni Odkaz
ace

100 0100 Dosazeni nizkého Hz 0,1/0,01 0.0-FH 0,0 6.1.1
kmito&tu

Fio0 0101 Hodnota dosazeni Hz 0,1/0,01 0.0-FH 0,0 6.1.3
kmito&tu

F102 0102 Pasmo sledovani Hz 0,1/0,01 0.0-FH 2,5 6.1.2
nizkého kmitodtu

£108 0108 TNer aktivni funk- - - 0-71 (bez funkce) 0 6.3.1
ce

£109 0109 Pouziti VIA _ _ 0: VIA - analogovy vstup 0 6.2.1

1: VIA - digitalni vstup (Sink)
2: VIA - digitalni vstup (Source)

110 0110 Trvale aktivni - - 0-71(ST) 1 6.3.1
funkce 2

it 0111 Digitalni vstup 1- | - - 0-71 (F) 2 6.3.2
pouziti (F)

N 0112 Digitalni vstup 2 — - - 0-71 (R) 3
pouziti (R)

NE] 0113 Digitalni vstup 3 — - - 0-71 (RES) 10
pouziti (RES)
Digitalni vstup 8 — 0-71 (SS1) 6

Y] 0118 pouziti (VIA) - )
Digitalni vystup 1A 0-255 (LOW) 4 633

Fi30 0130 — pouziti (RY-RC) ) )

£132 0132 Digitalni vystup 3 - - 0-255 (FL) 10
— pouziti (FL)

£137 0137 Digitalni vystup 1B - - 0-255 (vzdy ZAP) 255 6.3.4
— pouziti (RY-RC)

£139 0139 Volba logické - - 0:F {30ANDF 137 0
funkce vystupu
(RY-RC) 1:FI300RF 137

£151 0167 Rozsah sledovani Hz 0,1/0,01 0.0-FH 25 6.3.5
shody pro porov-
nani kmitodtu

£170 0170 Zékladni kmitocet Hz 0,1/0,01 25.0-200.0 50,0 (WP) 6.4.1
2 60,0 (WN)

£ 0171 Napéti zakladniho \ 1/0,1 50-330 (200V ffida) *2
kmitoctu 2 50-660 (400V tfida)

F112 0172 gvyéenimomentu % 0,1/0,1 0,0-30,0 *1

£173 0173 Elektronicka te- % 17 10-100 100 5.12
pelna ochrana (A 6.4.1
motoru 2

£185 0185 Prevence zablo- % n 10-110, 110 6.4.1
kovéni urovefi 2 (A 111 (vypnuto) 6.17.2

*1 : Vychozi hodnoty zavisi na vykonu. = Viz tabulka na strané K-14.

*2.: 230 (typ WP/WN), 400 (typ WP), 460 (typ WN)
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e Parametry nastaveni kmitoCtu

Ozna- [Min. nast. jedn, Vychozi UzZiv.
<n: | Komunikaéni €. Funkce Jedn. |panel/ komuni- Rozsah nastaveni Y R * | Odkaz
Ceni kace nastaveni | nastaveni
F200 0200 Volba priority kmi- - - 0: £110d (pfepnutelny na £ 20 7 0 6.5.1
toctu pomoci DI) 71
1: FOd (ptepnutelny na £ 28 7 pki
ZH kmitoétu mensi nez 1,0 Hz)
Fo01! 0201 Nastaveni VIA % n 0-100 0 6.5.2
vstupniho bodu 1
F20e 0202 Kmitocet VIA Hz 0,1/0,01 0,0-200,0 0,0
vstupniho bodu 1
£203 0203 Nastaveni VIA % n 0-100 100
vstupniho bodu 2
F204 0204 Kmitocet VIA Hz 0,1/0,01 0,0-200,0 50,0 (WP)
vstupniho bodu 2 60,0 (WN)
£207 0207 Volba zptisobu - - 1: VIA 2 6.3.5
nastaveni kmi- 2:VIB 6.5.1
toétu 2 3: Ovladaci panel 71
4: Sériova komunikace
5: Motorpotenciometr
F210 0210 Nastaveni VIB % n 0-100 0 6.5.2
vstupniho bodu 1
£ 0211 Kmitocet VIB Hz 0,1/0,01 0,0-200,0 0,0
vstupniho bodu 1
Fo2 0212 Nastaveni VIB % n 0-100 100
vstupniho bodu 2
£213 0213 Kmitocet VIB Hz 0,1/0,01 0,0-200,0 50,0 (WP)
vstupniho bodu 2 60,0 (WN)
£240 0240 Nastaveni poca- Hz 0,1/0,01 0,5-10,0 0,5 6.6.1
te€niho kmitoctu
Fo4! 0241 Kmitocet uvedeni Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.6.2
do chodu
Foue 0242 Hystereze kmi- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
to¢tu uvedeni do
chodu
£250 0250 DC brzdéni- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.7.1
spoustéci kmitocet
£25 1! 0251 DC brzdéni- proud | %(A) M 0-100 50
£252 0252 DC brzdéni-doba s 0,1/0,1 0,0-20,0 1,0
F255 0256 Automatickeé za- s 0,1/0,1 0,0: Zablokovano 0,0 6.8
staveni v pfipadé 0,1-600,0
trvajiciho provozu
pri dolnim limitu
kmitoctu
F254 0264 Motorpotencio- s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1 6.5.3
metr (vice) - doba
odezvy
£255 0265 Motorpotencio- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,1
metr (vice)—
velikost zmény
kmito&tu
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Min. nast. jedn| . " 5
Oezr:?- Komunikaéni ¢. Funkce Jedn. |panel/ komuni- Rozsah nastaveni n\gétC:\?ezrlﬁ Us?a‘(}ennai» Odkaz
kace
F255 0266 Motorpotencio- s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1 6.5.3
metr (méné) - do-
ba odezvy
£257 0267 Motorpotencio- Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,1
metr (méné) —
velikost zmény
kmitoctu
0268 Pocatecni Hz 010,01 | LL-UL 0,0
Fees kmitocet MP
£259 0269 UloZeni posledni - - 0: Neméni se 1
hodnoty MP 1: Nastaveni £ 258 se zméni pfi vy-
pnuti napajeni
£2710 0270 Potlageny Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.9
kmitocet 1
F271 0271 Sitka pasma 1 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
£F272 0272 Potlageny Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
kmitocet 2
F27 0273 Sitka pasma 2 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
F24 0274 Potlageny Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0
kmitocet 3
£215 0275 Sitka pasma 3 Hz 0,1/0,01 0,0-30,0 0,0
F294 0294 ZH kmito&tu Hz 0,1/0,01 LUt 50,0 6.18
pozarnich otaéek
£295 0295 Plynuly pfechod - - 0: Blokovan 1 6.10
dalkové/mistné 1: Povolen
e Parametry provozniho rezimu
Min. nast. jedn., . . 5
Oézer:_ﬁ' Komunikaéni &. Funkce Jedn. |panel/ komuni- Rozsah nastaveni n\;ysf:\?;'ﬁ na';Jt;I\\:éni Odkaz
kace
£300 0300 Taktovaci kmitocet kHz 0,1/0,1 6,0-16,0 1 6.11
PWM
£301 0301 Nastaveni - - 0: Blokovano 0 6.12.1
autorestartu 1: P¥i autorestartu po kratkodobém
zastaveni
2: Pfi zapnuti nebo vypnuti ST-CC
3: Pfi autorestartu nebo zapnuti nebo
vypnuti ST-CC
4: Pri startu
F302 0302 Volny dobéh mo- - - 0: Vypnuto 0 6.12.2
toru pfi kratkém 1: - (Nenastavuijte)
vypadku napéjeni 2: Volny dobéh
£30 0303 Autoreset (pocet Pocet 7 0: Vypnuto 0 6.12.3
pokusl o obnovu) 1-10
£305 0305 Provoz pii ome- - - 0: Povolen 2 6.12.4
zeni prepéti (volba 1: Blokovan
reZimu dob&hu) 2: Povolen (rychly dobéh)
3: Povolen (dynamicky rychly dobéh)
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Ozna- Min. nast. jedn. Vychozi | Uziv. na-
Seni Komunikaéni ¢. Funkce Jedn. paneK komuni-/ Rozsah nastaveni nastaveni slav.enl' Odkaz
ace
£307 0307 Korekce napéjeci- - - 0: Napéjeci napéti nekorigovano, vy- 2 6.12.5
ho napéti (ome- stupni napéti omezeno
zeni vystupniho 1: Napajeci napéti korigovano, vy-
napéti) stupni napéti omezeno
2: Napéjeci napéti nekorigovano, vy-
stupni napéti neomezeno
3: Napéjeci napéti korigovano, vy-
stupni napéti neomezeno
ERT] 0311 Zakaz zmény - - 0: Chod vpred/vzad povolen 0 6.12.6
sméru otaceni 1: Chod vzad zakéazan
2: Chod vpred zakazan
£3:2 0312 Nahodny rezim - - 0: Vypnut 0 6.11
1: Automatické nastaveni
F£315 0316 Rezim ovladani - - 0: Taktovaci kmitoCet neni snizen au- 1
taktovaciho tomaticky
kmitoctu 1: Taktovaci kmitocet je snizen auto-
maticky
2: Taktovaci kmitoCet neni snizen au-
tomaticky
Podpora pro 400V modely
3: Taktovaci kmitocet je snizen auto-
maticky
Podpora pro 400V modely
£320 0320 Koeficient poklesu % 17 0-100 0 6.13
£323 0323 Pasmo momentu % 17 0-100 10
neovliviiujici po-
kles
£359 0359 Zpozdeni PID re- s mn 0-2400 0 6.14
gulace
£350 0360 PID regulator - - 0: Vypnut 0
1: Zapnut (Zpétna vazba: VIA)
2: Zapnut (Zpétna vazba: VIB)
F362 0362 P-zesileni - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,30
£353 0363 l-integrace - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,20
F356 0366 D-derivace - 0,01/0,01 0,00-2,55 0,00

*1 : Vychozi hodnoty zavisi na vykonu. = Viz tabulka na strané K-14.
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e Parametry zvySeni momentu 1

Ozna I Min. nast. jed“- . Vychozi Uziv.
geni Komunikaéni ¢. Funkce Jedn. panellg(gemunl- Rozsah nastaveni nastaveni | nastaveni Odkaz
F400 0400 Autotuning - - 0: 0: Autotuning vypnut (pouziti inter- 0 5.10
nich parametrt) 6.15.1
1: Pouziti individuélnich nastaveni
z £402 (po_provedeni: 0)
2: Autotuning povolen (po prove-
deni: 0)
FY0 ! 0401 Zvyseni skluzoveé- % n 0-150 50
ho kmitoctu
F402 0402 Automatické zvy- % 0,1/0,1 0,0-30,0 1
Seni momentu
F4Y15 0415 Jmenovity proud A 0,1/0,1 0,1-200,0 "1
motoru
Fyi5 0416 Magnetizacni % n 10-100 *1
proud-pomér
£y 0417 Jmenovité otacky | min-1 n 100-15000 *1
motoru
F418 0418 Koeficient odezvy - n 1-150 40
fizeni otacek
F419 0419 Koeficient stability - n 1-100 20
fizeni otacek
*1 : Vychozi hodnoty zavisi na vykonu. = Viz tabulka na strané K-14.
e Parametry vstupl/vystupt 2
Min. nast. jedn., . . 5
éoez:l,a Komunikaéni &. Funkce Jedn. paneK komuni- Rozsah nastaveni n\;ysf:\?;'ﬁ Lg;\c;nai- Odkaz
ace
410 0470 Pocatecni hodno- - - 0-255 128 6.5.4
ta vstupu VIA
F4Yy7! 0471 Koeficient zesileni - - 0-255 148
vstupu VIA
412 0472 Pocatecni hodno- - - 0-255 128
ta vstupu VIB
£473 0473 Koeficient zesileni - - 0-255 148
vstupu VIB
e Parametry zvySeni momentu 2
Min. nast. jedn., . . 5
éoez:l,a Komunikaéni &. Funkce Jedn. paneK komuni- Rozsah nastaveni n\;ysf:\?;'ﬁ na';Jt;I\\:éni Odkaz
ace
F480 0480 Koeficient budiciho % ”n 100-130 100 5.10
proudu 6.15.2
48t 0481 Kom';l)en'zaénl' filtr - 1 0-9999 0 6.17.16
napajeni
Fyge 0482 Tlumici filtr - 1 0-9999 442
483 0483 Zesileni tumeni - 0,1 0,0-300,0 100,0
£4g5 0485 Koeficient ochrany - 1M 10-250 100 5.10
proti zablokovani 1 6.15.2
£ygo 0492 Koeficient ochrany - 1M 50-150 100
proti zablokovani 2
£4ygy 0494 Koeficient - n 0-200 *1
nastaveni motoru
£4gs 0495 Koeficient nastave- % 17 90-120 104
ni maximalniho na-
péti
£495 0496 Koeficient nastave- kHz 0,1/0, 1 0,1-14,0 14,0 5.10
ni pfepinani prabé- 6.15.2
hu

*1 : Vychozi hodnoty zavisi na vykonu. = Viz tabulka na strané K-14.
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e Parametry rozbéhu/dobéhu

Ozna- K ikaéni & Funk Jed Min. r|1/akst. Jedr_\. R h " . Vychozi | Uziv. na- Odk:
Seni omunikagni &. unkce edn. panekaé)énum» ozsah nastaveni nastaveni| staveni az
F500 0500 Rozbéhova s 0,1/0,1 0,0-3200 *1 6.16
rampa 2
F50 1 0501 Dobéhova s 0,1/0,1 0,0-3200 *1
rampa 2
£502 0502 Priib&h rozbého- - - 0: Linearni 0
vé/dobéhové 1: S-rampa 1
rampy 1 2: S-rampa 2
£503 0503 Priib&h rozbého- - - 0
vé/dobéhové
rampy 2
F504 0504 Volba rozbého- - - 1: Rozbéh/dobéh 1 1
vé/dobéhové 2: Rozbéh/dobéh 2
rampy
£505 0505 Prepinaci kmitocet Hz 0,1/0,01 0,0-4L 0,0
rozbého-
vé/dob&hové
rampyla2
£505 0506 Nastaveni dolniho % n 0-50 10
limitu S-rampy
£507 0507 Nastaveni horniho % n 0-50 10
limitu S-rampy
*1 : Vychozi hodnoty zavisi na vykonu. = Viz tabulka na strané K-14.
e Parametry ochrany
Min. nast. jedn. . " 50
Ozna- oo s . . Vychozi | UzZiv. na-
Seni Komunikaéni ¢. Funkce Jedn. paneléak:emunl- Rozsah nastaveni nastaveni| staveni Odkaz
F&50 ! 0601 Prevence zablo- % 11 10-110, 110 6.17.2
kovani droveri1 (A) 111 (deaktivovano)
F50° 0602 UlozZeni porucho- - - 0: Zruseno pri vypnuti napajeni 0 6.17.3
vého hlageni mé- 1: UloZeno pfi vypnuti napajeni
nice
603 0603 Nouzové zastave- - - 0: Volny dobéh 0 6.17.4
ni 1: Rizeny dob&h
2: Nouzové DC brzdéni
F504 0604 Doba nouzového s 0,1/0,1 0,0-20,0 1,0
DC brzdéni
FE50S 0605 Volba rezimu sle- - - 0: Blokovano 0 6.17.5
dovani poruchy 1: Pfi startu (jen jedenkrat po zapnu-
vystupni faze ti)
2: P¥i startu (pokazdé)
3: Béhem provozu
4: P¥i startu a b&hem provozu
5: Detekce preru$eni na vystupu
£507 0607 Casovy limit 150% s 11 10-2400 300 6.17.1
pretizeni motoru
508 0608 Volba rezimu sle- - - 0: Blokovan, 1: Povolen 1 6.17.6
dovani poruchy
vstupni faze
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Ozna- Min. nast. jedn, Vychozi | Uziv. na-
¢ | Komunikaéni &. Funkce Jedn. |panel/ komuni- Rozsah nastaveni . ey Odkaz
eni \ace nastaveni| staveni
FE09 0609 Hystereze sledo- % 17 1-20 10 6.17.7
vani nizkého
proudu
F510 0610 Volba reakce na - - 0: Varovani 0
nizky proud 1: Porucha
F5 it 0611 Hodnota pro sle- % 17 0-100 0
dovani nizkého (A)
proudu
F5 12 0612 Cas pro detekci s 17 0-255 0
nizkého proudu
£513 0613 Detekce zkratu na - - 0: Vzdy (standardni impuls) 0 6.17.8
vystupu pii startu 1: Jen 1x pfi startu po pfipojeni
napéti (standardni impuls)
2: Vzdy (kratky impuls)
3: Jen 1x pfi startu po pfipojeni
napéti (kratky impuls)
F5 15 0615 Volba reakce na - - 0: Varovani 0 6.17.9
prekro¢eni mo- 1: Porucha
mentu
F5 15 0616 Uroven sledovani % n 0-200 130
prekro¢eni mo-
mentu
F5 18 0618 Cas pro sledovani s 0.1/0.1 0,0-10,0 0.5
prekro¢eni mo-
mentu
£519 0619 Hystereze sledo- % 17 0-100 10
vani prekroceni
momentu
FE2 ! 0621 Nastaveni varo- 100 0,1/0,1 0,0-999,9 610,0 6.17.10
vani dosazeni cas (=10 hodin)
provozni doby
FE526 0626 Uroven ochrany % 17 100-150 140 6.12.4
proti prepéti
527 0627 Volba reakce na - - 0: Varovani (sled. urovné pod 60 %) 0 6.17.12
podpéti 1: Porucha (sled. urovné pod 60 %)
2: Varovani (sled. rovné pod 50 %),
(je nutna vstupni tlumivka)
F532 0632 Pouziti paméti - - 0: Vypnuto 0 6.17.1
elektronické te- 1: Zapnuto
pelné ochrany
F533 0633 Sledovani nizké % 17 0: Blokovano, 1-100 0 6.17.13
hodnoty signalu
na vstupu VIA
F534 0634 Pramérna rocni - - 1:-10to +10°C 3 6.17.14
okolni teplota (ke 2:11-20°C
sledovani doby 3:21-30°C
pro varovani vy- 4:31-40°C
mény dild) 5:41-50 °C
6:51-60 °C
F545 0645 Termistorova te- - - 0: Blokovano 0 6.17.15
pelna ochrana 1: Povoleno (porucha)
2: Povoleno (varovani)
F545 0646 Hodnota odporu Q n 100-9999 3000
pro sledovani te-
pelné ochrany
F550 0650 Funkce vnucené- - - 0: Blokovano 0 6.18
ho nastaveni po- 1: Povoleno
Zarnich otacek
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e Parametry analogového vystupu

Ozna- K ikaéni & Funk Jed Min. r|1/akst. jedr_\. R h " . Vychozi | Uziv. na- Odk
Seni omunikagni &. unkce edn. paneka;mum» ozsah nastaveni nastaveni| staveni az
F59 1! 0691 Sklon charakteris- - - 0: Zaporny sklon (doll) 1 6.19.1
tiky analogového 1: Kladny sklon (nahoru)
vystupu
£592 0692 Pocateéni hodno- % 11 0—100 0
ta analogového
vystupu
e Parametry ovladaciho panelu
Min. nast. jedn. . " 50
Ozna- ox . . Vychozi Uziv.
Seni Komunikaéni ¢. Funkce Jedn. paneléak:emunl- Rozsah nastaveni nastaveni | nastaveni Odkaz
£100 0700 Zéakaz zmény pa- - - 0: Povoleno 0 6.20.1
rametru 1: Zakézéano
£I01 0701 Jednotka zobra- - - 0: % 0 6.20.2
zeni proud/napéti 1: A (ampér)/V (volt)
£1I02 0702 Koeficient naso- Cini- 0,01/0,01 0.00: Zablokovani zobrazeni vypog- 0,00 6.20.3
beni kmitoctu tel tené jednotky (zobrazeni kmi-
toctu)
0,01-200,0
£7065 0705 Sklon - - 0: Zaporny sklon (doll) 1
charakteristiky 1: Kladny sklon (nahoru)
£06 0706 Pocateeni Hz 0,01/0,01 | 0,00-FH 0,00
hodnota
£107 0707 Krok zmény 1 Hz 0,01/0,01 0,00: Blokovano 0,00 6.20.4
(jedno stisknuti 0,01-FH
tlacitka na panelu)
£108 0708 Krok zmény 2 - 17 0: Blokovano 0
(zobrazeni 1-255
na panelu)
£710 0710 Nastaveni stan- - - 0: SH kmitoctu 0 6.20.5
dardniho zobra- (Hz/uziv. velicina/ krok)
zeni 1: ZH kmitogtu
(Hz/uziv. veli¢ina/ krok)
2: Vystupni proud (%/A)
3: Jmenovity proud ménice (A)
4: Stupen zatizeni ménice (%)
5: Vystupni vykon (kW)
6: Zadany kmitocet po PID regulaci
(Hz/uziv. veli¢inal krok)
7: Volitelna polozka z externi Fidici
jednotky
8: Vystupni rychlost
9: Pocitadlo komunikace
10: Pocitadlo normélniho stavu ko-
munikace
£121 0721 Volba zptisobu - - 0: Rizeny dobéh 0 6.20.6
zastaveni z ovla- 1: Volny dobéh
daciho panelu
£130 0730 Zakaz nastaveni - - 0: Povoleno 0 6.20.1
kmitoctu na ovla- 1: Zakéazano
dacim panelu
(FL)
£132 0732 Zékaz prepinani - - 0: Povoleno 0
rezimu mistni/ 1: Zakézano
dalkovy na panelu
(tlacitko
LOC/REM)
£133 0733 Zakaz ovladani - - 0: Povoleno 0
z panelu (tlacitka 1: Zakazano
RUN/STOP)
£734 0734 Zakaz nouzového - - 0: Povoleno 0 6.20.1
zastav. z panelu 1: Zakazéano
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Min. nast. jedn.|

ane}- Komunikaéni ¢. Funkce Jedn. |panel/ komuni- Rozsah nastaveni Vychozi . Uziv. .| Odkaz
eni \ace nastaveni | nastaveni
£735 0735 Zakaz resetovani - - 0: Povoleno 0
z panelu 1: Zakazano
£7138 0738 Volba zobrazeni - - 0: AUF 0 6.20.7
zahlavi parametr 1: AUH
48 0748 Volba ulozeni - - 0: Povoleno 1 6.20.8
hodnoty dodané 1: Zakazano
energie
£749 0749 Volba jednotky - - 0: 1=1kWh *1
zobrazeni dodané 1:0,1=1kWh
energie 2:0,01=1kWh
3:0,001=1kWh
*1 : Vychozi hodnoty zavisi na vykonu. = Viz tabulka na strane K-14.
o Komunikaéni parametry
Min. nast. jedn | . . 5
ane}- Komunikacni &. Funkce Jedn. |panel/ komjuni- Rozsah nastaveni Vyehozi | UZV. | oy,
eni kace nastaveni | nastaveni
£8500 0800 Rychlost komuni- - - 0: 9600bps 1 6.21
kace 1: 19200bps
£801! 0801 Parita - - 0: NON (bez parity) 1
1: EVEN (suda parita)
2: ODD (licha parita)
£802 0802 Cislo ménice - 17 0-247 0
£803 0803 Prodleva poruchy s 17 0: Blokovano 0
pfi chybé komuni- 1-100
kace
£805 0805 Doba Eekani ko- s 0,01/0,01 0,00: Normalni komunikace 0,00
munikace 0,01-2,00
£805 0806 Nastaveni master/ - - 0: Slave (pfi poruse master ménice 0
slave pro komuni- vyslan povel 0 Hz)
kaci mezi ménici 1: Slave (pfi poruse master ménice
provoz pokracuje)
2: Slave (pfi poruse master ménice
nouzové zastaveni)
3: Master (vysilani nastaveni kmi-
toétu)
4: Master (vysilani signalt vystupni-
ho kmito¢tu)
£ 0811 Nastaveni komu- % 17 0-100 0 6.5.2
nikacniho fidiciho 6.21
bodu 1
£g 12 0812 Kmitoget komuni- Hz 0,1/0,01 0,0-200,0 0.0
kacniho fidiciho
bodu 1
£813 0813 Nastaveni komu- % 17 0-100 100
nikacniho fidiciho
bodu 2
- 0814 Kmitoget komuni- Hz 0,1/0,01 0,0-200,0 50,0 (WP)
kacniho fidiciho 60,0 (WN)
bodu 2
£829 0829 Volba komunikag- - - 0: Protokol Toshiba 0 6.21
niho protokolu 1: Protokol ModbusRTU
2: Protokol Metasys N2
3: Protokol APOGEE FLN
4. Protokol BAC-net




TOSHIBA 01-2008 ENETEX-TEP s.r.o.

Ozna Min. nast. jedn, Vychozi Uziv.
2an( Komunikacni ¢. Funkce Jedn. |panel/ komuni- Rozsah nastaveni . | Odkaz
eni Kace nastaveni | nastaveni
£85 ¢ 0851 Reakce na preru- - - 0: Méni¢ zastaven, komunikaéni pfi- 4 6.21
$eni komunikace kaz, povoleni nastaveni kmitoctu
pomoci £10d, FNOd)
1: Zadna (provoz pokracuje)
2: Rizeny dobgh
3: Volny dobé&h
4: Chyba komunikace (porucha
(£~ 5) nebo chyba sité (porucha
Erc8)
£855 0856 Pocet polt motoru - - 1: 2 poly 2
pro komunikaci 2: 4 poly
3:6 polu
4: 8 polu
5: 10 pol
6: 12 pola
7: 14 polu
8: 16 poli
£870 0870 Zapis bloku dat 1 - - ?: éédnly'1vybér 0
o0 : Povel
£F871! 0871 Zapis bloku dat 2 2 Povel 2 0
3: Zadany kmitoget
4: Vystupni data na svorkovnici
5: Analogovy vystup pro komunikaci
6: Zadané otacky motoru
£875 0875 Cteni bloku dat 1 - - 0: Zadny vybér 0
1: Informace o stavu
£876 0876 Cteni bloku dat 2 - - 2: Vystupni kmitocet 0
817 0877 Cteni bloku dat 3 N N i; xﬁ:ﬂg:: ﬁ;’;‘g‘ff 0
- 5: Informace o alarmu
F818 0878 Cteni bloku dat 4 - - 6: Hodnota zpétné vazby PID 0
T N N 7: Stav DI
£879 0879 Cteni bloku dat 5 & Sty DO 0
9: Stav VIA
10: Stav VIB
11: Otacky motoru
£880 0880 VoIné zaznamy - Al 0-65535 0
£8950 0890 Parametr pro - 17 0-65535 0 6.22
dopInék 1
£89 1 0891 Parametr pro - nm 0-65535 0
doplnék 2
£892 0892 Parametr pro - nm 0-65535 0
doplnék 3
£893 0893 Parametr pro - nm 0-65535 0
doplnék 4
£894 0894 Parametr pro - nm 0-65535 0
doplnék 5
£895 0895 Parametr pro - nm 0-65535 0
doplnék 6
£895 0896 Parametr pro - nm 0-65535 0
doplnék 7
£897 0897 Parametr pro - nm 0-65535 0
doplnék 8
£898 0898 Parametr pro - nm 0-65535 0
doplnék 9
£899 0899 Parametr pro - nm 0-65535 0
doplnék 10
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e Parametry pro motory s permanentnimi magnety

Ozna Komunikacni ¢. Funkce Jedn M;‘;‘e?/alf;.mjidn?- Rozsah nastaveni Vychozi uziv. Odkaz
Ceni . [P kace nastaveni [ nastaveni
£910 0910 Uroven proudu % 1M 10-150 100 6.23
sledovani pfi vy- (A
padku synchroni-
zace
£911! 0911 Doba sledovani s 0,1/0.1 0,0: Nesleduje se 0,0
vypadku synchro- 0,1-25,0
nizace
£912 0912 Koeficient sefizeni - 0,01/0,01 0.00-650.0 0,00
momentu pfi vy-
sokych otackach
B Vychozi nastaveni podle jmenovitych hodnot ménice
x ant | Automa- | Jmeno- Koeficient | Volba jednot-
Rozbého- | Zesileni | Taklovao |y« g vity Magne- Jmenovité otacky sefizeni ky zobrazeni
vé/dobéhova| momentu | kmitoCet . tizacni ]
leni mo- | proud motoru motoru dodané
pampa 12 PWM proud .
Typ ménice mentu | motoru energie
rr r )
ALLIEE ) soie 12| Fag0 | Fuge | Fuis | Fuig | F9 17 (umin') fuge | Faug
501 (%) (kHz) (%) ) (%) | wN/EgP:2 [wPieyP: 1
VFFS1-2004PM 10 6,0 12,0 6,2 2,0 65 1680 1400 90 0
VFFS1-2007PM 10 6,0 12,0 58 34 60 1690 1408 80 0
VFFS1-2015PM 10 6,0 12,0 4,3 6,2 55 1690 1408 70 0
VFFS1-2022PM 10 5,0 12,0 41 8,9 52 1680 1400 70 0
VFFS1-2037PM 10 5,0 12,0 3.4 14,8 48 1690 1408 70 1
VFFS1-2055PM 10 4,0 12,0 3,0 21,0 46 1730 1441 70 1
VFFS1-2075PM 10 3,0 12,0 25 28,2 43 1730 1441 70 1
VFFS1-2110PM 10 2,0 12,0 2,3 40,6 41 1730 1441 60 1
VFFS1-2150PM 10 2,0 12,0 2,0 54,6 38 1730 1441 50 1
VFFS1-2185PM 30 2,0 8,0 2,0 68,0 36 1750 1458 50 1
VFFS1-2220PM 30 2,0 8,0 18 80,0 34 1750 1458 50 1
VFFS1-2300PM 30 2,0 8,0 1,8 108,0 32 1745 1454 50 1
VFFS1-4004PL 10 6,0 12,0 6,2 1,0 65 1680 1400 90 0
VFFS1-4007PL 10 6,0 12,0 5,8 1,7 60 1690 1408 80 0
VFFS1-4015PL 10 6,0 12,0 43 3,1 55 1690 1408 70 0
VFFS1-4022PL 10 5,0 12,0 4,1 4,5 52 1680 1400 70 0
VFFS1-4037PL 10 5,0 12,0 34 7.4 48 1690 1408 70 1
VFFS1-4055PL 10 4,0 12,0 2,6 10,5 46 1730 1441 70 1
VFFS1-4075PL 10 3,0 12,0 2,3 14,1 43 1730 1441 70 1
VFFS1-4110PL 10 2,0 12,0 2,2 20,3 41 1730 1441 60 1
VFFS1-4150PL 10 2,0 12,0 1.9 27,3 38 1730 1441 50 1
VFFS1-4185PL 30 2,0 8,0 1,9 34,0 36 1750 1458 50 1
VFFS1-4220PL 30 2,0 8,0 1.8 40,0 34 1750 1458 50 1
VFFS1-4300PL 30 2,0 8,0 1.8 54,0 32 1745 1454 50 1
VFFS1-4370PL 30 2,0 8,0 1,8 67,0 27 1750 1458 50 2
VFFS1-4450PL 30 2,0 8,0 1,7 80,0 26 1750 1458 50 2
VFFS1-4550PL 30 2,0 8,0 1,6 98,0 24 1755 1462 50 2
VFFS1-4750PL 30 2,0 8,0 1,5 129,0 28 1775 1479 50 2
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B Tabulka funkci digitalnich vstupt 1

Cislo. Kod Funkce Akce
0 - Neprifazena zadna funkce Neaktivni
1 ST Uvolnéni (ENABLE) ZAP: Pripraven k provozu
VYP: Volny dobéh (obvod rozepnut)
2 F Chod vpred ZAP: Chod vpred VYP: VoIny dobéh
3 R Chod vzad ZAP: Chod vzad VYP: Volny dobgh
5 AD2 Volba pribéhu rozbéhové/dobéhové rampy 2 ZAP: Rozbéhova/dobéhova rampa 2
VYP: Rozbéhova/dob&hova rampa 1
6 1 Ovladani pevné zadané hodnoty kmitoctu 1 Volba ze 7 pevnych kmitoctl pomoci signali SS1
7 2 Ovladani pevné zadané hodnoty kmitoctu 2 az SS3 (3 bity)
8 3 Ovladani pevné zadané hodnoty kmitoctu 3
10 RES Reset ZAP: Prijeti povelu reset
ZAP — VYP: Aktivace resetu
" EXT Externi porucha ZAP: £ Porucha
13 DB DC brzdéni ZAP: DC brzdéni
14 PID Blokovani PID regulace ZAP: PID regulace zakazana
VYP: PID regulace povolena
15 PWENE Povoleni zmény parametr( ZAP: Zména parametrl povolena
VYP: Zména parametrt zakazana (je-li £ 7100 =
i)
16 ST+RES Kombinace uvolnéni + reset ZAP: Soucasna funkce ST a RES
20 F+AD2 Kombinace chod vpred a rozbéhova/dobéhovar. 2 | ZAP: Soudasna funkce F a AD2
21 R+AD2 Kombinace chod vzad a rozb&hové/dob&hovar. 2 | ZAP: Soudasna funkce R a AD2
22 F+SS1 Kombinace chod vpred a pevna ZH 1 ZAP: Sou¢asna funkce F a SS1
23 R+SS1 Kombinace chod vzad a pevna ZH 1 ZAP: Sougasna funkce R a SS1
24 F+SS2 Kombinace chod vpred a pevna ZH 2 ZAP: Soucasna funkce F a SS2
25 R+SS2 Kombinace chod vzad a pevna ZH 2 ZAP: Sougasna funkce R a SS2
26 F+SS3 Kombinace chod vpred a pevna ZH 3 ZAP: Sou¢asna funkce F a SS3
27 R+SS3 Kombinace chod vzad a pevna ZH 3 ZAP: Sougasna funkce R a SS3
30 F+SS1+AD2 | Kombinace chod vpied, pevna ZH 1 ZAP: Soucasna funkce F, SS1 a AD2
a rozbéhova/dobéhova rampa 2
31 R+SS1+AD2 | Kombinace chod vzad, pevna ZH 1 ZAP: Soucasna funkce R, SS1 a AD2
a rozbéhova/dobéhova rampa 2
32 F+SS2+AD2 | Kombinace chod vpied, pevna ZH 2 ZAP: Soucasna funkce F, SS2 a AD2
a rozbéhova/dobéhova rampa 2
33 R+SS2+AD2 | Kombinace chod vzad, pevna ZH 2 ZAP: Soucasna funkce R, SS2 a AD2
a rozbéhova/dobéhova rampa 2
34 F+SS3+AD2 | Kombinace chod vpied, pevna ZH 3 ZAP: Soucasna funkce F, SS3 a AD2
a rozbéhova/dobéhova rampa 2
35 R+SS3+AD2 | Kombinace chod vzad, pevna ZH 3 ZAP: Soucasna funkce R, SS3 a AD2
a rozbéhova/dobéhova rampa 2
38 FCHG Prepinag priority ZH kmito&tu ZAP: F20 7 (eli F200=0)
VYP: £00
39 VF2 Prepinani nastaveni U/f&. 2 ZAP: Nastaveni U/f ¢. 2
(PE=0,F 170, F 1L F112,F173)
VYP: Nastaveni U/f¢. 1
(Nastavena hodnota P, ul, ulu, ub,
LHr)
40 MOT2 Prepinani motoru ¢. 2 ZAP: Motor €. 2
(VF2+AD2+0CS2) (PE=0,F 170, F 171, F 172,F 173
F 185, F500,F50 1, F503)
VYP: Motor €. 1 (Nastavena hodnota P&, i,
ulu, ub, EHF REL, JEL FSO2,
F60 1)
41 UP Motorpotenciometr vice ZAP: ZvySeni kmitoGtu
42 DOWN Motorpotenciometr méné ZAP: Snizeni kmitoStu
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B Tabulka funkci digitalnich vstupd 2

Cislo Kod Funkoe Akce
43 CLR Potlaceni funkce motorpotenciometru OFF—ZAP: Resetovani kmito¢tu nastaveného
motorpotenciometrem ze svorkovnice
44 CLR+RES Kombinace zru$eni kmito&tu motorpotenciometru ZAP: Soucasna funkce CLR a RES
a resetovani
45 EXTN Inverze signalu externi poruchy VYP: £ Porucha
46 OH Externi porucha signalizujici vybaveni externi te- ZAP: JH 2 Porucha
pelné ochrany
47 OHN Inverze signalu externi poruchy signalizujici vyba- | VYP: §H2 Porucha
veni externi tepelné ochrany
48 SCI/LC Prepinani dalkové/mistni ovladani Povoleno pri dalkovém ovladani
ZAP: Mistni ovladani (nastaveni £ 10d, FN0d a
F207)
VYP: Délkové ovladani
49 HD STOP pfi 3-vodi¢ovém ovladani ZAP: F (chod vpred)/R: (chod vzad) pridrzen,
3-vodicove ovladani
VYP: Volny dobéh
51 CKWH Vynulovani spotieby energie ménice (kWh) ZAP: Vynulovani spotfeby energie (kWh)
52 FORCE Vnuceny provoz ZAP: Rezim vnuceného provozu, ktery se neza-
stavi pfi nezavazné poruse (kmitocet £ 29Y).
VYP: Normélni provoz
53 FIRE Pozarni provoz ZAP: Vnuceny provoz (kmitoGet £ 29Y)
VYP: Normdlni provoz
54 STN Inverze signalu ST (uvolnéni ENABLE) ZAP: Volny dobéh (fizeni vypnuto)
55 RESN Inverze signalu RES ZAP: Prijem resetovaciho pfikazu
VYP— ZAP: Aktivace resetu
56 F+ST Kombinace chodu vpred a uvolnéni ZAP: Soucasna funkce F a ST
57 R+ST Kombinace chodu vzad a uvolnéni ZAP: Soucasna funkce R a ST
61 0Cs2 Vnucené prepinani ochrany proti zablokovani 2 ZAP: Povoleno pfi hodnoté £ {85
VYP: Povoleno pfi hodnoté £53 !
62 HDRY Pridrzeni vystupu RY-RC ZAP: Po zapnuti je stav RY-RC podrzen .
VYP: Stav RY-RC se méni v redlném Case podle
podminek.
64 PRUN Zruseni (nulovani) ovladacich povell z panelu VYP: Ovladaci povel zrusen (nulovan)
ZYP: Ovladaci povel zachovan
65 ICLR Nulovani integraéni slozky PID regulace ZAP: Integraéni hodnota PID regulace vzdy nulova
VYP: | sloZka PID regulace povolena
66 ST+F+SS1 ;ombinace signald uvolnéni, chodu vpred a pevné | ZAP: Soucasna funkce ST, F a SS1
H1
67 ST+R+SS1 ;ombinace signall uvolnéni, chodu vzad a pevné | ZAP: Soudasna funkce ST, R a SS1
H1
68 ST+F+SS2 ;ombinace signald uvolnéni, chodu vpred a pevné | ZAP: Soucasna funkce ST, F a SS2
H2
69 ST+R+SS2 ;ombinace signall uvolnéni, chodu vzad a pevné | ZAP: Soucasna funkce ST, R a SS2
H2
70 ST+F+SS3 ;ombinace signald uvolnéni, chodu vpred a pevné | ZAP: Soucasna funkce ST, F a SS3
H3
7 ST+R+SS3 ;ombinace signall uvolnéni, chodu vzad a pevné | ZAP: Soucasna funkce ST, R a SS3
H3

Pozn.: Pokud je vstupu pfifazena funkce 1, 10, 11, 16, 38, 41-47, 51-55, 62 nebo 64, je vstupni svorka funi¢ni, i kdyZ je parametr volby

zpUsobu ovladani £ 10 d nastaven na = { (panel).
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B Tabulka funkci

reléovych vystupu 1

Cislo. Kod Funkce Akece
0 LL Dolni limit kmito&tu ZAP: Vystupni kmitoCet je nad hodnotou L.
VYP: Vystupni kmito¢et mensi nebo roven hodno-
te L.
1 LLN Dolni limit kmitoétu - inverze Inverze nastaveni LL
2 uL Horni limit kmitoctu ZAP: Vystupni kmitocet je vétsi nebo roven hod-
noté UL.
VYP: Vystupni kmito¢et je mensi nez hodnota /L.
3 ULN Horni limit kmitoStu- inverze Inverze nastaveni UL
4 LOW Dosazeni nizkého kmitoStu ZAP: Vystupni kmitocet je vétsi nebo roven hod-
noté £ 100.
VYP: Vystupni kmitocet je mensi nez hodnota
F 100.
5 LOWN Dosazeni nizkého kmitoétu - inverze Inverze nastaveni LOW
6 RCH Signal dosazeni ZH kmitotu (po ukonéeni rozb&- | ZAP: Vystupni kmitocet mensi nebo roven hodno-
hu/dob&hu) t& zadaného kmitoctu + kmitoétu nastavené-
hov F 152.
VYP: Vystupni kmitocet je nad hodnotou zadané-
ho kmito&tu + kmito&tu v £ 132.
7 RCHN Signal dosazeni ZH kmitotu (po ukonceni rozbé- Inverze nastaveni RCH
hu/dobéhu)- inverze
8 RCHF Signal dosazeni ZH kmitoctu ZAP: Vystupni kmitocet mensi nebo roven hodno-
& zadané pomoci £ {3 1+ F 102.
VYP: Vystupni kmitocet je vétsi nez hodnota za-
dana pomoci £ 10 1+ F 10
9 RCHFN Signal dosazeni ZH kmitoctu - inverze Inverze nastaveni RCHF
10 FL Porucha ZAP: Doslo k poruse ménice
VYP: Neni porucha
1" FLN Porucha —inverze Inverze nastaveni FL
12 oT Prekroceni Urovné zadaného momentu ZAP: Zabérovy proud je vétsi nebo roven hodnoté
F§5 16 podobu delsinez F§ /5.
VYP: Zabérovy proud je mensi nebo roven hodno-
& (F6 16-F6 19).
13 OTN Prekroceni urovné zadaného momentu - inverze Inverze OT
14 RUN Chod ZAP: Je-li aktivni stfida¢ nebo pfi (db)
VYP: Stop
15 RUNN Chod - inverze Inverze nastaveni RUN
16 POL Varovani pretizeni OL ZAP: 50 % nebo vice z vypoétené hodnoty drovné
ochrany proti pretizeni
VYP: Méné nez 50 % z vypoctené hodnoty trovné
ochrany proti pretizeni
17 POLN Varovani pretizeni OL — inverze Inverze POL nastaveni
20 POT Varovani prekroceni Urovné prekroceni momentu ZAP: Zabérovy proud je vétsi nebo roven 70 %
zhodnoty £5 5.
VYP: Zabérovy proud je mensi nez (F§ 15 x
70%-F5 19).
21 POTN Varovani prekrogeni urovné prekro¢eni momentu — | Inverze nastaveni POT
inverze
22 PAL Pred-varovani ZAP: Je zapnut jeden ze signald:
ON POL, POT, MOFF, UC, OT, LL stop, COT,
a volny dobéh pii kratkém vypadku napajeni,
nebo {, P, H vyvolava alarm
VYP: V8echny z nasledujicich signalt jsou vypnu-
ty:
OFF POL, POT, MOFF, UC, OT, LL stop,
COT, volny dobéh pfi kratkém vypadku na-
pajeni,
nebo £, P, H nevyvolava alarm
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B Tabulka funkci

reléovych vystupt 2

Cislo Kod Funkoe Akce
23 PALN Pred-varovani- inverze Inverze nastaveni PAL
24 uc Nizky proud ZAP: Vystupni proud je mensi nebo roven hodnog&
FE& ! !poddobu£§5 i2.
VYP: Vystupni proud je mensi nebo roven hodno-
& FG 1 1+10%.
25 UCN Nizky proud - inverze Inverze nastaveni UC
26 HFL Vyznamna porucha ZAP: OCR, OCL, O, E,
EEP I, EEkn, EPHO, Erro-
5, OHS, UP I, EF2, UL,
ELYP, EPH )
VYP: Jina nez vySe uvedend porucha
27 HFLN Vyznamna porucha - inverze Inverze HFL nastaveni
28 LFL Nevyznamna porucha ZAP: (OC 1-3, OP I-3, OH, OLI-2)
VYP: Jind neZ vy$e uvedend porucha
29 LFLN Nevyznamna porucha - inverze Inverze LFL nastaveni
30 RDY1 Pripraven k provozu (véetné ST/RUN) ZAP: Pripraven k provozu (ST a RUN jsou také ve
stavu ZAP)
VYP: Jiny stav
31 RDY1N Pripraven k provozu (véetné ST/RUN) - inverze Inverze RDY1 nastaveni
32 RDY2 Pripraven k provozu (vyjma ST/RUN) ZAP: Pripraven k provozu (ST a RUN nejsou ve
stavu ZAP)
VYP: Jiny stav
33 RDY2N Pripraven k provozu (vyjma ST/RUN) - inverze Inverze RDY2
34 FCVIB Nastaveni ZH kmitoctu pres VIB ZAP: VIB vybrana pro nastaveni ZH kmito¢tu
VYP: Pro nastaveni kmitoStu vybrana jina svorka
35 FCVIBN Nastaveni kmitoétu pres VIB - inverze Inverze FCVIB
36 FLR Porucha (vysilan také v dobé autoresetu) ZAP: Kdyz je ménic ve stavu poruchového vypnuti
nebo autoresetu
VYP: KdyZ méni¢ neni ve stavu poruchového vy-
pnuti nebo autoresetu
37 FLRN Porucha (vysilan také v dobé autoresetu) - inverze | Inverze FLR
38 ouTo Vystup dat 1 ZAP: Zadana data z dalkového ovladani FA50:
BITO=1
VYP: Zadané data z dalkového ovladani FA50:
BITO=0
39 OUTON Vystup dat 1 - inverze Inverze nastaveni OUTO
42 coT Varovani celkové doby provozu ZAP: Celkova doba provozu je vétsi nebo rovna
Fee !
VYP: Celkova doba provozu je menginez £ 52 !
43 COTN Varovani celkové doby provozu - inverze Inverze COT
44 LTA Varovani pro vyménu dilG ZAP: Vypoctena doba pro vyménu dilu je vétsi ne-
bo rovna prednastavené dobé
ZAP: Vypoctena doba pro vyménu dilt je mensi
neZ prednastavena dobé
45 LTAN Varovani vymény dilt - inverze Inverze LTA
48 L Prenos stavu DI1 ( F) ZAP: Vstupni signal svorky F je ve stavu ZAP
VYP: Vstupni signal svorky F je ve stavu VYP
49 LIMN Prenos stavu DI1 (F) - inverze Inverze LI1
50 LI2 Prenos stavu DI2 (R) ZAP: Vstupni signal svorky R je ve stavu ZAP
VYP: Vstupni signal svorky R je ve stavu VYP
51 LI2N Prenos stavu DI2 (R) - inverze Inverze LI2
52 PIDF Shoda zadanych kmitotu (VIA) ZAP: Shoda kmitoctu zadaného pomoci £ 175
nebo £ 28 7 a kmito&tu zadaného pres svor-
ku VIA.
VYP: Neshoda kmito&tu zadaného pomoci F 170
nebo £ 20 7 a kmito¢tu zadaného pres
svorku VIA.
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B Tabulka funkci reléovych vystupl 3

Cislo. Kod Funkce Akce
53 PIDFN Shoda zadanych kmitogta (VIA) - inverze Inverze PIDF nastaveni
54 MOFF Podpéti ZAP: Podpéti
VYP: Neni podpéti
55 MOFFN Podpéti - inverze Inverze MOFF
56 LOC Prepnuti mistni/dalkové ovladani ZAP: Mistni rezim
VYP: Délkovy rezim
57 LOCN Prepnuti mistni/dalkové ovladani - inverze Inverze LOC
58 PTC Varovani teploty termistoru (PTC) ZAP: Teplota 0 60 a vice % nad Urovni ochrany
VYP: Normalni stav
59 PTCN Varovani teploty termistoru (PTC) - inverze Inverze PTC
60 PIDFB Shoda zadanych kmito&ta (VIB) ZAP: Shoda kmitotu zadaného pomoci £ 15
nebo £ 20 7 a kmito¢tu zadaného pres svor-
ku VIB.

VYP: Neshoda kmito&tu zadaného pomoci £ 173
nebo £ 20 7 a kmito&tu zadaného pres
svorku VIB.

61 PIDFBN Shoda zadanych kmitoctu (VIB) - inverze Inverze PIDFB nastaveni

62-253 | Neaktivni Neplatné nastaveni, vzdy VYP (ignorovano) Neplatné nastaveni, vzdy VYP (ignorovano)
254 AOFF Trvale VYP (OFF) Vzdy VYP (OFF)
255 | AON Trvale ZAP (ON) Vzdy ZAP (ON)
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B Poradi priorit pfi kombinaci funkci

XX: nemozna kombinace, X: neplatné, + : platné za uréitych podminek, O: platné, @: priorita

- 5/ 1 52/
Cislo funkoe /Funkce | 1| 2 | 3 | 5 |6/9[ 10| 11|13| 14| 15|46 |48 |4] 143 49|38 |39 40|%]

1 | Uvolnéni ENABLE ele|e|elo|o|@|lo|o|o|o|o|o|l@|o|o|o]x

3 | Chod vzad - ololo|x|x|o|o|x|o|o|lo|x|o|o|o]|x

5/58 | Rozbéh./dobéh. rampa2| + | O [ O O|O0O|X|X|O|]O|X|O|O|lO|O|O|O|X|O
10 |Reset ololo|o]o x|olo|o|x|o|o|lo|o|o|lo|o]x
14 |ZablokovaniPIDregu- | 516 o fo 0|0 | x| x o|x|o|olo|lo|o|o|o]x

lace

Ext. porucha vybaveni
46ext.teelnéochran e|eeleee| + @ @O0 0|0jo0j@]O0]|O0]O]X

41/

42 Motorpotenciometr olO0O|lO0O|O|O|O|O|O|O|O|O]|O O|O0|O0|0O0|O]|X
STOP pii

a9 | 1o ol +|l@|lelo|o|o|x|x|olo|x|o|o]|o olo|o]x

39 Efgp"”é”"”asw"eniu’f olo|lo|o|o|lo|o|o|lo|o|lo|lo|o|o|o]o x|o

* Funkce kombinaci svorek (kombinované funkce) viz informace v tabulce k pfislusnym funkcim.
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12. Techni
12.1 Modely a jejich standardni parametry

B Standardni parametry

Polozka Specifikace

Vstupni napéti 3fazové 200V
Pouzitelny motor (kW) 04 [ o075 15 [ 22 ] 40 [ 55 [ 75 [ 11 [ 15 [ 185 [ 22 [ 30

N Typ VFFS1

B Model 2004PM [2007PM[2015PM[2022PM[2037PM|2055PM|2075PM|2110PM|2150PM|2185PM|2220PM| 2300PM
-§ Vykon (kVA) Pozn. 1) 11 1.8 29 4,0 6,7 9,2 12,2 17,6 232 | 285 33,5 44,6
< Jmenovity vyst. proud 74,8 88,0 117,0
c (A) Pozn. 2) 2.8 46 75 106 | 175 | 242 32 46,2 61 ©673) | (792) | (1053)
§ Vystupni napéti Pozn. 3) 3fazové 200V az 240V

Jmen. proud pii pretizeni 110%-60 sekund, 180%-2 sekundy
%= Napéti-proud 3fazové 200V az 240V - 50/60Hz
R Povolené kolisani Napéti + 10%, -15% Pozn. 4), kmitotet +5%
IP00 uzavieny
Kryti IP20 uzavieny typ (JEM1030) typ (JEM1030)
Pozn. 5)
ZpUsob chlazeni Vynucené vzduchové chlazeni
Barva Munsel 5Y-8/0.5
Vestavény filtr Zakladni filtr
Polozka Specifikace

Vstupni napéti 3fazové 400V

Pouzitelny motor (kW) 04075 1522405575 11 [ 15 [185] 22 [ 30 ] 37 [ 45 ] 55 [ 75

Typ VFFS1

- Model 4004 | 4007 | 4015 | 4022 | 4037 | 4055 | 4075 | 4110 | 4150 | 4185 | 4220 | 4300 | 4370 | 4450 | 4550 | 4750
g PL| PL[PL|PL|P.|PL| P[P |PL|P|P|PL|PL|PL|PL|PL
§ Vykon (kVA) Pozn. 1) 11 [ 16 | 28 | 39 [ 69 [ 91 [122[ 171 23,2 282 33,2 446 [ 60,2] 71,6 88,4 121,9
< Jmenovity vyst. proud 37,0 | 435 | 585 | 79 94 116 | 160

ac; (A) F)’,(Jzyn. 25’ 4] 22 37 51 91 12,0 | 16,0 | 22,5 | 305 (33,3)[(39,2) | (52,7) | (71,1) [ (84,6) |(104,4) (128)
E | Jmen. ‘sztr‘:pg; napsti 3fazové 380V az 480V

Jmen. proud pfi pretizeni 110%-60 sekund, 180% -2 sekundy
¢z Napéti-proud 3fazové 380V az 480V - 50/60Hz
2% Povolené kolisani Napéti + 10%, -15% Pozn. 4), kmitocet +5%
P00 uzavieny
Kryti IP20 uzavieny typ (JEM1030) typ (JEM1030)
Pozn. 5)

ZpUsob chlazeni Vynucené vzduchové chlazeni

Barva Munsel 5Y-8/0.5

Vestavény filtr EMI filtr

Pozn. 1: Vykon je pog¢itan pfi 220 V pro 200V modely a pfi 440 V pro 400V modely.
Pozn. 2: Jmenovity vystupni proud v zavorkach je pfi nastaveni taktovaciho kmitoctu PWM 12 kHz (F 300).
Pozn. 3: Maximalni vystupni napéti je stejné jako vstupni napéti.
Pozn. 4: +10% pokud je méni¢ pouzivan nepretrzité (100% zatizeni).
. 5: Ménice s vykonem 22 kW nebo vy$8im nemaiji kryt svorek, maiji velké otvory, ale uvnitf jednotky neni dost mista pro
ohnuti kabell. Pokud jsou upevnény vné skiiné, pouzijte dopliikovy kryt svorek.

Pozn
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B Obecné parametry

Polozka

Specifikace

Systém regulace

Sinusovéd PWM regulace

Jmenovité vystupni
napéti

Nastavitelné v rozmezi 50 az 660 V upravou napajeciho napéti (nelze nastavit nad vstupni napéti)

Rozsah vystupniho
kmito¢tu

0,5 az 200,0 Hz, vychozi nastaveni: 0,5 az 80 Hz, maximalni kmitocet: 30 az 200 Hz

Minimalni krok
nastaveni kmitoctu

0,1 Hz: analogovy vstup (pfi max. kmito&tu 100 Hz), 0,01 Hz: nastaveni pomoci ovladaciho panelu nebo
sériové komunikace.

Pfesnost kmitoctu

Digitalni nastaveni: v rozmezi +0,01 % z max. kmito¢tu (-10 az +60 °C)
Analogové nastaveni: v rozmezi +0,5 % z max. kmito¢tu (25 °C + 10 °C)

Charakteristiky
napéti/kmitocet

Konstantni U/f, promé&nny moment, automatické zesileni momentu, vektorové fizeni, automaticka uspora
energie, fizeni PM motoru, Autotuning, Nastaveni zakladniho kmito¢tu (25 - 200 Hz) na 1 nebo 2,
nastaveni zesileni momentu (0 - 30%) na 1 nebo 2, nastaveni kmitotu pfi startu (0,5 - 10 Hz)

Signal nastaveni
kmito&tu

Externi nastaveni kmito¢tu potenciometrem (mozno pfipojit potenciometr s jmenovitou impedanci 1 - 10
kQ), napétim 0 - 10 V DC (vstupni impedance: VIA/VIB = 30 kQ), proudem 4 - 20 mA DC (vstupni
impedance: 250 Q).

Nastaveni kmitoctu
pomoci svorek

Charakteristiky Ize nastavovat libovolné nastavenim dvou bodd. Moznost nastavit individuainé pro tfi
funkce: analogovy vstup (VIA a VIB) a komunikaéni pfikaz.

Potlagené kmitodty

Lze nastavit tfi potlacené kmitocty a Sitku pasma.

Horni a dolni limit
kmitogtd

Horni limit kmitoctu: 0 az max. kmitocet, doini limit kmitoctu: 0 az horni limit kmitoctu

Taktovaci kmitocet
PWM

Nastavitelny v rozmezi 6,0 az 16,0 kHz (vychozi: 8 nebo 12 kHz).

PID regulace

Nastaveni proporcionalniho zesileni, integraéniho zesileni, derivaéniho zesileni a zpozdéni PID
regulace. Kontrola shody provozni hodnoty a hodnoty zpétné vazby.

Provozni specifikace

Rozbéhova/dobéhova Moznost volby rozb&hové/dobéhové rampy 1 a 2 (0,0 az 3200 s). Automaticky rozbéh/dobéh. S-rampa

rampa rozbéhu/dobéhu 1 a 2 a nastaveni S-rampy. Ovladani nuceného rychlého dobéhu a dynamického
rychlého dobéhu.

DC brzdéni Pocatecni kmitocet brzdéni: 0 az maximalni kmitocet, stuper brzdéni: 0 az 100%, doba brzdéni : 0 az 20

sekund, nouzové DC brzdéni

Funkce digitalnich
vstuptl
(programovatelné)

Moznost volit z 57 funkcei, napf. signal chodu vpfed/vzad, signal ovladani kmitoctu a signal resetovani,
které Ize pfiradit 4 vstupnim svorkadm. Nastaveni logiky sink (negativni) a source (pozitivni).

Funkce vystupnich relé
(programovatelné)

Moznost volit z 58 funkci, napf. signalu horniho/dolniho limitu kmitoctu, signal dosazeni nizkych otacek,
signal dosazeni otacek a signal poruchy, které Ize pfifadit svorkam relé FL nebo RY.

Chod vpred/vzad

Tlacitko RUN resp. STOP na ovladacim panelu se pouziva pro spusténi resp. zastaveni provozu.
Prepinani chodu vpied a vzad Ize provadét tfemi zptisoby ovladani: z oviadaciho panelu, ze svorkovnice
a z externi fidici jednotky.

Pevné ZH kmitodtu

Zakladni kmitoget + 7 prednastavenych kmito¢ta, které Ize volit pomoci kombinaci 3 DI.

Autoreset

V pfipadé aktivace ochranné funkce moznost automatického restartu po kontrole sou¢asti silového
obvodu. Max. po&et pokust o obnovu: 10 (nastavitelné parametrem)

Zablokovani funkci

Moznost zablokovat zapis parametr( a zakazat zménu nastaveni kmitoctu z panelu a pouziti oviadaciho
panelu pro fizeni provozu, nouzové zastaveni nebo resetovani.

Autorestart provozu

V pfipadé kratkodobého vypadku napajeni méni¢ nacte rychlost otaceni dobihajiciho motoru a nastavi
vhodny kmitocet pro plynuly restart chodu motoru. Toto funkci Ize vyuzit i pfi pfepinani na sitové
napdjeni.

Funkce poklesu

Motoru je povolen ,skluz“ podle zatéZového zabérového proudu.

Signal poruchy

Vystup s pfepinacim kontaktem (250 VAC - 0,5 A - cos® = 0,4)

<Pokracovani na dalsi strané>
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<Pokracovani>

PoloZka Specifikace

Ochranna funkce Prevence zastaveni, omezeni proudu, nadproud, zkrat na vystupu, pfepéti, omezeni prepéti, podpéti,
® zemni zkrat, porucha vstupni faze, porucha vystupni faze, ochrana proti pfetiZeni pomoci elektronické
) tepelné ochrany, nadproud kotvy pfi spusténi, nadproud na strané zatéze pfi spusténi, prekroceni
S momentu, nizky proud, pfehfati, celkova doba provozu, varovani pro vyménu dili podle vypoctené
e Zivotnosti, nouzové zastaveni, rizné pred-varovani
€ | Charakteristika Pfepinani mezi standardnim motorem a VF motorem s konstantnim momentem, pfepinani mezi motorem
g elektronické tepelné 1 a 2, nastaveni doby pro vypnuti pfi pfetizeni, nastaveni Grovni prevence proti zablokovani 1 a 2, volba
8 ochrany zastaveni pfi pfetizeni

Funkce Reset Funkce resetovani pomoci aktivace DI, vypnutim napajeni nebo z ovladaciho panelu. Tuto funkci Ize
pouzit také pro uloZeni a vymazani zdznamul o poruse.

Varovani Prevence zastaveni, pfepéti, pretizeni, podpéti, chyba nastaveni, probihajici autoreset provozu,
horni/dolni limity

P¥i¢iny poruch Nadproud, prepéti, pfehrati, zkrat na zaté€zi, zemni zkrat, pretizeni ménice, nadproud pfi spusténi,
zavada CPU, zavada EEPROM, zavada RAM, zavada ROM, chyba komunikace. (Volitelné: Nouzové
zastaveni, podpéti, nizké napéti, nadmérny moment, pfetizeni motoru, vypadek faze)

Monitorovaci funkce Provozni kmito¢et, ZH kmito¢tu, chod vpfed/vzad, vystupni proud, napéti v DC &asti, vystupni napéti,
moment, zabérovy proud, koeficient zatizeni ménice, pfikon, vykon, informace o vstupnich svorkach,
informace o vystupnich svorkach, verze CPU1, verze CPU2, verze paméti, hodnota zpétné vazby PID,

° zadany kmitocet (za PID), spotfebovana energie, dodana energie, jmenovity proud, vystupni otacky,

L pocitadlo komunikace, pocitadlo normalniho stavu komunikace, pfi¢iny poslednich poruchovych vypnuti 1

S az 4, varovani pro vyménu dill, celkova doba provozu

E Funkce monitorovani Ukladani dat o poslednich ¢tyfech poruchach: pocet po sobé nasledujicich poruch, provozni kmitocet,

S | minulych poruch smér otaceni, zatéZovaci proud, vstupni napéti, vystupni napéti, informace o vstupnich svorkach,

9 informace o vystupnich svorkach a celkova doba provozu pro kazdy vyskyt poruchy.

g Analogovy vystup Analogovy vystup: (DC ampérmetr s proudem 1 mA DC na plnou vychylku nebo DC ampérmetr

< s napétim 7,5 V DC na pInou vychylku / AC voltmetr s usmérfiovaéem, 225% proud max. 1 mADC, 7,5
V DC na plnou vychylku), vystup 4 az 20mA/0 az 20mA

4mistny 7segmentovy Kmitocet: Vystupni kmitocet ménice.

LED displej Varovani: varovani zastaveni “C”, varovani prepéti “P”, varovani pretizeni “L”, varovani pfehrati ,H”
Stav: stav ménice (kmitocet, pfi¢ina aktivace ochranné funkce, vstupni/vystupni napéti,

vystupni proud atd.) a nastaveni parametrd.
UzZivatelské zobrazeni: libovolna jednotka (napf. rychlost otageni) podle vystupniho kmitotu.

Signalky Svételna signalizace stavu ménice, napf. signalka RUN, signalka MON, signalka PRG, signalka %,
signalka Hz, signalka tlacitka LOC/REM, signélka tlacitka UP/DOWN a signalka tlacitka RUN. Signalka
nabiti meziobvodu indikuje, zda maji kondenzatory napétového meziobvodu elektricky naboj.

| Provozni prostredi Vnitfni, nadmorska vyska: 1000m (max.), nevystaven pisobeni pfimého slunecniho svétla, agresivnich
3 plynd, vybugnych plynti nebo vibraci (méné nez 5,9 m/s?) (10 a2 55 Hz)
%= | Okolni teplota -10 az +60 °C Pozn. 1) Pozn. 2)
g_ Skladovaci teplota -20 az +65 °C
Relativni vihkost 20 az 93% (bez pary a kondenzace).

Pozn. 1: Nad 40 °C: Odstrarite titek na horni strané ménice a pouzivejte méni¢ pfi snizeném jmenovitém vystupnim proudu.
Pozn. 2: Jsou-li méni¢e nainstalovany tésné vedle sebe (bez oddélujici mezery): Odstrarite Stitek na horni strané ménice.
Kdyz instalujete méni¢ v misté, kde okolni teplot prekroci 40 °C, odstrarite §titek na horni strané ménice a pouzivejte
méni¢ pfi snizeném jmenovitém vystupnim proudu.
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12.2 VnéjSi rozméry a hmotnost

B VVné&jSi rozméry a hmotnost

Napétova Pouzity motor Xy Rozméry (mm) . Priblizna
trida (kW) Typ ménice STV A S [vi[va]l e | hmotnost (ko)

04 VFFS1-2004PM
0,75 VFFS1-2007PM A .
15 VFFS1-2015PM 105 | 130 | 150 93 [121,5| 13 »
22 VFFS1-2022PM
40 VFFS1-2037PM__| 140 | 170 | 150 | 126 | 157 | 14 B 21

o 55 VFFS1-2055PM

3fazové 200V 75 VEESiaoaseni—| 180 | 220 | 170 | 160 | 210 | 12 c 43

11 VFFS1-2110PM
15 VFFS12150PM_| 245 | 310 | 190 | 225 | 205 | 195 D 8.6
185 VFFS1-2185PM 8.9
22 VFFS1-2220PM | 240 | 420 | 214 | 206 | 408 | - E 16.4
30 VFFS1-2300PM | 320 | 630 | 290 | 280 | 605 | - F 38,0
04 VFFS1-4004PL
0,75 VFFS1-4007PL
5 VFFSidotspr | 105 | 130 | 150 | o3 [1215| 13 A 14
22 VFFS1-4022PL
40 VFFS1-4037PL
5 VFFSidosser—| 140 | 170 | 150 | 126 | 157 | 14 B 24
75 VFFS1-4075PL

o = VEESTaTigor—| 180 | 220 | 170 | 160 | 210 | 12 c 47

Stazove 400V 15 VFFS1-4150PL

55 VEFSidiaspi] 246 | 310 | 190 | 225 | 205 | 195 o 9.0
22 VFFS1-4220 PL
% VFFS 4300 P 240 | 420 | 214 | 206 | 403 | - E 154
37 VFFS1-4370 PL
e VFESTaasopL] 240 | 550 | 214 | 206 | 529 | - F 235
55 VFFS1-4550 PL Gneni v
75 VFFsT-a750 pL | 20 | 830 | 200 ] 280 | 805 | - | manuaiu 38,7
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B Rozmeérové vykresy
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Obr.C Obr. D

Installation dimension = Instalaéni rozmeér
EMC plate = EMC deska
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Obr. E Obr. F

Installation dimension = Instalaéni rozmeér
EMC plate = EMC deska

Pozn. 1: Pro piehlednéj$i znazornéni rozmérd jednotlivych ménictl jsou rozméry spole¢né véem ménic¢um
oznaceny pfimo ¢iselnymi hodnotami a ne symboly.
Vyznam pouzitych symbolu:
S: Sitka
V: Vyska
H: Hloubka
$1: Montéazni rozmér (horizontalni)
V1: Montazni rozmér (vertikalni)
V2: VySka montazni oblasti EMC desky

Pozn. 2: Dostupné EMC desky

Obr. A, Obr.B: EMP004Z (pfiblizna hmotnost: 0,1 kg)
Obr.C : EMP005Z (pfiblizna hmotnost: 0,3 kg)
Obr.D : EMPO006Z (pfiblizna hmotnost: 0,3 kg)

Pozn. 3: Modely znazornéné na Obr. A se upeviiuji ve dvou bodech: v levém hornim a v pravém dolnim rohu.
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13. Nez za

- Poruchy a jejich odstranéni

13.1

Pfi¢iny poruch/varovani a jejich odstranéni

Pokud nastane problém, diagnostikujte jej podle nasledujici tabulky.
Pokud se zjisti, Ze je zapotfebi vyména dilti nebo problém nejde odstranit Zzadnym zpusobem popsanym v tabulce,
kontaktujte prodejce Toshiba.

Informace o poruse]

Kod hlaseni Kéd poruchy Problém Mozné pFiciny Néprava
or 0001 Nadproud pfi « Rozbéhova rampa AL je pfili§ kratka. | e Zvyste rozbéhovou rampu AL L.
ar e 0025 rozb&hu o Nespravné nastaveni U/f. o Zkontrolujte parametr U/f.
uL Nadproud « Signal restartu pi otadejicim se motoru | ¢ PouZijte £ 33 / (autorestart) a £ 302
P"OChazeJ'C_'_ R po kratkém zastaveni apod. (volny dobéh).
obvodem pfi rozbéhu | poysit specialni motor (napf. motor o Nastavte taktovaci kmitoget £ 330.
s nizkou impedanci). « Nastavte parametr fizeni taktovaciho
o Moznost zemniho zkratu. kmito¢tu £ 3 {5 na 1 nebo 3
(automatické sniZeni takt. kmitoStu).
ore 0002 Nadproud pfi dob&hu | e Dob&hova rampa JE£ £ je prili§ kratka. o Zvyste dob&hovou rampu JEL.
Aar EP 0026 Nadprloud” ) e Moznost zemniho zkratu. « Nastavte parametr fizeni taktovaciho
prochazejici kmito&tu £ 3 /5 na 1 nebo 3
obvodem pfi dobéhu (automatické snizeni taktovaciho
kmito&tu).
BL’ 5) 0003 Nadproudvpfi o Nahlé kolisani zatéze. o Potlacte kolisani zatéze.
nrap 0027 kohﬁtgnin\Ch e Abnormalni stav zatéze. o Zkontrolujte zatéz (pohanény stroj).
oc3 otackach « Moznost zemniho zkratu.  Nastavte parametr fizeni taktovaciho
Nadproud kmitoctu £ 3 /5 na 1 nebo 3
prochazejici (automatické sniZeni taktovaciho
obvodem provozu kmito&tu).
nr /p 0025 Zemni zkrat o Unik proudu z vystupniho kabelu nebo e Zkontrolujte kabely, konektory atd., zda
uL 0026 Nadproud v m&nici motoru do zemé. nedochazi k zemnimu spojeni.
orer 0027 zfi 5puét1é$i 15y | " Vadné sousasi silového obvodu. « Volejte servis.
en pro 11 a
B L- 3 P modely)
BL’L 0004 Nadproud_ nastrané [ e Vadna izolace vystupu silového obvodu e Zkontrolujte neporusenost izolace kabelt
zatéze pfi startu nebo motoru. a vodicu.
* Motor ma pifili§ nizkou impedanci. * Pokud pouzivate 11 nebo 15 kW model,
« Spustén 11 nebo 15 kW model, i kdyZ zkontrolujte kabely, konektory atd., zda
unika proud z vystupniho kabelu nebo nedochazi k zemnimu spojeni.
motoru do zemé.
g‘:_"q 0005 Ngdproud v ménici e Vadné soucasti v hlavnim obvodu. * Volejte servis.
pfi startu * MoZnost zemniho zkratu.
* 0008 Porucha vstupni faze | e Nastala porucha faze na vstupu silového | e Zkontrolujte poruchu faze na piivodu
EPH B obvodu. silového obvodu.
i « Aktivujte £ 588 (sledovani poruchy
vstupni faze).
* Zkontrolujte stav kondenzatoru v hlavnim
obvodu.
* 0009 Porucha vystupni « Nastala porucha faze na vystupu silového | e Zkontrolujte poruchu faze na vystupu
) faze obvodu. silového obvodu, motoru atd.
EPHD « Aktivujte F685 (sledovani poruchy
vystupni faze).

*

(Pokragovani na dal$i strané)

Aktivaci poruchy mizete nastavit pomoci parametru.
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(Pokraovani)
Kod hlaseni Kad poruchy Problém Mozné priciny Naprava
EIP ! 000A PFepéti pfi rozbéhu * Abnormalni kolisani vstupniho napéti. * Zapojte vhodnou vstupni tlumivku.

(1) Vykon napajeciho zdroje vétsi nez 200
kVA.

(2) Kompenzace je zapnuta nebo vypnuta.

(3) Ke stejnému napajecimu okruhu je
pfipojen tyristorovy vykonovy pfistroj.

« Signal restartu pfi otacejicim se motoru
po kratkém zastaveni apod.

e MozZnost poruchy vystupni faze.

Pouzijte £ 30 ! (autorestart) a £ 302
(volny dobéh).

Zkontrolujte poruchu faze na vystupu
silového obvodu, motoru atd.

G’DE 000B PFepéti pfi dob&hu o Dobghova rampa d£{ je pfili§ kratka. o Zvyste dob&hovou rampu JEL.
(Prilis velka rekuperacni energie.)
e £ 305 (provoz pfi omezeni prepéti) je « Povolte £ 305 (provoz pii limitu prepéti).
blokovan.
* Abnormalni kolisani vstupniho napéti. e Zapojte vhodnou vstupni tlumivku.
(1) Vykon napéjeciho zdroje vétsi nez 200
kVA.
(2) Kondenzator pro zlep$eni t¢iniku je o Zkontrolujte poruchu faze na vystupu
odpojen nebo pfipojen. silového obvodu, motoru atd.
(3) Ke stejnému napajecimu okruhu je
pfipojen systém s tyristory.
e Moznost poruchy vystupni faze.
G’DB 000C Prepéti pri o Abnormalni kolisani vstupniho napéti. e Zapojte vhodnou vstupni tlumivku.
konstantnich (1) Vykon napéjeciho zdroje vétsi nez 200
otackach kVA. * Zkontrolujte poruchu faze na vystupu
(2) Kompenzace je zapnuta nebo vypnuta. silového obvodu, motoru atd.
(3) Ke stejnému napajecimu okruhu je
pfipojen tyristorovy vykonovy pfistroj.
* Motor je v generatorickém rezimu,
protoZe zatéz zplsobuje, Ze motor b&zi
pfi vy88im kmitodtu, nez je kmitocet na
vystupu ménice.
e MozZnost poruchy vystupni faze.
U:‘_ ! 000D Pretizeni ménice » Rozb&hovarampa AL L je piilis kratka. o Zvyste rozb&hovou rampu 3L L.
o P¥ili§ silné DC brzdéni. * Zmen3ete DC brzdéni 25 / a dobu DC
o Nespravné nastaveni U/f. brzdéni F252.
« Signal restartu pfi otaCejicim se motoru * Zkontrolujte nastaveni parametru U/f.
po kratkém zastaveni apod. o Pouzijte £ 30 ! (autorestart) a £ 302
o Prilis velké zatizeni. (volny dobéh)
o Pouzijte vykonngjsi ménic.
EH_LJ 000E Pretizeni motoru o Nespravné nastaveni U/f. o Zkontrolujte parametr nastaveni U/f.
« Motor zablokovan. e Zkontrolujte zatéZz (pohanény stroj).
 Trvaly provoz pfi nizkych otackach. « Nastavte JL/7 na pretizeni, které muze
o Nadmérna zatéz motoru béhem provozu. motor vydrZet pfi provozu na nizkych
otackach.
* 0020 Prekro¢eni momentu [ e Moment za provozu prekrogil uroven « Povolte £5 !5 (nastaveni poruchy pfi
n sledovani. nadmérném momentu).
u o Zkontrolujte chybu systému.
GH 0010 Prehrati Chladici ventilator nefunguje. * Restartujte provoz resetovanim ménice

Prili§ vysoka okolni teplota.

Zaneseni vétracich otvord.

Blizko méni¢e nainstalovano zafizeni,
které produkuje teplo.

Vadny termistor v ménici.

poté, co dostatecné vychladl.

Pokud se ventilator za provozu neotaci,
musi se vyménit.

Zaijistéte dostatek prostoru kolem ménice.
Nedavejte blizko ménice zadné zafizeni
produkujici teplo.

Volejte servis.

*  Aktivaci poruchy mizZete nastavit pomoci parametru.

(Pokra¢ovani na dalsi strane)
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(Pokracovani)

Kod hlaseni Kéd poruchy Problém Mozné pFiciny Néprava
BHE 002E Extern]’ porucha - o Aktivace vstupu externi tepelné ochrany. | e Zkontrolujte vstup externi tepelné
tepelna ochrana « Aktivace termistorové (PTC) ochrany. ochrany.
e _Zkontrolujte PTC v motoru.
E 0011 Nouzové zastaveni * P¥i automatickém provozu nebo dalkovém | ¢ Resetujte menic.
(Externi porucha) ovladani zadan z ovladaciho panelu nebo

vzdaleného zafizeni povel pro zastaveni.

EEP ! 0012 Porucha EEPROM 1 | « Nastala chyba pfi zapisu dat. * Vypnéte méni¢ a pak znovu zapnéte.
Pokud to chybu neodstrani, volejte servis.

EEPLJ 0013 Porucha EEPROM 2 | e Prerugeni napajeni béhem operace & YP | e Vypnéte dotasné napajeni, pak znovu

a zruSeni zapisu dat. zapnéte a zkuste znovu operaci £ 4.

EEP3 0014 Porucha EEPROM 3 |« Nastala chyba pfi ¢teni dat. « Vypnéte ménic¢ a pak znovu zapqéle. .
Pokud to chybu neodstrani, volejte servis.

Errl 0015 Porucha paméti RAM [ « RAM ménige je vadna. « Volejte servis.

E 3 0016 Porucha paméti o ROM ménice je vadna. « Volejte servis.

r ROM

ErrY 0017 Porucha CPU 1 « CPU ménice je vadny. « Volejte servis.

* 0018 Chyba komunikace * Nastala chyba pri sériové komunikaci. o Zkontrolujte zafizeni dalkového ovladani,
kabely atd.

ErrS

Et’ ] 001A Porucha méfeni * Vadné méfeni proudu. « Volejte servis.

proudu

E--8 001B Chyba sité « Nastala chyba pfi sitové komunikaci. e« Zkontrolujte sitové zafizeni a kabeldz.

* 001D Nizky proud « Béhem provozu Klesl proud na uroveri o Aktivujte £5 ! (volba sledovani nizkého

e sledovani nizkého proudu. proudu).

uL * Zkontrolujte vhodnou Uroveri sledovani
systému (F&6 1 1, F5 12).

* Volejte servis, je-li nastaveni spravné.
* 001E Podpéti * Vstupni napéti (v silovém obvodu) je pfili§ | e Zkontrolujte vstupni napéti.

(silovy obvod) nizké.

Aktivujte £52 7 (sledovani podpéti).

Pro volbu zastaveni pfi kratkém vypadku
napajeni pouziite £ 302 (volny dobéh) a
£ 30 ! (auto-restart).

cz
0

EFE 0022 Zemni zkrat * Ve vystupnim kabelu nebo motoru doslo | e Zkontrolujte, zda u kabelu nebo motoru
k zemnimu spojeni. nedoslo ke zkratu na zem.
Etn !l 0054 Porucha autotuningu Zkontrolujte parametry motoru £ 44 | az F43Y.

Pouzit motor s vykonem o min. 2 ffidy niz§im nez ma menic.
Vystupni kabel je pfili§ tenky.
Motor se otaci.

Ménic je pouZit pro jinou zatéZ, neZ jsou tfifazové asynchronni motory.

El: 5:,0 0029 Chybny typ ménice * Vyménéna deska obvodu. « Volejte servis.
(nebo deska silovéhoffidiciho obvodu)

* 0032 Prerusena smycka e Vstup signalu pres VIA je pod trovni * Zkontrolujte preruseni kabelu.
' signélu VIA sledovani analogového signalu nastavené Zkontrolujte nastaveni vstupniho signalu
£-18 pomoci £F533. nebo nastaveni hodnoty £5 3 3.
E - ;g 0033 Chypa komunikace « Nastala chyba komunikace mezi fidicimi * Volejte servis.
mezi procesory procesory.
E - 83 0034 Nadmérné zvyseni o Pili$ velky parametr zvy$eni momentu e Zopakujte autotuning a pak nastavte

momentu Fuge. Fyge.

Motor ma piili§ malou impedanci. Zmensete parametr zesileni momentu
FHO2.

Ridici CPU je vadny.

Volejte servis.

E-21 0035 Chyba CPU 2
5

e s 002F Ztrata synchronizace
vu (Jen pro PM motor)

Blokovan hfidel motoru. Odblokujte hfidel motoru.
Odpojena jedna vystupni faze. Zkontrolujte propojovaci kabely mezi
Nérazové zatizeni. méni¢em a motorem.

*  Aktivaci poruchy mizete nastavit pomoci parametr(.
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[Informace o varovani] Varovna hlaseni v této tabulce se zobrazi, ale nezplsobi vypnuti ménice a poruchu.

hridele

Kod hlaseni Problém Mozné priciny Naprava
BFF ST svorka VYP ¢ Obvod ST-CC rozpojen. » Uzaviete obvod ST-CC.
/-:'QFF Podpéti v silovém o Nizké napéjeci napétimeziR,SaT. * Zméite napéjeci napéti silového obvodu.
obvodu Pokud je napéti na normalni trovni,
ménic potfebuje opravu.
pu t p= 5 Probiha obnova o Ménic je ve stavu autorestartu. e Meni¢ je v poradku, kdyz se po nékolika
« Doslo k zastaveni pfi kratkém vypadku desitkach sekund restartuje.
napajeni. Méni¢ se restartuje automaticky. Davejte
pozor, protoZe se stroj mizZe nahle
spustit.
Err ! Chyba nastaveni « Hodnoty nastaveni kmito&tu v bodech 1a | » Nastavte kmitosty v bodech 1 a 2 vice od
kmitoctu 2 jsou prili$ blizko sebe. sebe.
l’.-ll.l’ Prijat povel resetu « Toto hlaSeni se zobrazi, kdyz je béhem e Zruste poruchu opétovnym stisknutim
zobrazovani kédu poruchy stisknuto tlacitka STOP.
tlacitko STOP.
EOFF Prijat povel « Ovladaci panel pouzit pro zastaveni « Stisknéte tlacitko STOP pro nouzové
nouzového zastaveni provozu v rezimu automatického nebo Zzastaveni.
dalkového ovladani. Pro zruseni nouzového zastaveni
stisknéte libovolné jiné tlacitko.
H Chyba nastaveni. * Zjisténa chyba v nastaveni pfi ¢teni nebo | e Zkontrolujte spravnost nastaveni.
A Stiidavé se dvakrat Zzépisu dat.
[RE) zobrazi kéd chyby a
data.
HElqd/ Zobrazeni « Zobrazuje se prvni/posledni datova o Stisknéte tlacitko MODE pro vystup ze
prvni/posledni polozka v datové skuping ALH. skupiny dat.
E nd polozky dat
db DC brzdéni e Probiha DC brzdéni « Pokud nenastane problém, hlaseni po
nékolika desitkach sekund zmizi. Pozn.)
dbon Rizeni zastaveni o Probiha fizeni zastaveni hfidele motoru. [ ¢ Normalné se tato zprava zobrazuje, kdyz

je zadan povel Stop (nebo je zrusen
provozni povel).

Preteceni hodnoty
(pfekroceni poctu
Cislic)

Pocet ¢islic napf. hodnoty kmitoctu je
VEtsi nez 4.
(Horni ¢gislice maji prioritu.)

Zmensete koeficient nasobeni kmitoctu
u uzivatelské jednotky £ 752.

nastaveni

hodnoty.

gLopP Aktivace funkce « Je aktivovan volny dobéh nastaveny « Pro restartovani provozu, resetujte ménic
volného dobéhu pi pomoci F 352 (Dobéh motoru pfi nebo aktivujte signal pro start.
krétlflém'vy'padku kratkém vypadku napéjeni).
napajeni.

LE)[: f=] Automatické * Byla aktivovana funkce automatického * Pro deaktivaci funkce automatického
zastaveni kvili zastaveni, nastavena pomoci £ 255. zastaveni zvyste zadany kmitocet nad
trvajicimu chodu pfi hodnotu dolniho limitu kmitoctu (LL) + 0,2
nizkém kmitoctu Hz nebo zruste nastavenou funkci.

In l'l: Probiha tovarni e Parametry jsou inicializovany na vychozi | e Tato zprava normalné po chvili zmizi (po

nékolika sekundach az desitkach
sekund).

Zévada tlacitek
ovladaciho panelu

Tlacitko RUN nebo STOP je drzeno
stisknuté déle nez 20 sekund.
Tlagitko RUN nebo STOP je vadné.

Zkontrolujte ovladaci panel.

Autotuning

Probiha autotuning

Toto zpréva norméiné po nékolika
sekundéch zmizi.

Prijata energie

Prijata energie je vétsi nez 999,99 kWh.

Stisknéte a drzte tlacitko ENT po dobu 3
sekund nebo déle, kdyz je vypnuto
napajeni nebo aktivujte funkci DI CKWH.

Dodana energie

Dodana energie je vétsi nez 999,99 kWh.

Stisknéte a drzte tlacitko ENT po dobu 3
sekund nebo déle, kdyz je vypnuto
napdjeni nebo aktivujte funkci DI CKWH.

Pozn.: Pokud je aktivovana funkce DC brzdéni pomoci DI, mlzete posoudit zda méni¢ funguje normainé tim, ze
kdyz pfi rozpojeni obvodu mezi pFislusnym DI a svorkou a CC zmizi hlaseni “d&”.
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‘obrazeni pribézného varovani]

r Varovani nadproudu Stejny jako JL (nadproud)

° Varovani prepéti Stejny jako P (pFepéti)

L Varovani pretizeni Stejny jako JL ! a JL2 (pretizeni)
H Varovani prehfati Stejny jako JH (pFehrati)

Pokud nastanou dva problémy nebo vice najednou, objevi se a blika jedno z nasledujicich varovani.
P PL EPL

Blikajici varovani £, P, L, H se zobrazuji v tomto pofadi zleva doprava.

13.2 Obnoveni provozu ménice po poruse

Neresetujte méni¢, kdyz je kvlli poruse vypnut, dokud neodstranite pficinu. Resetovani vypnutého ménice pred
odstranénim problému zpUsobi dal$i poruchové vypnuti.

Po poru$e Ize provoz ménice obnovit nékterou z nasledujici operaci:

(1) Vypnutim napajeni (nechejte méni¢ vypnuty, dokud signalka (LED) nabiti nezhasne.)
Poznamka: = Podrobnosti viz &ast 6.17.3 (uloZeni pficiny poruchy ménice £ 537).
(2) Pomoci externiho signalu (propojeni svorek RES a CC na svorkovnici — rozpojeni)
(3) Ovladanim z panelu
(4) Vyslanim signalu pro reset poruchy z externiho zdroje
(Podrobnosti viz navod pro externi zafizeni.)

Pro resetovani ménic¢e pomoci ovladaciho panelu provedte tyto kroky.
1.  Stisknéte tlacitko

a zkontrolujte, zda se zobrazi £ Lr.

2. DalS$im stisknutim tlacitka se méni¢ resetuje, pokud byla pfi¢ina poruchy odstranéna.

4 V pfipadé poruchy prehfati (JH) méni¢ kontroluje vnitfni teplotu. Pogkejte, dokud teplota v ménici
dostate¢né neklesne, nez ménic¢ resetujete.

i [Upozornéni]

Vypnuti ménice a jeho opétovné zapnuti zpusobi okamzity restart ménice. Tento zplsob resetovani mizete
. pouzit, kdyZ potfebujete méni¢ okamzité resetovat. Méjte vSak na paméti, Ze tato operace mize poskodit
systém nebo motor, pokud se ¢asto opakuje.
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13.3 Pokud motor nebézi, a kdyz se nezobrazuje zadné
hlaseni o poruse

Pokud motor nebézi a ne“zobrazule se zadné hlaseni o poruse, zkuste zjistit pficinu takto:

ANO: —

NE : |

Je 7segmentovy LED displej Zkontrolujte napajeni a jisti: Zajistéte dodavku
zhasnuty? [mm=B{ Je pfivod elekirické energie v pofadku? jnm b energie

Volejte servis

Zobrazup se OF F? | * ROZDOjeN 0bVOd ST-CC. Spojte obvod mezi CC a svorkou, ke které je fifazena
funkce ST (uvolnéni), na oviadaci svorkovnici.

H « Zkontroluge nastaveni £ { {8 (vzdy aktivni funkce). = Viz &st 6.3.1.
H
H
H
H
A A
Zobrazue se néjaké poruchové Zjistéte a odstraiite pricinu poruchy a pak resetujte msnic.
hlageni? = Viz &st 13.2
= Viz cast 13.1.

L]

Zobrazue se stiidavé r & - 4 Meénic e v rezimu Funkci Ize zru&t normalnim nebo v
ahlaseni poruchy? zastavenim nebo vypnutim ménice.

H

H

A A

Sviti signélka tlagitka RUN? « KdyzZ je zvoleno oviadani z panelu ... Spustte provoz stisknutim tiacitka RUN.
« Zkontrolufe, zda je na oviadacim panelu sprawé nastavena ZH kmitogtu
= Viz 84st3.12
« Kdy2 je zvolenjiny zpisob ovladani ... Zméiite nastaveni zpisobu oviadani £ 20d. =
Viz cst 5.3,

H
H
¥

Signélka tlagitka RUN nesviti? « Kdyz e zvoleno ovladani z panelu ... Znsiite nastaven| parametru zpisobu ovadani

£00dnat. = Viztast53

« Pomoci monitorovani miZete Zjistit nastaveni kaZdého vstupu. = Viz &st 8.1.

« Kdyz fp zvolen jiny zpisob oviadani ... Zkontrolujte, zdaje zadan externi povel

k provozu.

o [

5]
3

Zobrazu se Zkontrolujle zda signal ZH kmitastu neni nastaven na nulu.

parametry pro nastaveni ZH kmitattu 710 d, F200, F20 7. = Viz 8ast

6 5
« Zkontrolujte meze signali pro nastaveni kmitottu vstupnich bodd 1 a 2. = Viz &st 6.5,
« Zkontrolujte, zda neni startovaci kmitodet vy3Si nez ZH kmito&tu.
= Viz &st 6.6.
« Zkontrolujte, zda nastaveni kmitostu (pevné ZH) nema hodnotu 0.
« Zkontrolujte, zda neni motor pfilis zatizen nebo zablokovén
-V pfipadé potieby snizte zatizeni

B T T T

Urdete pfiinu pomoci reZimu zobrazeni parametr a re zimu zobrazeni provoznich stavi.
= Funkce zobrazeni parame i viz &4st 11, funkce zobrazeni provoznich stavl viz Sast 8.
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13.4 Jak urcit pfi€inu jinych problému

Nasleduijici tabulka obsahuje seznam dal$ich problém, jejich mozné pficiny a napravu.

Problémy

Pficiny a naprava

Motor se otaci ve Spatném
sméru.

Prehodte faze na vystupnich svorkach U, V a W.

Prehodte signaly chodu vpred/vzad z extemiho ovladaciho zafizeni.
= Viz ¢ast 6.3 "Nastaveni funkce digitalnich vstupt ".

Pii ovladani z panelu zméfite nastaveni parametru £ .

Motor béZzi, ale jeho
rychlost se neméni
normalné.

Prili§ velké zatizeni. ZmenSete zatéz.

Aktivovana funkce zablokovani pfetizeni. Vyfadte funkci zablokovani pfetizeni. = Viz
cast 5.12.

Maximalni kmitocet £ H a homi limit kmito&tu {/{ jsou nastaveny pfili§ nizko.
Zvyste maximalni kmitoget £ H a horni limit kmito&tu /¢

Signal nastaveni kmitoctu je pfili$ slaby. Zkontrolujte nastavenou hodnotu signalu,
obvod, kabely atd.

Zkontrolujte nastaveni charakteristik (nastaveni bodu 1 a 2) parametrd signalu
nastaveni kmitoctu. = Viz ¢ast 6.5.

Bézi-li motor pfi nizkych otackach, zkontrolujte, zda je aktivovana funkce prevence
zablokovani, protoZe je zvy$eni momentu pfili§ velké.

Nastavte zvySeni momentu (u b) a doba rozbéhu (A L).

= Viz ¢ast5.11a 5.1.

Motor se nezrychluje nebo
nezpomaluje plynule.

Nastavena rozbéhova rampa (AL ) nebo dob&hova rampa (£ ) je piilis mala.
Zvyste rozb&hovou rampu (AL £) nebo dob&hovou rampu (FEL).

Do motoru tece pfili§ velky
proud.

P¥ilis velké zatizeni. Snizte zatéz.
Pokud motor béZzi pfi nizkych otackach, zkontrolujte, zda neni zesileni momentu pfili§
velké = Viz ¢ast 5.11.

Motor bézi pfi vysSich nebo
niz§ich otackach, nez je
specifikovana.

Motor ma nevhodné jmenovité napéti. Pouzijte motor se spravnym jmenovitym
napétim.

P¥ili$ nizké napéti na svorkach motoru.

Zkontrolujte nastaveni parametru napéti pfi zakladnim kmito¢tu (ulu) .

= Viz ¢ast 6.12.5.

Nahradte kabel kabelem s vét§im prafezem (velky ubytek napéti).

Nespravné nastaveny prevodni pomér atd. Zmérite pfevodni pomér apod.
Vystupni kmito€et neni spravné nastaven. Zkontrolujte rozsah vystupniho kmitoctu.
Nastavte zékladni kmitoCet. = Viz ¢ast 5.9.

Rychlost motoru pfi provozu
kolisa.

Prili§ velké nebo malé zatiZeni. Potlacte kolisani zatizeni.

Parametry méni¢e nebo motoru nevyhovuiji pro pohon zatéze.

Pouzijte vhodny méni¢ nebo motor.

Zkontrolujte, zda se méni signal nastaveni kmitoctu.

Je-li parametr volby fizeni U/f P+ nastaven na 3, zkontrolujte nastaveni vektorového
fizeni, provozni podminky apod. = Viz ¢ast 5.10.

Nastaveni parametru nelze
zménit.

*

Zménte nastaveni parametru £ 700 (zdkaz mény nastaveni parametru) na J
(povoleno), pokud je nastaven na [ (zakazano).

Z bezpecnostnich divodu nelze nékteré parametry preprogramovat, kdyz je méni¢
v chodu. = Viz ¢ast4.2.6.

Jak fesit problémy s nastavenim parametrd

Kdyz jste zapomnéli
parametry, které byly
zménény

Kdyz chcete vyhledat vSechny zménéné parametry a zménit jejich nastaveni.
= Podrobnosti viz ¢ast 4.2.3.

Kdyz chcete obnovit
vychozi nastaveni vech
zménénych parametrl

Kdyz chcete obnovit vychozi nastaveni véech zménénych parametr(.
= Podrobnosti viz ¢ast 4.2.7.

M-7
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14. Kontrola-atdrzba

o

Povinné

e Zafizeni musi byt kontrolovano kazdy den.
Neni-li zafizeni kontrolovano a udrzovano, nemusi byt chyby a zavady véas odhaleny a to by mohlo
zpusobit nehody.

* Pred kontrolou provedte nasledujici kroky.
(1) Vypnéte vSechny zdroje napajeni ménice.
(2) Pockejte nejméné deset minut a zkontrolujte, zda kontrolka nabijeni nesuviti.

(3) Pouzijte méfici pfistroj, ktery dokaze zméfit stejnosmérné napéti (800 V nebo vyssi) a zkontrolujte,
zda napéti DC meziobvodu (mezi PA/+ a PC/-) nepfesahuje 45 V.
Nejsou-li tyto kroky spravné provedeny, hrozi pfi zapojovani Uraz elektrickym proudem.

Neopometite provadét béZnou a pravidelnou kontrolu ménice, abyste zabranili jeho poskozeni vlivem faktort okolniho

prostredi, napfiklad teploty, vihkosti, prachu a vibraci nebo vlivem starnuti jeho souc&asti.

14.1

Bézna kontrola

JelikoZ jsou elektronické soucasti citlivé na teplo, nainstalujte méni¢ v chladném, dobfe vétraném a bezprasném
prostiedi. Je to dulezité pro zvyseni jeho Zivotnosti.
Ugelem pravidelnych kontrol je udrZovat vhodné prostfedi pro pouziti a najit kazdou znamku poruchy nebo
$patného fungovani porovnanim aktualnich provoznich udaju s pfedchozimi zaznamy o provozu.

Postup kontroly

jina kapalina
3)Teplota v mistnosti

PfileZitostné

3)Kontrola pomoci
teploméru

Predmét T itéri i
Kontrolovana Interval Kritéria pro posouzeni

kontroly polozka kontroly Metoda kontroly

1)Prach, teplota a Prilezitostné | 1)Vizualni kontrola, 1)ZlepSete stav prostiedi,
plyn kontrola pomoci pokud neodpovida
teploméru, kontrola pozadavkum.
1. Prostiedi zapachu
interiéru 2)Kapajici voda nebo | PrileZitostné | 2)Vizualni kontrola 2)Hledejte znamky

kondenzace vody.
3)Max. teplota: 60 °C

2.Jednotky a

1)Vibrace a hluk

Prilezitostné

Kontrola dotekem

Je-li zjisténo néco
neobvyklého, oteviete
dvefe a zkontrolujte
transformator, tlumivky,

soucasti skfiné stykace, relé, ventilatory
atd. uvnitt. V pfipadé
potreby zastavte provoz.

1)Zatézovy proud Prilezitostné | Elektromagneticky AC | Hodnoty v rozmezi
3. Provozni ampérmetr jmenovitého proudu,

udaje 2)Napéti (*) Prilezitostné | AC voltmetr napéti a teploty.

(strana s usmérfiovaéem Zadny vyznamny rozdil od

vystupu) 3) Teplota PFileZitostné | Teplomér Udaju ziskanych

v normalnim stavu.

*)  Méfené napéti se muze trochu liSit podle pouzitého voltmetru. Pfi méfeni napéti pouzivejte vzdy stejny
méfici pfistroj nebo voltmetr.
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B Kontrolni body

. Néco neobvyklého v misté instalace

. Néco neobvyklého v chladicim systému

. Neobvyklé vibrace nebo hluk

. Prehtati nebo odbarveni

. Neobvykly zapach

. Neobvyklé vibrace motoru, hluk nebo prehfivani

. Prilnuti nebo nahromadéni cizich materialt (vodivych latek)

N O A WN =

m Pokyny pro Cisténi
Pri ¢isténi ménice otfete prach mékkou utérkou pouze z jeho povrchu, ale nepokouseijte se ocistit $pinu nebo
skvrny z jakychkoli jinych ¢asti. OdoIné skvrny odstrarite utérkou navlhéenou neutralnim gisticim prostfedkem
nebo ethylalkoholem.
Nikdy nepouzivejte Zadné z chemikalii uvedenych v tabulce nize; pouZiti kterékoli z nich mize poskodit nebo
sloupnout natér z odlévanych dilt (napf. plastovych krytd) ménice.

Aceton Chlorethan Tetrachlorethan
Benzen Ethylacetat Trichlorethylén
Chloroform Glycerin Xylen

14.2 Pravidelna kontrola

Provadéijte pravidelné kontroly v intervalech 3 nebo 6 mésicti podle provoznich podminek.

@ Nebezpedi

« Pred kontrolou provedte nasledujici kroky.
(1) Vypnéte vSechny zdroje napajeni ménice.
(2) Pockejte nejméné deset minut a zkontrolujte, zda kontrolka nabijeni nesviti.
Povinne (3) Pouzijte méfici pfistroj, ktery dokaze zméfit stejnosmérné napéti (800 V nebo vy$si) a zkontrolujte,
zda napéti DC meziobvodu (mezi PA/+ a PC/-) nepfesahuje 45 V.
Nejsou-li tyto kroky spravné provedeny, hrozi pfi zapojovani Uraz elektrickym proudem.
* Nevyménuje zadné dily.
® Mobhlo by dojit k zadsahu elektrickym proudem, pozaru nebo zranéni. O vyménu dilli pozadeijte
prodejce.
Zakazano

B Kontrolované polozky

1. Zkontrolujte, zda jsou Srouby na vSech Sroubovych svorkach pevné utazeny. Je-li néktery Sroub uvolnény,
utahnéte jej znovu Sroubovakem.

2. Zkontrolujte, zda jsou vSechny pruzinové svorky dobfe zajistény. Zkontrolujte je vizualné, abyste zjistili, zda
se na nich neprojevuji stopy po pfehfati.

3. Zkontrolujte vizualné vSechny kabely a vodice, zda nejsou poskozené.

4. Odstrarite $pinu a prach pomoci vysavace. Ocistéte vétraci otvory a desky plosnych spoju. Udrzujte je
stéle cCisté, abyste zabranili porucham zpGsobenym $pinou nebo prachem.
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5. Neni-li méni¢ dlouhou dobu pfipojen k elektrickému napajeni, snizi se kapacita jeho elektrolytického
kondenzatoru.
Kdyz méni¢ dlouho nepouzivate, pfipojte jej jednou za dva roky k napajeni po dobu 5 hodin nebo déle, aby
se obnovila kapacita elektrolytického kondenzatoru. Zkontrolujte také funk&nost ménice. Doporuduje se
nepfipojit méni¢ pfimo k napajeci siti, ale zvySovat postupné dodavané napéti pomoci transformatoru apod.

6. Je-li to zapotrebi, provedte test izolace (pouze na svorkovnici silového obvodu) pomoci 500V zkou$e ¢e
izolace. Nikdy neprovadéjte test izolace na ovladacich svorkach. PFi testovani izolace motoru odpojte
nejprve motorovy kabel od vystupnich svorek ménic¢e U, V a W. Kdyz provadite test izolace na perifernich
obvodech (jinych nez je obvod motoru), odpojte vSechny jejich kabely od ménice, aby se na méni¢
nedostalo béhem testu zadné napéti.

Pozn.: Pied testem izolace vzdy odpojte vSechny kabely od svorkovnice hlavniho obvodu a otestujte méni¢
samostatné bez jinych pfipojenych zafizeni.

RL1 SiL2 T3 uT1 VT2 W3

500V méfic izolaéniho stavu

7. Nikdy neprovadéjte tlakovou zkousku ménice. Tlakova zkouska mize poskodit jeho soucasti.
8. Kontrola napéti a teploty

Doporuéeny voltmetr : Vstup ... Elektromagneticky voltmetr (i)

Vystup ... Voltmetr s usmérriovaéem (_”_)

Pro detekci zavad mlze byt velmi uziteéné, kdyz vzdy zméfite a zapiSete okolni teplotu pred, béhem a po
ukonéeni provozu.

B Vyména spotfebnich dild
Ménic je sestaven z velkého poctu elektronickych dili véetné polovodi¢ovych soucéastek. Nize uvedené dily
podléhaiji vlivem ¢asu opotiebeni kvili svému sloZeni nebo fyzikalnim vlastnostem. Pouziti velmi starych nebo
poskozenych dili vede k degradaci vykonu nebo poskozeni ménice. Abyste takovym problémum zabranili,
mél by byt méni¢ pravidelné kontrolovan.

Pozn.: Zivotnost dilii zavisi obecné na okolni teploté a podminkach pouzivani. Nize uvedené Zivotnosti dil i
plati pro pouzivani v normalnich provoznich podminkach.
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1) Chladici ventilator
Ventilator, ktery chladi ¢asti produkujici teplo, ma Zivotnost asi 30 000 hodin (asi 2 az 3 roky trvalého
provozu). Ventilator je také tfeba vymeénit, pokud je neobvykle hluény nebo vibruje.
2) Vyhlazovaci kondenzator
o Silovy meziobvod
Vyhlazovaci kondenzatory pouZzité v tomto ménici v DC ¢asti silového meziobvodu, jsou féliové
kondenzatory. Jejich projektovana Zivotnost je 15 let, ale doporucuje se je vyménit poté, co jsou
pouzivany asi 10 let za normalnich podminek. Jelikoz se vyhlazovaci kondenzatory montuji na desku
plosnych spoju, je tfeba je vyménit spolu s deskou.
o Ovladaci obvod
Vyhlazovaci hlinikovy elektrolyticky kondenzator ztraci na kapacité pusobenim zvinéného proudu atd.
Jejich projektovana Zivotnost je 15 let, ale doporucuje se je vyménit poté, co jsou pouzivany asi 10 let
za normalnich podminek. JelikoZ se vyhlazovaci kondenzatory montuji na desku plo$nych spoju, je
tfeba je vymeénit spolu s deskou.
<Kritéria pro kontrolu vzhledu>
o Nesmi z nich vytékat kapalina
o Nesmi mit poskozené pouzdro

Pozn.: Pro pfiblizné uréeni ¢asu vymény je vhodné znat celkovou dobu provozu. O vymény dill pozadejte
nejbliz§iho prodejce ménicu Toshiba. Z bezpe¢nostnich divodl nikdy nevymériujte Zzadnou soucast
sami. (Dobu vymeénu dilli Ize zjistit monitorovanim a aktivaci varovani, pokud jsou nastaveny pfislusné
parametry.
= Viz ¢ast 6.17.14.)

B Standardni intervaly vymény hlavnich dild
Tabulka nize uvadi jako voditko intervaly vymény, odhadované na zakladé predpokladu, Ze méni¢ bude
pouzivan v normalnim provoznim prostfedi s normalnimi provoznimi podminkami (okolni teplota, podminky
vétrani a doba provozu). Interval vymény jednotlivych ¢asti neznamena jejich Zivotnost, ale pocet let, béhem
nichz se jejich poruchovost vyznamné nezvysuije.

Nazev dilu Standardni ZpUsob vymén a dalsi
interval vymény
Chladici ventilator 2 az 3 roky Vyménit za novy
Vyhlazovaci 10 rokt Vymeénit za novy
elektrolyticky
kondenzator DC
meziobvodu
Relé a stykac - Rozhodnuti 0 vyméné zavisi na vysledcich testu
Hlinikovy 10 rok( Vyménit s novou deskou obvodu
elektrolyticky
kondenzator
namontovany na
desce plo$nych spojl

Pozn.: Zivotnost dilu velmi zavisi na provoznim prosttedi.
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14.3 Vyzadani servisniho zasahu

P¥i zjisténi zavady se obratte na pfislusné servisni stfedisko Toshiba prostfednictvim va$eho prodejce.
Kdyz pozadujete servis, sdélte nam prosim data vyrobniho $titku na pravém boku ménice, informace o pouzitych
dopliikovych zafizenich atd. spolu s podrobnostmi o zavadé.

14.4 Skladovani ménice

Pokud méni¢ kratkodobé nebo dlouhodobé skladujete, dodrzuje nasledujici pokyny.

1. Ulozte méni¢ na dobfe vétraném misté, chranéném pred teplem, vihkosti, prachem a kovovymi pilinami.

2. Ma-li deska plo$nych spoju ve vasem méniéi antistaticky kryt (Serny kryt), nechejte jej béhem skladovani
nasazeny. Kryt musi byt sejmut az pfed zapnutim ménice.

3. Neni-li méni¢ dlouho pfipojen k napdjeni, sniZuje se kapacita jeho elektrolytickych kondenzatoru.
Kdyz méni¢ dlouho nepouzivate, pfipojte jej jednou za dva roky k napajeni po dobu 5 hodin nebo déle, aby se
obnovila kapacita elektrolytického kondenzatoru. Zkontrolujte také funkénost ménice. Doporucuje se nepfipojit
meéni¢ pfimo k napajeci siti, ale zvySovat postupné dodavané napéti pomoci transformatoru apod.
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15. Zaruka

Kazda ¢ast meénice, ktera se ukaze byt vadna, bude opravena a nastavena zdarma za nasledujicich podminek:

1. Tato zaruka se vztahuje pouze na méni¢ samotny.
2. Kazda ¢ast ménice, ktera selze, nebo je poskozena pfi normalnim pouzivani béhem dvanacti mésicti od data dodani
bude opravena zdarma.
3. U nasleduijicich typt selhani nebo poskozeni ponese naklady na opravu uzivatel, i kdyZ to bude v dobé zaruky.
. Selhani nebo poskozeni zpusobené nevhodnym nebo nespravnym pouzitim nebo manipulaci anebo nepovolenou
opravou nebo modifikaci ménice.
. Selhani nebo poskozeni zptsobené padem méni¢e nebo nehodou béhem prepravy po zakoupeni ménice.
. Selhani nebo poskozeni zpusobené ohném, slanou vodou nebo vétrem, agresivnimi plyny, zemétiesenim, boufi
nebo zaplavou, bleskem, napajecim napétim neodpovidajici CSN nebo jinymi pfirodnimi katastrofami.
. Selhani nebo poskozeni zpusobené pouzitim ménice pro jiny ucel nebo aplikaci, nez pro jaké je uréen.
4. VSechny naklady (doprava, ztratovy ¢as pfi dopravé, prace pfi opravé) vzniklé nasi spole¢nosti pii opravach u zakaznika
budou vyuétovany zakaznikovi, pokud neni tato zalezitost feSena servisni smlouvou, ktera méa v takovém pfipadé
prednost pred touto zarukou.
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16. Likvida nice

A Varovani

* Pokud jiz nechcete ménic¢ dale pouzivat, nechejte jej zlikvidovat ve specializované sbérné

pramyslového odpadu (*).

Pokud se pokusite zlikvidovat méni¢ sami, mtzZe dojit k explozi kondenzatorti nebo uniku $kodlivych
Povinné plynd, coz mize zpUsobit zranéni.
(*) Viz mistni pfedpisy pro nakladani s odpadem.

Z duvodu bezpecnosti a ochrany Zivotniho prostredi svéite likvidaci pouzitého ménice specializované sbérné primyslového

odpadu.

Ridte se podle mistnich predpisti pro nakladani s odpadem.
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